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1. Wprowadzenie

1.1 Informacje o tej instrukgcji

Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy systemdw Valtra Smart Farming. Nalezy z niej korzysta¢ w potaczeniu z

instrukcja obstugi ciggnika. Instrukcja dotyczy obstugi systemu Valtra Smart farming. Ogdlne instrukcje
dotyczace obstugi, bezpieczenstwa, konserwacji i obstugi technicznej ciggnika mozna znalez¢ w innegj
dokumentacji ciagnika.

Uktad Valtra Guide to system automatycznego sterowania oparty na komunikacji satelitarnej, ktéry kieruje
ciggnikiem, podazajac wzdtuz wstepnie zdefiniowanej $ciezki. Przed uzyciem systemu Valtra Guide nalezy
zapoznac sie z instrukcjg obstugi. Podczas uzywania systemu Valtra Guide nalezy przestrzegaé zalecen
dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji oraz instrukcji obstugi ciggnika.

System Valtra Guide jest przeznaczony do uzytku wytgcznie na bezpiecznym i odpowiednim terenie.
System automatyzuje sterowanie, nalezy jednak zachowac¢ ostrozno$é podczas korzystania z niego.
Zachowac¢ czujnos¢ w kabinie i pozostawac¢ w gotowosci do przejecia sterowania w razie potrzeby.

Jesli system Valtra Guide wymaga serwisowania, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dealerem Valtra lub
warsztatem serwisowym.

Smart farming
39924305
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1. Wprowadzenie

1.2 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

System Valtra Guide jest przeznaczony wytgcznie do standardowych zastosowan rolniczych.

Maszyny nie wolno uzywac do celéw innych niz opisane w niniejszej instrukcji. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za obrazenia ciata i uszkodzenia wynikajace z uzywania tej maszyny w sposoéb niezgodny
Z jej przeznaczeniem.

Uzytkowanie maszyny zgodnie z jej przeznaczeniem opiera sie w znaczne| mierze na przestrzeganiu
okreslonych przez producenta zasad jej obstugi, serwisowania i naprawiania.

Tylko wykwalifikowane osoby zaznajomione z systemem Valtra Guide, jego charakterystyka oraz
powigzanymi zasadami i procedurami bezpieczenstwa moga obstugiwaé, serwisowac i naprawia¢ uktad.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich zasad bezpieczenstwa oraz przepiséw ruchu drogowego.

Samowolne wprowadzenie w maszynie jakichkolwiek modyfikacji zwalnia producenta od odpowiedzialnosci
za wynikte obrazenia ciafa czy uszkodzenia.

14 Smart farming
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2. Bezpieczenistwo

2.1 Zasady bezpieczenstwa

2.1.1 Symbol ostrzegawczy

Symbol ostrzegawczy informuje o obszarze, ktéry
moze by¢ niebezpieczny!

Zwracaé¢ uwage na symbole ostrzegawcze w
zamieszczone w niniejszej instrukcji obstugi oraz
umieszczone na maszynie. Symbole ostrzegawcze
informuja, ze w niniejszej instrukcji znajduja sie
wazne instrukcje bezpieczenstwa.

AN A

SEJUK0110000801

llust. 1

2.1.2 Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa

Wraz z symbolami ostrzegawczymi uzywane sa
terminy NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE i
UWAGA. Nalezy zapozna¢ sie z komunikatami
dotyczacymi bezpieczeristwa i stosowacé sie do
zalecanych $rodkéw bezpieczenstwa i higieny
pracy.

NIEBEZPIECZENSTWO:
Nieprzestrzeganie zalecanych
Srodkéw bezpieczenstwa i higieny
pracy spowoduje SMIERCI LUB
OBRAZENIA CIALA.

OSTRZEZENIE:

Nieprzestrzeganie zalecanych
Srodkéw bezpieczenstwa i higieny
pracy moze spowodowaé SMIERCI
LUB OBRAZENIA CIALA.

ZACHOWAC OSTROZNOSC:
Nieprzestrzeganie zalecanych
Srodkéw bezpieczenstwa i higieny
pracy moze spowodowaé
OBRAZENIA CIALA.

> > P

4\ DANGER

4\ WARNING

4\ CAUTION

CMCHE0110035301

llust. 2

2.1.3 Komunikaty informacyjne

Wazne instrukcje i uwagi nie dotycza bezpieczenstwa osobistego. Zawierajg one informacje dotyczace

obstugi i konserwacji maszyny.
WAZNE INFORMACJE:

Nieprzestrzeganie specjalnych instrukcji lub procedur moze doprowadzi¢ do uszkodzenia maszyny. Moze to

réwniez spowodowac uszkodzenie urzadzenia lub obszaru wokot maszyny.

UWAGA: S3 to informacje pomocne w wykonywaniu procedury lub poprawiajace jej zrozumienie.

Smart farming
39924305
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2. Bezpieczeristwo

2.1.4 Naklejki ostrzegawcze

OSTRZEZENIE:
Nie wolno usuwaé znakow ostrzegawczych. Nieczytelne, uszkodzone lub brakujace

etykiety ostrzegawcze nalezy zastapié.

Przed wymianag znakdw ostrzegawczych nalezy dokfadnie umy¢ powierzchnie maszyny roztworem
tagodnego mydta i wody. Zamienne etykiety ostrzegawcze mozna naby¢ u dealera.

Zawsze nalezy sie sprawdzag, czy etykiety ostrzegawcze znajduja sie we wtasciwych miejscach oraz czy
mozna je odczytaé. llustracje dotyczace rozmieszczenia znakdw ostrzegawczych znajdujg sie w tym

rozdziale.

Utrzymywac czystos¢ etykiet ostrzegawczych. W razie koniecznosci nalezy uzy¢ delikatnego roztworu

mydta i wodly.

2.1.5 Uwaygi dla operatora

Do zakresu odpowiedzialnosci operatora nalezy
uwazne przeczytanie rozdziatu dotyczacego
bezpieczenstwa zawartego w niniejszej instrukgji
obstugi oraz w instrukcjach obstugi uzywanych
narzedzi przed rozpoczeciem uzytkowania
maszyny. Operator odpowiada za wtasne
bezpieczenstwo. Stosowanie odpowiednich
procedur bezpieczenstwa zapobiega obrazeniom
ciata operatora i 0séb znajdujacych sie w poblizu.

Opisane w tym rozdziale informacje dotyczace
bezpieczenstwa nalezy wdrozy¢ w ramach
wilasnego programu bezpieczeristwa. Czesé
dotyczaca bezpieczenstwa zostata napisana
wyltacznie dla tego typu maszyny. Za
bezpieczenstwo odpowiada operator. Operator
moze zapobiec obrazeniom ciata i wypadkom
Smiertelnym.

W niniejszym rozdziale dotyczacym
bezpieczenstwa przedstawione sg podstawowe
przyktady zagrozen, ktére moga wystapi¢ podczas
pracy i konserwacji maszyny. Rozdziat ten nie
zastepuje informacji dotyczacych bezpieczenstwa

podanych w innych rozdziatach niniejszej instrukciji.

Nieprzestrzeganie instrukcji dotyczacych
bezpieczenstwa moze prowadzi¢ do obrazen ciata
lub $mierci.

Nalezy takze zapozna¢ sie z zasadami obstugi
maszyny oraz prawidtowego korzystania z
elementéw sterujacych.

Nie wolno uzywa¢ maszyny bez wiedzy na temat
jej obstugi. Nie wolno pozwala¢ na uzywanie
maszyny osobom nieposiadajagcym wiedzy w
zakresie jej obstugi.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich zalecen
bezpieczenstwa opisanych w podrecznikach oraz
na etykietach ostrzegawczych znajdujacych sie na
maszynie, narzedziach i osprzecie.

CMCHE0110035401

llust. 3
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2. Bezpieczenistwo

Nalezy uzywac¢ wytacznie zatwierdzonych urzadzen dodatkowych / zatwierdzonego osprzetu.
Sprawdzi¢, czy maszyna jest wyposazona w prawidfowy osprzet wymagany przez lokalne przepisy.

OSTRZEZENIE:
Nie wolno spozywaé alkoholu ani zazywac¢ narkotykéw/lekow, ktore moga mie¢ wptyw na
koncentracje lub koordynacje. W przypadku uzywania lekow na recepte lub bez recepty

nalezy zasiegnaé porady w kwestii wptywu danego leku na zdolnosé¢ obstugi maszyn.

ZACHOWAC OSTROZNOSC:
Jesli osprzet lub narzedzia uzywane z ta maszyna maja oddzielne instrukcje obstugi,
nalezy zapoznac sie z zawartymi w nich informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa.

2.1.6 Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie podstawowych zasad bezpieczenstwa i sSrodkéw ostroznosci moze spowodowac
obrazenia przy korzystaniu, konserwowaniu oraz naprawianiu produktu. Obrazen ciata mozna zwykle
unikna¢ poprzez wczesniejsze rozpoznanie niebezpiecznych sytuaciji.

Operator musi przez caty czas uwazac na potencjalne zagrozenia. Operator musi byé odpowiednio
wyszkolony i dysponowacé niezbednymi umiejetnosciami i narzedziami umozliwiajgcymi prawidtowe
wykorzystywanie urzadzen.

Nieprawidtowe uzytkowanie, a takze nieprawidtowe wykonywanie konserwacji lub naprawy produktu, moze
by¢ niebezpieczne i spowodowac obrazenia ciata lub $mier¢.

Nie wolno uzywac¢ maszyny ani podejmowac jakichkolwiek dziatan zwigzanych z obstuga techniczna lub
naprawa bez uprzedniego uwaznego zapoznania sie z odpowiednimi instrukcjami.

Wymagane $rodki ostroznoséci oraz informacje ostrzegawcze sa przedstawione w niniejszej instrukcji i na
etykietach przyklejonych do produktu. Jesli operator nie bedzie stosowat sie do tych ostrzezen, moze dojs¢
do obrazen ciata lub $mierci operatora i 0séb trzecich.

Nie mozna przewidzie¢ wszystkich niebezpiecznych sytuacji i warunkéw. Z tego wzgledu ostrzezenia
zawarte w niniejszej instrukcji oraz umieszczone na produkcie nie wyczerpuja listy wszystkich mozliwych
zagrozen. W przypadku uzywania narzedzia, procedury lub techniki, ktérych nie zalecamy, nalezy upewnic
sie, ze nie powoduje to zagrozenia dla operatora i innych osob.

Nalezy dbac¢, aby w zwiazku z obstuga, konserwacja lub naprawa nie doszto do uszkodzenia produktu lub
obnizenia poziomu bezpieczeristwa. Informacje, dane techniczne oraz ilustracje zamieszczone w tej
publikacji oparto na informacjach dostepnych w czasie publikaciji.

Dane techniczne, momenty dokrecenia, wartosci cisnienia, wielkosci pomiarowe i regulacyjne, a takze
ilustracje i inne dane moga ulec zmianie w dowolnym momencie. Zmiany te moga mie¢ wptyw na
czynnosci serwisowe przewidziane dla danego produktu. Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia
mozna uzyska¢ petne i aktualne informacje od autoryzowanych dealeréw firmy Valtra.

Jesli sygnat satelitow (GNSS) lub korekcji réznicowe| zostanie utracony, system zostaje chwilowo
wyfaczony.

Btedne pomiary moga wystapi¢, jesli produkt zostat upuszczony, zmieniony lub byt przesytany lub
transportowany bez odpowiedniego opakowania lub w inny sposéb niewtasciwie obstugiwany.

Aby zapewni¢ precyzje pomiaréw nalezy przeprowadzac¢ okresowe testy produktu.
Jesli produkt nie dziata prawidtowo, to nalezy natychmiast skontaktowaé sie z firmag AGCO.

ZACHOWAC OSTROZNOSC:
Nie wolno przemieszcza¢ pracujacej stacji referencyjnej. W przypadku przemieszczenia

pracujacej stacji referencyjnych, kontrolowane sterowanie systemem, ktore wykorzystuje
stacje referencyjna, zostanie przerwane. Moze to spowodowac obrazenia ciata i
uszkodzenie sprzetu.

Nie wolno ustawia¢ stacji referencyjnej pod liniami wysokiego napiecia ani w ich poblizu.

Aby uniknag¢ narazenia na czestotliwosci radiowe, nalezy przebywac w odlegtosci co najmniej 25 cm od
modemu.
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Podczas korzystania z przenosnej stacji referencyjnej nalezy upewnic sie, ze stojak jest zamontowany w
sposdb bezpieczny.

2.1.7 Podzespoty elektryczne

OSTRZEZENIE:
Nieprawidtowo podtaczone zasilanie moze spowodowaé powazne obrazenia ciata oraz
uszkodzenia sprzetu.

Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody zasilajace podzespotow elektrycznych sa prawidtowo podtaczone.
Informacje na temat bezpieczenstwa zawarte sg w instrukcji obstugi maszyny.

2.1.8 Prawidtowe pozbywanie sie odpadow

Pozbywanie sie odpaddéw w niewtasciwy sposéb moze stanowi¢ zagrozenie dla Srodowiska naturalnego.
Produkt jest zasilany przez akumulator litowy z nadchloranem, dlatego konieczne jest specjalne
postepowanie. Po roztadowaniu akumulatora nalezy prawidtowo podda¢ akumulator recyklingowi.

Rdézne przepisy regionalne moga mieé¢ wpltyw na sposoéb utylizacji i recyklingu akumulatora. Informacje o
prawidtowych procedurach pozbywania sie odpaddw i ich recyklingu mozna uzyska¢ w regionalnych
placéwkach zajmujacych sie kwestiami ochrony srodowiska lub recyklingiem.

2.1.9 Wytaczanie uktadu automatycznego sterowania

Jezeli kat pomiedzy linig jazdy ciggnika a torem przejazdu przekracza 75°, system Valtra Guide wylaczy sie.
Jesli odlegtos¢ do toru przejazdu jest zbyt duza, system Valtra Guide wytaczy sie. Przy doktadnosci
decymetrowej maksymalna odlegtos¢ wynosi 1,2 m. Przy doktadnosci centymetrowej maksymalna
odlegtos¢ wynosi 0,6 m.

Konieczne jest wytaczenie ukfadu automatycznego sterowania i przejecie recznej kontroli nad ciggnikiem w
tych warunkach.

e Tor jazdy jest zablokowany.
e Ciaggnik nie utrzymuje sie na wtasciwym kursie.

System Valtra Guide wytaczy sie takze wtedy, gdy operator wstanie z fotela. Nie zaleca sie wytaczania
systemu Valtra Guide w ten sposéb podczas ruchu ciggnika.

Procedura

1. Nastepujace reczne procedury wytaczajg uktad automatycznego sterowania:
a) Obroci¢ kierownice w prawo lub w lewo o kilka stopni.
Jesli uktad napedowy jazdy wstecz TwinTrac nie jest uzywany, kierownica uktadu TwinTrac nie
wytacza uktadu automatycznego sterowania. Jesli uktad napedowy jazdy wstecz TwinTrac jest
uzywany, przednia kierownica nie wytacza uktadu automatycznego sterowania. Jednakze przednia
kierownica ma wptyw na sterowanie.

b) Jecha¢ z predkoscia mniejsza niz 0,1 km/h przez co najmniej 10 sekund.
c) Wytaczyé system Valtra Guide gtéwnym przetacznikiem uruchamiajagcym.

2.  Jedli te procedury nie wytaczg automatycznego sterowania, nacisnaé przycisk aktywacji systemu
Valtra Guide.

2.1.10 Wymagania dotyczace ekspozycji na czestotliwosci radiowe

Aby zachowaé zgodno$é z wymaganiami dotyczacymi ekspozycji na czestotliwosci radiowe, utrzymywagé
odlegtos¢ co najmniej 25 cm (10 cali) miedzy uzytkownikiem a modemem radiowym.

Obstuga przewodu produktu lub przewodéw potgczonych z akcesoriami sprzedawanymi wraz z tym
produktem, wystawia uzytkownika na dziatanie rteci, substancji chemicznej uznawanej w stanie Kalifornia
za powodujaca uszkodzenia ptodu oraz inne zaburzenia uktadu rozrodczego.

Umy¢ rece po pracy.
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2. Bezpieczenistwo

2.1.11 Radio UHF

Do korzystania z radia UHF wymagana jest licencja. Korzystania z radia UHF bez licencji moze by¢
przyczyna grzywien i innych kar. Nalezy przestrzega¢ odpowiednich lokalnych przepiséw w przypadku
korzystania z radia UHF. Lokalne wtadze moga udzieli¢ wiecej informacji na temat warunkdéw korzystania z
radia UHFE

Kazdy kraj ma wtasne czestotliwosci radia UHFE Przed rozpoczeciem korzystania z radia UHF nalezy
sprawdzi¢ czestotliwosci dopuszczalne przez lokalne wtadze i odpowiednio ustawié radioodbiornik UHF

Ze wzgledu na tryb kinematyki w czasie rzeczywistym (RTK) czestotliwosé UHF jest najczestszg metoda
tacznosci miedzy stacja bazowa a odbiornikiem. Jakos¢ i sita sygnatow UHF wptywa na zasieg facznosci
UHF

1. Lokalne warunki, takie jak topografia, lokalna komunikacja i warunki meteorologiczne, majg wptyw na
zasieg systemu i tacznosci RTK. W razie potrzeby nalezy zastosowacé skaner do wyszukania wolnych
kanatow.

2. Mozliwe jest zwiekszenie zasiegu systemu poprzez regulacje anteny stacji bazowej za pomoca tych
krokéw:
¢ Modem radiowy stacji bazowej musi mie¢ w petni natadowany akumulator.

e Anteny kierunkowe i wzmacniacze sygnatu zwiekszaja zasieg systemu. Za pomocg anten
kierunkowych mozna uzyska¢ petng moc sygnatu ze szczegodtowo okreslonego kierunku, zwiekszajac
tym samym zasieg systemu.
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

3.1 Definicje

3.1.1 GNSS i sygnat korekcyjny

GNSS (Global Navigation Satellite System) to globalny system nawigacji satelitarnej, stworzony do
okreslania potozenia i nawigacji przy wykorzystaniu sygnatow satelitarnych i sygnatéw otrzymywanych od
pseudolitéw (nadajnikéw naziemnych, ktére emituja sygnaty podobne do sygnatow emitowanych przez
satelite).

Satelity GNSS komunikujg swoje doktadne potozenie i czas za posrednictwem radia. Aby mozliwe byto
okreslenie potozenia, do odbiornika musza dociera¢ jednoczes$nie sygnaty z przynajmniej czterech satelitow.
Cztery czasy propagacji sygnatow (od satelitdw do anteny odbiornika) sg nastepnie przeliczane przez
urzadzenie odbierajgce. W ten sposéb wyznaczane jest aktualne potozenie.

Stacjonarne stacje odbiorcze zwiekszajg doktadnos$é pozycjonowania, przekazujac uzytkownikom sygnaty
korekcyjne (DGPS):

e Za posrednictwem satelitow geostacjonarnych, takich jak europejski EGNOS, amerykanski WAAS i
réznych innych dostawcow

e Naziemnie za posrednictwem stacji bazowych lub sieci RTK

3.1.2 Odbior sygnatu satelitarnego

Geste drzewa, zagajniki, budynki i linie wysokiego
napiecia moga blokowaé¢ sygnat GNSS i sygnat 6
korekcyjny.

(1) Zablokowany sygnat

Sygnat GNSS i sygnat korekcyjny nie sg dostepne,
gdy satelita pod katem mniejszym niz 5-8 stopni =
ponad poziomem anteny. =

UWAGA:
Satelita emitujacy sygnat korekcyjny jest
umieszczony nad rownikiem.

(1)  Maly kat sygnatu

llust. 2
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Drzewa, zagajniki, budynki i linie wysokiego
napiecia moga blokowac¢ sygnat GNSS.

(1)  Sygnat GPS 1 jest zablokowany

(2) Sygnat GPS 2 jest zablokowany

(3) Sygnat GPS 3 nie jest zablokowany
(4)  Sygnat GPS 4 nie jest zablokowany
(5) Sygnat GPS 5 nie jest zablokowany

System Valtra Guide moze zerwac potgczenie z
niektérymi satelitami, w tym takze satelita sygnatu
korekcyjnego, jesli pojazd porusza sie po zboczu.
Zbocza moga spowodowaé wyjscie satelity z
zasiegu anteny.

(1) Kat5-8°

(2) GPS1

(3) Satelita sygnatu korekcyjnego
(4) GPS2

(6) GPS3

(6) GPS4

System Valtra Guide kieruje maszyna, ale nie ma
wplywu na obstuge narzedzia.

Jesli narzedzie nie podaza koncentrycznie
wzgledem pojazdu (poniewaz jest na przyktad
$ciggane w dot zbocza), sterowanie automatyczne
moze nie by¢ doktadne.

Illust. 3

llust. 4

EKI05510

llust. 5
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

e Kat fali, a tym samym odbiér sygnatu
korekcyjnego, maleje wraz z oddalaniem sie
pojazdu w kierunku pétnocnym.

e \Wzgbdrza moga ostabi¢ sygnat satelitarny.

e System GNSS nie oferuje nieograniczone;
dostepnosci przez catg dobe i w kazdej
lokalizacji.

EKI05511

llust. 6

3.1.3 Przerwy sygnatu

Okreslenie potozenia wymaga okreslonego czasu od chwili wigczenia, zanim zostanie osiggniety zadany
poziom doktadnosci. Wystapienie chwilowych przeszkdéd moze doprowadzi¢ do utraty przez system
potfaczenia z sygnatem satelitarnym. Moze to doprowadzi¢ do obnizenia poziomu dokfadnosci, koniecznosci
ponownego okreslenia potozenia lub usterek w zaleznosci od systemu.

3.1.4 Doktadnosé statyczna i dynamiczna (dryft satelity)

Dryft satelity

W systemach opartych na nawigacji satelitarnej wystepuje pewien dryft. Z tego wzgledu doktadnos$¢ jest
okreslana statycznie i podawana jest w formie wartos$ci procentowej okresu dziatania.

o Doktadnosé statyczna: Pozycja nieruchomego ciagnika mierzona przez 1-3 dni. Srednia wyznaczona
wartos¢ okresla, jak blisko rzeczywiste| pozycji znajduje sie zmierzona pozycja.

¢ Doktadnosé dynamiczna: Doktadno$¢ miedzy kolejnymi przejazdami od toru do toru, ktéra musi zosta¢
osiagnieta w ciagu 15 minut jazdy przez pole. Jesli miedzy kolejnymi przejazdami uptynie dtuzszy czas,
bedzie zauwazalny pewien dryft.

3.1.5 Czas konwergencji

Czas konwergencji to czas wymagany do okreslenia przez system pozycji ciagnika po wigczeniu systemu.
Jest on konieczny w celu zapewnienia satelitarnym sygnatom korekcyjnym mozliwosci uzyskania
prawidtowego poziomu doktadnosci. Zaktdcenia sygnatu, powodowane na przyktad przez budynki, drzewa i
inne przeszkody, wydtuzajg czas trwania procedury. Jesli w sygnale korekcyjnym wystapita dtuzsza przerwa,
poziom doktadnosci sygnatu maleje, a system ponownie reguluje ustawienia sygnatu.

3.1.6 Wskaznik doktadnos¢ i sity

UWAGA:
Ukfad automatycznego prowadzenia mozna wiaczy¢ tylko, jesli jest wyswietlany zotty pasek.

Doktadnos¢ pozycjonowania zalezy od potozenia satelitdw wzgledem siebie i potozenia odbiornika, jak
réwniez doktadnosci pomiaru czasu oraz czasu pracy.

Doktadnos$é pomiaru bedzie wieksza pod sprzyjajacym katem (~ 90°) niz w przypadku katéw ostrych lub
kata ok. 180°.

HDOP (Horizontal Dilution of Precision)
Warto$é HDOP jest jednostka rozproszenia pomiaru; im nizsza warto$¢, tym nizszy stopien btedu pomiaru.
Sv

Warto$¢ SV wskazuje liczbe uzytych satelitow.

Smart farming 27
39924305



3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Wskaznik GNSS Sygnat korekcyjny
paskowy
NOK NOK - - -
OK NOK tylko, jezeli funkcja fallback jest wytgczona
oK oK co Zbtty pasek
OK OK co =<15 >=6
OK OK co =<1,3 >=7

3.1.7 Stan systemu Valtra Guide

Stan systemu Valtra Guide jest wys$wietlany na
ekranie mapy w postaci réznych ikon w ksztatcie
kierownicy.

Kolor ikony przedstawia
stan sterownika uktadu
kierowniczego.

) 4

=
-
=)

e Biaty = system
wyftaczony

e ZoMty = wstepnie
wlaczony

e Zielony = wigczony

Przekreslona ikona
wskazuje, ze sterownik
uktadu kierowniczego
jest w stanie btedu lub
nie mozna go wigczyc.

Ikona wskazuje, ze
kierownica nie byta
obracana w ciaggu 5
minut.

Q) K

3.1.8 Podstawowe funkcje systemu

Warunki pracy
Najlepsze warunki do odbioru sygnatéw satelitarnych:

¢ Ciagnik jest ustawiony na rownym podtozu lub stacja bazowa znajduje sie w potozeniu poziomym.
e Miedzy zrédtem a odbiornikiem sygnatu nie ma zadnych przeszkéd
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Podstawowe funkcje systemu

e System Valtra Guide moze kierowac ciggnikiem do przodu i do tytu z predkoscig od 0,1 do 25 km/h.

e Automatyczne kierowanie wzdtuz réwnolegtych toréw przejazdu o ksztatcie prostym lub zakrzywionym

® Przesuwanie toru przejazdu recznie lub automatycznie, aby wyzerowac¢ znoszenie

e Zapisywanie ustawien urzadzenia

e Mozliwos¢ ustawienia przesuniecia dla poszczegdlnych narzedzi, ktére nie sa ustawione na linii
Srodkowej ciggnika

e Zapisywanie tras, granic, przeszkod, znacznikéw i obrobionych obszaréw na polach

e Numer biezacego toru przejazdu wyswietlany jest na ekranie mapy

e Obrobiony obszar jest wy$wietlany na ekranie mapy

e Jedna stacja bazowa RTK moze przekazywac sygnat korekcyjny do wielu odbiornikéw systemu Valtra
Guide

3.1.9 Ograniczenia

e Zagajniki, drzewa i budynki moga uniemozliwia¢ odbiér sygnatu GNSS lub sygnatu korekcyjnego.

e Napowietrzne linie energetyczne moga spowodowacé zaktécenia elektromagnetyczne.

¢ Nachylenie ciggnika moze mie¢ wptyw na liczbe satelitdw, z ktéorymi moze potaczy¢ sie system Valtra
Guide.

e System nie moze dziata¢ w regionach, w ktérych satelita korekcyjny znajduje sie zbyt blisko horyzontu.
Wzgbrza, a zwtaszcza ich pétnocne zbocza, rowniez moga mieé¢ wptyw na dziatanie.

e Na obszarach przy duzych szerokosciach geograficznych zalecamy ustawienie punktdéw przejazdu na
poétnocnej/potudniowej osi jako alternatywe dla osi wschodniej/zachodnie;.

e Dokfadno$¢ zmniejsza sie rowniez w przypadku jazdy na wzniesieniu i ciggniecia narzedzia na silnym
uciagu bocznym.

e /byt wysokie lub zbyt niskie obcigzenie przedniej osi moze zmniejszy¢ doktadnosé.

o Sliski, piaszczysty lub bardzo nieréwny teren réwniez moze powodowac obnizenie precyzji

e Teren i pogoda maja wptyw na zasieg stacji bazowej. Doktadno$é sygnatu maleje takze wraz ze
wzrostem odlegtosci.

e Sygnat korekcyjny jest przerywany, gdy ciggnik znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej RTK.

e W przypadku przerwy w doptywie zasilania do stacji bazowej, po ponownym uruchomieniu uktadu moga
wystapi¢ btedy i pojawié sie zmiany w trasie. Na wys$wietlaczu SmartTouch mozna wprowadzaé wtasne
korekty.

3.1.10 Dezaktywowanie

Sterowanie automatyczne wytacza sie (lub nie moze zostaé wtaczone) w nastepujacych warunkach lub w
wyniku nastepujgcych zdarzen:

e Koto kierownicy zostato obrécone

e \Wyswietlacz wyswietla mniej niz trzy stupki (maszyna znajduje sie w nieodpowiednim potozeniu)

e Predkos¢ jazdy jest nizsza niz 0,1 km/h lub wyzsza niz 25 km/h

e Kat pomiedzy aktualna linig jazdy maszyny a torem przejazdu (docelowym torem przejazdu) przekracza
75°

e Maszyna zbacza z toru przejazdu (docelowy tor przejazdu):
- Doktadnos$é ponizej metra: boczne odchylenie przekracza 1,2 m
- Doktadnos¢ centymetrowa: boczne odchylenie przekracza 0,6 m

e Operator opuszcza fotel operatora.
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3.2 Dane techniczne

3.2.1 Przeglad sygnatéw korekcyjnych zaleznie od odbiornika

Odbiornik Doktadnos¢ Obstugiwany sygnat korekcyjny

NovAtel Submetrowy Autonomiczne

SBAS

(SBAS zawiera sygnaty EGNOS/
WAAS)

TerraStarL

Decymetrowy TerraStar-C

Centymetrowa Stacja bazowa RTK

Modem radiowy SATEL EASy-
Proof

Zewnetrzny modem radiowy
Sie¢ RTK
Modem wewnetrzny GSM / GPRS

Zewnetrzny, przeno$ny modem
radiowy

Trimble Submetrowy Autonomiczne

SBAS

(SBAS zawiera sygnaty EGNOS/
WAAS)

RangePoint RTX
Decymetrowy CenterPoint RTX Satellite

Centymetrowa CenterPoint RTX Fast
Stacja bazowa RTK

Modem radiowy Trimble AG-715
450 MHz

Zewnetrzny modem radiowy
Sie¢ RTK
Modem wewnetrzny GSM / GPRS

Zewnetrzny, przenosny modem
radiowy

3.2.2 Dostepne sygnaty korekcyjne: Odbiornik NovAtel

UWAGA: Rzeczywista dokladnosc¢ sygnatow korekcyjnych systemu Valtra Guide zalezy miedzy innymi od:

e charakterystyki ukfadu GNSS (danych GPS i GLONASS);

® ukfadu satelitow;

® warunkow jonosfery i troposfery.

e Multipath errror (efekty wielotorowosci, np. odbicia od przedmiotow)

e dlugosci linii podstawowej (odlegfosci pomiedzy maszyna a stacja bazowa RTK)
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mm 3. Definicja sygnatu i dane techniczne

UWAGA: Firma AGCO nie ponosi odpowiedzialnosci za dziatanie niezaleznych ustug GNSS, takich jak
TerraStar-L, TerraStarC i SBAS.

Autonomus TerraStar-L TerraStar-C  Sie¢ RTK — [1]
NovAtel i stacji
bazowej
Odbiornik Submetrowy | Submetrowy | Submetrowy | Decymetrowy | Centymetrowa
Poziom autoryzacji
Dostepnosé/zasieg Caty $wiat Europa/ Caty $wiat Caty $wiat Lokalnie
Ameryka
Potnocna
Doktadnos¢ +21-63 cm +/-15-30 cm +/-15 cm +/-5cm +/-2,5 cm
Dynamiczna
Doktadnos¢ +240 cm +/-150 cm +/- 50 cm +/-5cm +/-2,5 cm
Doktadnos¢
Czas uruchomienia Od 1do5min |Od 1 do5 min <5 min 0Od30do45 | Od 1 do5 min
min

(11 sie¢ RTK odpowiada NTRIP (komunikacja sieciowa RTCM za posrednictwem protokotu internetowego)

UWAGA:
Aby zamowic sygnat korekcyjny, nalezy skontaktowac sie z dealerem firmy Valtra.

3.2.3 NovAtel: czestotliwosci i pokrycie TerraStar

Finland

Iceland Swedef

Russia
Norway

United
Kingdom
Poland
Ukrai
Germany s Kazakhstan i
France SO
Italy

: Spain
United States North Turkey

China
= South Kol
Atlantic Afghanistan o y

Iraq
Ocean . Iran s
Algeria Libya Egypt akistan
Saudi Arabia

. Thailand
Mali  Niger Sudan
Chad

Venezuela Nigeria Ethiopia

Colombia M @ N
D Kenya
Indonesia
th

Tanzania

A AQRW, AORE 25E |

Angola
Bolivia

Namibia Frequency

oo Botswana ‘ 1545.8650 MHz

Chile

Atlantic 1545.8450 MHz
Ocean South Africa 1545.8550 MHz
Argentina 1545.8250 MHz

1545.8650 MHz
1545.8350 MHz
1545.9050 MHz

llust. 7
UWAGA: Szybkosc¢ transmisji (dla wszystkich satelitow): 1200
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

\/ALTRA

UWAGA:

Wykonac kontrole czestotliwosci z mapy Swiata TerraStar na stronie internetowej NovAtel.

3.2.4 Dostepne sygnaty korekcyjne: Odbiornik Trimble

UWAGA: Rzeczywista dokladnosc¢ sygnalow korekcyjnych systemu Valtra Guide zalezy miedzy innymi od:
e charakterystyki ukfadu GNSS (danych GPS i GLONASS);

® yukfadu satelitow;

® warunkow jonosfery i troposfery.
e Multipath error (efektu wielotorowosci, np. odbicia od przedmiotéw)
e dfugosci linii podstawowej (odlegtosci pomiedzy maszyna a stacja bazowa RTK)

UWAGA: Firma AGCO nie ponosi odpowiedzialnosci za dziatanie niezaleznych dodatkowych ustug GNSS,
takich jak RangePoint RTX, CenterPoint RTX czy SBAS.

Autonomus SBAS RangePoint CenterPoin CenterPoin  Sieé¢ RTK
Trimble RTX t RTX tRTX  — [l stacji
Standard Szybko RO
Odbiornik Submetrowy | Submetrow | Submetrow | Decymetro | Centymetro | Centymetro
Poziom autoryzacji Y Y Wy wa wa
Dostepnosc¢/zasieg Caty $wiat Europa/ Caty $wiat | Caty $wiat | Caty $wiat Lokalnie
Ameryka
Pétnocna
Doktadnosé +21-53 cm +/-15-30 +/-15 cm +/-4 cm +/-4 cm +/-2,5 cm
. cm
Dynamiczna
Dokfadnosé +240 cm +/-150 cm +/-50 cm +/-4 cm +/-4 cm +/-2,5 cm
Dokfadnosé
Czas uruchomienia Od1dob Od1dob | Od1dob 30 min 5 min Od1dob
min min min min

(1] sie¢ RTK odpowiada NTRIP (komunikacja sieciowa RTCM za posrednictwem protokotu internetowego)

UWAGA:

Aby zamowic sygnat korekcyjny, nalezy skontaktowac sie z dealerem firmy Valtra.
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mﬂm 3. Definicja sygnatu i dane techniczne

3.2.5 Trimble: Czestotliwosci i pokrycia RTX

2019 Trimble RTX" Satellite Broadcast Frequency Coverage Map

RTXNA (North America) e » [ RTXSA (Latin America) RTXEA (Europe/Africa) - RTXIO (Central Asia)
IS8 1555.8080 MHz at 2400 baud s 1539.8325 MHz at 600 baud [0 1545.4900 MHz at 2400 baud 1545.5300 MHz at 600 baud

I RTXAP (Asia/Pacific)
1539.8325 MHz at 600 baud

TGJUK0110009001

llust. 8

UWAGA: Wykonac kontrole czestotliwosci z mapy Swiata Trimble RTX na stronie internetowej Trimble.

3.2.6 Trimble: Czestotliwosci RTX

Nazwa sygnatu Czestotliwosc¢ Szybkos¢ transmisji

Ameryka Pétnocna RTXNA 1555,8080 MHz Szybkos¢ transmisji
danych 2400

Ameryka Potudniowa RTXSA 1539,8325 MHz Szybkos¢ transmisji
danych 600

Europa (RTX Fast) RTXEU 1539,8125 MHz Szybkos$¢ transmisji
danych 2400

Europa/Afryka RTXEA 1545,4900 MHz Szybkos$¢ transmisji
danych 2400

Region Azji-Pacyfiku RTXAP 1539,8325 MHz Szybkos¢ transmisji
danych 600

Region Azji Srodkowej RTXIO 1545,5300 MHz Szybkos$¢ transmisiji
danych 600

Smart farming 33
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

3.3 Ustawienia zrodta korekty

3.3.1 Stan odbiornika systemu Valtra Guide

Ekran stanu odbiornika systemu Valtra Guide
mozna otworzy¢, wybierajac ikone Doktadnosé¢
sygnatu na ekranie mapy.

7

(1)  Stan systemu Valtra Guide — 0.95 o
(2) Dokfadnos$é¢ w postaci wartosci numeryczne; >< 0 I #_;" RTK Network
Auto m -
i sita sygnatu jako wskaznik stupkowy —
zielony = dobry, zotty = $redni ACEDRACT 0,01m
(3) Biezacy tor przejazdu o
S, S
(4) Btad zejscia z trasy uguTs'IE:LLITE fal
5)  Sygnat korekcyjn 62,54741° e =
26)) nghylenie pigrio»\//ve ::;?TDUZE @_} ‘ ﬁ
(7)  Pochylenie poziome : &
(8) Kierunek jazdy ciggnika — 0° to pdtoc, 90° ALTITUDE (133014 ) |
to wschéd, 180° to potudnie, 270° to zachod. I‘ j
Doktadno$¢ wysokoéci nad poziomem morza TGJUK0110005301
wynosi + 10-20 m, poniewaz dla tej wartosci nie llust. 9

ma sygnatu korekcyjnego.

3.3.2 Informacje o odbiorniku systemu Valtra Guide

Ekran informacji o odbiorniku systemu Valtra Guide
mozna otworzy¢, wybierajgc ikone Sygnatu
korekcyjnego na ekranie mapy. lkona sygnatu
korekcyjnego pokazuje réwniez aktywny sygnat
korekcyjny.

(1)

Ilkona sygnatu korekcyjnego

MAP

VALTRA hd

08:26 11°C

0 ’ 09. ‘ [NW RTK.Network]

OLD FIELD

Bl sprizen PSM tiowa UTM n

o

b

TGJUKO0110005401

llust. 10
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Karta informacji o odbiorniku
(2)  Wprowadzi¢ kod autoryzacji O
2
e Stuzy na przyktad do aktualizacji poziom @
autoryzaciji. -
8|2 oo 1/ 95 ]
(3) Odbiornik satelitarny (NovAtel/Trimble) . [:W‘
(4) WerSJa Sprzetowa y HQEEEIII\;ERE NovAtel SMART6-L
(56) Poziom autoryzacji (centymentrowy, HARDWARE OEM628 ‘ ]
decym etrowy, submetrowy) INPUT AUTHORISATION C...
(6)  Numer seryjny SERIAL NUMBER rL—ZZGJ
AUTHORISATIZN
LEVEL ). Centimeter ‘
TGJUK0110005201

llust. 11
3.3.3 Odbiornik NovAtel
Mozna otworzy¢ ustawienia Zrodfa korekty za
pomoca ikony sygnatu korekcyjnego na ekranie
mapy.
(1) Ikona sygnatu korekcyjnego MAP o826 11°C “a
| | )0 o P vk
Wyskakujgce okno ustawien zrodta korekty sktada (ooren )

sie maksymalnie z 4 kart zaktadek ustawien.
Widoczne sa tylko karty istotne dla wybranego
sygnatu korekcyjnego.

SBAS i stacja bazowa sg darmowe, jednak na %
wszystkie pozostate sygnaty zrodta korekty
konieczne jest zakupienie licencji.

I I Sprizen PSM !lowa UTM n —x— 0

TGJUK0110005401

llust. 12
Autonomiczne
(1) Sygnat korekcyjny
o | | O)
Odbiornik oblicza potozenie wytacznie z _ I
wykorzystaniem satelitdw GPS i GLONASS bez 5 | = L \/
zadnego sygnatu korekcyjnego. Z trybu ) AEE

autonomicznego nalezy korzysta¢ do pracy o SORRECTION (5 tancrmous (ate1
bardzo niskiej doktadnosci, gdy sygnaty korekcyjne

nie sg dostepne.

C —/

llust. 13
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

SBAS

(1)  Sygnat korekcyjny
(2) Opodznienie sygnatu
(3) Stan pofaczenia

(4)  Powrdt

SBAS to sygnat korekcji zapewniajgcy doktadnosé
submetrowa. Sygnat jest bezptatny oraz dostepny
w Europie i Ameryce Pétnocnej. SBAS zawiera
sygnaty EGNOS i WAAS.

TerraStar-L

(1)  Sygnat korekcyjny
(2) Ustawienia sygnatu
(3) Nazwa sygnatu

(4) Czestotliwosé

(5) Szybkos$é transmisji
(6) Numer seryjny

(7)  Opodznienie sygnatu
(8) Stan pofaczenia

(9) Powrot

TerraStar-L przesyta sygnat korekcyjny
zapewniajgcy dokfadno$é submetrowa. Sygnat jest
dostepny wytacznie, gdy systemowi Valtra Guide
przyznano submetrowy poziom autoryzaciji.

Tryb automatyczny w ustawieniach sygnatu
zapewnia prawidtowe ustawienia danych dla
wiekszosci regionéw. Niestandardowych ustawien
sygnatu nalezy uzywaé w miejscach znajdujgcych
sie miedzy obszarami dwoch satelitéw. Korzystajac
z ustawien niestandardowych, nalezy sprawdzi¢
czestotliwosé i szybkosé transmisji ze stron
internetowych TerraStar.

TerraStar-C

(1)  Sygnat korekcyjny
(2) Ustawienia sygnatu
(3) Nazwa sygnatu

(4) Czestotliwosé

(5) Szybkos¢ transmisji
(6) Numer seryjny

(7)  Opodznienie sygnatu
(8) Stan pofaczenia

(9) Powrot

TerraStar-C przesyta sygnat korekcyjny
zapewniajgcy doktadno$é decymetrowa. Sygnat
jest dostepny wytgcznie, gdy system Valtra Guide
ma decymetrowy poziom autoryzaciji.

@@@

NMEA

@f\

CORRECTION CONNECTION \
SIGNAL SBAS STATUS G°°d

SIGNAL LAG

. Xl
®

@

i

llust. 14
® @ ®
T s
» |~

CORRECTION CONNECTION
SIGNAL TerraStar- L 4] status Good
Signal settings Automatic 4| SIGNAL LAG m

25E

1 525,0000 MHz ‘> P .
t"‘\
r1 200

BO0I610 ®

Signal name

FREQUENCY

BAUD RA/E

SERIAL
NUMAER

7

llust. 15

NMEA \/
’l’

elg)

CORRECTION CONNECTIOI\

SIGNAL TerraStar-C 4| syatus Good .

Signal name

@

FREQUENCY <| 1 525,0000 MHz

llust. 16
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Tryb automatyczny w ustawieniach sygnatu zapewnia prawidtowe ustawienia danych dla wiekszosci
regionéw. Niestandardowych ustawien sygnatu nalezy uzywaé w miejscach znajdujgcych sie miedzy
obszarami dwodch satelitéw. Korzystajgc z ustawien niestandardowych, nalezy sprawdzi¢ czestotliwos¢ i

szybkos$¢ transmisji ze stron internetowych TerraStar.

Stacja bazowa
Sygnat korekeyjny

(2)  Typ modemu

(3) Format sygnatu

(4) Odstep miedzykanatowy
(5) Protokot

(6) Czestotliwosé

(7)  Wh./wyt. korekcji btedow
(8) Odlegtosé do bazy

(9) Opodznienie sygnatu

(10) Stan potgczenia

(11)  Powrdt

Stacja bazowa przesyta sygnat korekcyjny
zapewniajacy doktadnos$¢ centymetrows. Sygnat
jest dostepny wytgcznie, gdy system Valtra Guide
ma centymetrowy poziom autoryzacji.

Za pomocag modemu Valtra ustawi¢ odstep,
czestotliwosé i format sygnatu kanatu na wartosci
takie same, jak dla stacji bazowej. W przypadku
korzystania z modemu zewnetrznego nalezy
skontaktowac sie z producentem modemu w celu
uzyskania ustawien danych.

Przeprowadzi¢ kontrole czestotliwosci
dozwolonych przez lokalne wtadze.

Ustawienia korekty bteddéw radia systemu Valtra

Guide i radia stacji bazowej musza by¢ takie same.

Sie¢ RTK
Sygnat korekeyjny

)
(2) Typ modemu
(3) Format sygnatu
(4) typ potaczenia
(5) Odlegtos¢ do bazy
(6) Opdznienie sygnatu
(7)  Stan potaczenia
(8)  Powrdt

Sie¢ RTK przesyta sygnat korekcyjny zapewniajacy
dokfadnos$¢ centymetrowa. Sygnat jest dostepny
wytacznie, gdy system Valtra Guide ma
centymetrowy poziom autoryzaciji.

Modem RTK odbiera sygnat korekcyjny za
posrednictwem sieci komorkowej i dlatego
wymaga karty SIM do potaczenia. Skontaktowac
sie z dostawca ustug, aby uzyskac ustawienia
danych.

00

SIGNAL

FORMAT RTCM 3.1

CHANNEL
SPACING

4
433,5250 MHz D

| OFF
/- /-

FREQUEACY/ j

DISTANCE TO
BASE

I
o 1l V
NMEA
S [ Hes L
) SG
g%:&ic“o” Base|Station 4| connECTON Good
STATUS o0
MODEM TYPE VALTRA MODEM 4

GEoo0

llust. 17

ST s |
’P 60 NTRIP &

GPRS

CORRECTION CONNECTYON |
SIGNAL RTK Network o Good
MODEM TYPE VALTRAMODEM 4| SIGNAL LAG
SIGNAL FOR/AY | RTCM 3.1 DISTANCE TO
’ cms 4] Base
CONNECT/ON
TYPE P p
8y | A
— yA A ! 1)
llust. 18
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Technologia GPRS

1) Sworzen
2) APN (nazwa punktu dostepowego) @ @ %

(

(

(3) Nazwa uzytkownika (opcjonalnie) U Vv
(4) Hasto (opcjonalnie)
(5) Dostawca ustugi
(
(
(
(

CURRENT NETWORK

TELIA @

6) Sita sygnatu
7) Potaczenie z Internetem wit./wyt.

8) Roaming wigczony/wytgczony CONCRNET N Y
9) Roaming aktywny/nieaktywn —
g aktywny, ywny v | e |

Karta GPRS zawiera ustawienia modemu GPRS.
Modem faczy sie z serwerem, ktéry przekazuje
sygnat korekcyjny RTK, dlatego do potgczenia
wymagana jest karta SIM.

ROAMINGI|ACTIVE

® ©

Skontaktowac¢ sie z dostawca ustug, aby uzyska¢ llust. 19
ustawienia danych.

UWAGA: Funkcja roamingu moze spowodowac
naliczenie dodatkowych kosztow, jezeli jest
wigczona.

NTRIP
1) Adres NTRIP

2) Port NTRIP ® @

(

(

(3) Punkt mocowania

(4) Nazwa uzytkownika @ NMEA ok Vv ]’
(

(

(

" | GPRS
5) Hasto
6) taczenie/roztaczanie z serwerem NTRIP DATA V]
< | ]

7)  NTRIP aktywny/nieaktywny

Adres NTRIP musi mie¢ numeryczny format IP

Po wytaczeniu i ponownym wtaczeniu gtéwnego
zasilania ciggnika potaczenie z serwerem NTRIP
nawigzywane jest automatycznie. Jesli odbiornik
systemu Valtra Guide nie odbiera sygnatu
korekcyjnego NTRIR nalezy go odtgczy¢ i podigczy¢
ponownie. Skontaktowac sie z dostawca ustug,
aby uzyskaé ustawienia danych.

Illust. 20

3.3.4 Odbiornik Trimble

Mozna otworzy¢ ustawienia zrédta korekty za
pomoca ikony sygnatu korekcyjnego na ekranie
mapy.

(1) Ikona sygnatu korekcyjnego MAP o826 11°C “u

0 (> 3 ) [oa)un/mmetomen]

Wyskakujgce okno ustawien zrodta korekty sktada (ooren )
sie maksymalnie z 5 kart zaktadek ustawien.
Widoczne sa tylko karty istotne dla wybranego
sygnatu korekcyjnego.

SBAS i stacja bazowa sg darmowe, jednak na %
wszystkie pozostate sygnaty Zrédta korekty
konieczne jest zakupienie licencji.

—T— 4

I I Sprizen PSM !lowa UTM n

TGJUK0110005401

llust. 21
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

Autonomiczne
(1) Sygnat korekcyjny

Odbiornik oblicza potozenie wytacznie z
wykorzystaniem satelitéw GPS i GLONASS bez
zadnego sygnatu korekcyjnego. Z trybu
autonomicznego nalezy korzystaé do pracy o
bardzo niskiej doktadnosci, gdy sygnaty korekcyjne
nie sg dostepne.

SBAS

(1)  Sygnat korekcyjny
(2) Opdznienie sygnatu
(3) Stan potaczenia

(4)  Powrét

SBAS to sygnat korekcji zapewniajacy doktadnosé
submetrowa. Sygnat jest bezptatny oraz dostepny
w Europie i Ameryce Péthocnej. SBAS zawiera
sygnaty EGNOS i WAAS.

RangePoint RTX

(1) Sygnat korekcyjny
(2) Ustawienia sygnatu
(3) Czestotliwosé

(4) Szybkos$¢ transmisiji
(5)  Numer seryjny

(6) Opdznienie sygnatu
(7) Stan potaczenia

(8)  Powrot

(9) Data wygasniecia

RangePoint RTX przesytfa sygnat korekcyjny
zapewniajacy doktadno$¢ submetrowa. Sygnat jest
dostepny wyfacznie, gdy system Valtra Guide ma
submetrowy poziom autoryzacji. Skontaktowac sie
z dostawca ustug, aby uzyskaé ustawienia danych.

O

% NME;:\’
» |~
g%}z\ELCTION Autonomous (sate..)g
llust. 22
® @ 0O
ﬁ NME/‘\’ V
) SR
CORRECTION CONNECTION
SIGNAL SBAS 4] status Good
SIGNAL LAG m
/“IQA /:& ’
@
llust. 23

NMEA

@ ~~| GPRS

60

CORRECTION
SIGNAL

CONNECTION \ .
STATUS L Good

4,00s

RangePoint RTX ¢
7

SIGNAL LAG

llust. 24
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CenterPoint RTX

(1)

Sygnat korekceyjny

(2) Ustawienia sygnatu
(3) RTX Standard

(4) Czestotliwosé

(5) Szybkos¢ transmisiji
(6) Numer seryjny

(7)  Opodznienie sygnatu
(8) Stan pofaczenia

(9)  Wt./wyt. powrotu
(10) Data wygasniecia

=
»' |~

GPRS

Signal settings

CORRECTION .
SIGNAL CenterPoint RTX ¢

\
CONNECTION
STATUS

SIGNAL LAG | 4,00s

EXPIRY DATE | Mon Dec 312018

2%

CenterPoint RTX przesyta sygnat korekcyjny
zapewniajacy doktadno$é decymetrowa. Sygnat
jest dostepny wytacznie, gdy system Valtra Guide
ma decymetrowy poziom autoryzacji.
Skontaktowac¢ sie z dostawca ustug, aby uzyska¢
ustawienia danych.

Stacja bazowa

llust. 25

(1)  Sygnat korekcyjny
(2)  Typ bazy

(3) Format sygnatu

(4)  Protokot

(5) Czestotliwosé

(6) Tryb

(7) Odlegtos¢ do bazy
(8) Opodznienie sygnatu
(9) Stan potaczenia
(10) Wt./wyt. powrotu

Stacja bazowa przesyta sygnat korekcyjny
zapewniajacy dokfadnos$¢ centymetrowa. Sygnat
jest dostepny wytgcznie, gdy system Valtra Guide
ma centymetrowy poziom autoryzaciji.

Za pomoca modemu Valtra ustawi¢ odstep,
czestotliwos¢ i format sygnatu kanatu na wartosci
takie same, jak dla stacji bazowej. W przypadku
korzystania z modemu zewnetrznego nalezy
skontaktowac sie z producentem modemu w celu
uzyskania ustawien danych.

Przeprowadzi¢ kontrole czestotliwosci
dozwolonych przez lokalne wtadze.

Ustawienia korekty btedéw radia systemu Valtra

Guide i radia stacji bazowej musza by¢ takie same.

NMEA
e

» |

GPRS

=\

x)))

a

CORRECTION
SIGNAL

BASE TYPE

Base Station 4

/' | CMR 4
SATEL 4

433.5500 MHz 4

TT450s 4800 bps

CONNECTION
STATUS

BASE

6006

llust. 26
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Sie¢ RTK

(1) Sygnat korekcyjny
(2)  Typ modemu

(3) Format sygnatu

(4) typ potaczenia

(56) Odlegtos¢ do bazy
(6) Opdznienie sygnatu
(7) Stan potaczenia

(8)  Wt./wyt. powrotu

Sie¢ RTK przesytfa sygnat korekcyjny zapewniajacy
doktadnos$¢ centymetrowa. Sygnat jest dostepny
wytacznie, gdy system Valtra Guide ma
centymetrowy poziom autoryzacji.

Modem RTK odbiera sygnat korekcyjny za
posrednictwem sieci komdrkowej i dlatego
wymaga karty SIM. Skontaktowa¢ sie z dostawca
ustug, aby uzyska¢ ustawienia danych.

Technologia GPRS

(1) Sworzen
(2) APN (nazwa punktu dostepowego)
(3)  Nazwa uzytkownika (opcjonalnie)
(4) Hasto (opcjonalnie)
(5) Dostawca ustugi
(6) Sita sygnatu
(7)  Potgczenie z Internetem wi./wyt.
(8)  Roaming wtaczony/wytaczony

)

(9) Roaming aktywny/nieaktywny

Karta GPRS zawiera ustawienia modemu GPRS.
Modem tgczy sie z serwerem, ktéry przekazuje
sygnat korekcyjny RTK, dlatego do potaczenia
wymagana jest karta SIM.

Skontaktowac sie z dostawca ustug, aby uzyskac
ustawienia danych.

UWAGA: Funkcja roamingu moze spowodowac
naliczenie dodatkowych kosztow, jezeli jest
wiaczona.

xFill

(1)  Odbiornik satelitarny
(2) Uktad odniesienia bazy
(3) Szybkos¢ transmisiji
(4) Czestotliwosé

(6)  Status xFill

(6) Opdznienie sygnatu
(7) Pozostaty czas

xFill to funkcja, ktéra moze utrzymywaé
doktadnos$¢ centymetrowa przez maksymalnie 20
min po utracie sygnatu korekcyjnego stacji bazowej
lub sieci RTK. xFill dziata zawsze, gdy zrédtem
korekcji jest sygnat korekcyjny stacji bazowej lub
sieci RTK. Czestotliwos¢ i szybkosé transmisji sg
takie same jak te uzywane dla zrodta korekgji

® [z s | () s

CORRECTION
SIGNAL

MODEM TYPE

BASE

y
TYPE Data connection

“a | 56

llust. 27

CURRENT| NETWORK
TELIA .

INTERNET

CONNECTION

(aat]
v
PASSWORD | ver )(’

ROAMING|ACTIVE

llust. 28

@

Q
|

v

NMEA
e

) ~| GPRS (((x))) W
O™ NTRIP

XFill STATUS | Ready

WGSB84/ITRF2008 | SIGNAL LAG 4,00s

_ REMAINING 1200s
wonnk /[ a) mowewe [
FREGUEN(/Y <| 1539,8152 MHz |>

/- /- /- I

SATELLITE
RECEIVER

BASE DATUM

llust. 29
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

CenterPoint RTX. Skontaktowa¢ sie z dostawca ustug, aby uzyska¢ ustawienia danych.

NTRIP

(1)  Adres NTRIP

(2) Port NTRIP ® @
(3)  Punkt mocowania p

(4) Nazwa uzytkownika ) [MME | s )|z v ﬂ
(5) HaSJfO } ~ NTRIP

(6) taczenie/rozlgczanie z serwerem NTRIP ADDRESS | 192.168.0.1 NTRIP DATA (V]
(7)  NTRIP aktywny/nieaktywny \TRIP PORT

Adres NTRIP musi mie¢ numeryczny format IP MOUNT POIN/f ~ )= J

Po wytgczeniu i ponownym wigczeniu gtéwnego vsernye [ [l vawarr |

zasilania ciggnika potaczenie z serwerem NTRIP PASSYORY/ [ [[reeeeees

nawigzywane jest automatycznie. Jesli odbiornik /[ )
systemu Valtra Guide nie odbiera sygnatu @@@@@

korekcyjnego NTRIP nalezy go odtgczy¢ i poditgczy¢

ponownie. Skontaktowac¢ sie z dostawca ustug,

; o llust.
aby uzyskaé ustawienia danych. ust. 30

3.3.5 Stosowanie funkcji powrotu

Funkcja powrotu pozwala kontynuowa¢ prowadzenie, jesli wybrany sygnat korekcyjny o wiekszej
doktadnosci jest tymczasowo niedostepny. Powrdt aktywuje sygnat korekeyjny o mniejszej doktadnosci.
Gdy sygnat korekcyjny o wiekszej doktadnosci zostanie ponownie otrzymany, system aktywuje go
automatycznie.

UWAGA: Przy aktywnej funkcji powrotu odchylenie od toru przejazdu moze sie zwiekszy¢ w przypadku
korzystania z sygnatu korekcyjnego o mniejszej dokladnosci.

Procedura

e Otworzy¢ ekran mapy .

e Dotkna¢ ikony ustawien korekcji.

MAP 08:26  11°C “u

h VRC
0 > 3 @ [oam)un/mmetomon]
OLD FIELD

o

I I Sprizen PSM !lowa UTM n S Q

TGJUK0110005401

llust. 31
1 Ikona sygnatu korekcyjnego
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

e Dotkna¢ karty sygnat korekcyjnego.

e Dotkna¢ selektora funkcji powrotu, aby witaczy¢

ja lub wytaczy¢.

&

5]

» |z~

v

CORRECTION
SIGNAL

MODEM TYPE
SIGNAL

FORMAT

CHANNEL
SPACING

Base Station g
VALTRA MODEM 4
RTCM 3.1 4

CONNECTION

DISTANCE TO -

BASE

e Jmmme > | g, | 4|
CORRECTION [ _oN | oFF
©)
llust. 32
1 Karta sygnatu korekcyjnego
2 Powrdét

3.3.6 Wyjscie NMEA

1 WL /WYL, wyjscia NMEA
2 Szybkos¢ transmisji @ @
3 Ustawienie parzystosci \/
4 Format danych
5 Szybkos¢ przesytu
DATA {ORMAT ~ TRR|SFER

NMEA umozliwia pobieranie informacji o potozeniu (con ) (04 2
w standardowym formacie NMEAQ183 ze ztgcza (vie 4 (10 4
RS-232 umieszczonego w skrzynce bezpiecznikéw
i przekaznikdw ciggnika. Zapoznaé sie z instrukcja L J(- 4
obstugi producenta narzedzia, aby uzyska¢ (= 4 [ 4
ustawienia danych NMEA. L 4 (- 4

llust. 33
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

3.3.7 Wktadanie karty SIM

Procedura
1. Odtaczy¢ ztacze.

2.  Odkreci¢ 4 $ruby.

3.  Opusci¢ interfejs top dock z dachu.

llust. 34

1 Top dock
2 Sruba

3 Uchwyt
4 Ztacze

4. \Wykreci¢ 4 $ruby i nakretke.

5.  Zdjaé pokrywe.

llust. 35
1 Pokrywa
2 Nakretka
3 Sruby
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

6.

10.

1.

Pociagna¢ czerwony uchwyt, aby odtaczy¢
ztacze.

Nacisna¢ zotfty przycisk diugopisem, aby
wysung¢ uchwyt karty SIM.

UWAGA: Nie nalezy wywierac duzej sily na
Z0tty przycisk. Uchwyt wysuwa sie jedynie
na kilka milimetrow z gniazda karty.
Mocniejsze naciskanie na zotfty przycisk w
celu dalszego wysuniecia uchwytu spowoduj
uszkodzenie gniazda karty.

Ostroznie wyjaé¢ uchwyt karty SIM.

Wihozy¢ karte SIM do uchwytu. Klikniecie
oznacza jej prawidtowe wtozenie.

Ustawi¢ uchwyt karty SIM réwno z
prowadnicami na gérze gniazda karty, a
nastepnie wepchna¢ uchwyt na wtasciwe
miejsce.

UWAGA: Nalezy uwazac, aby nie upuscic
karty SIM do wnetrza modemu.

llust. 36
1 Czerwony uchwyt
2 Ztacze
] !
1 === = =)
—0 oo o=
== == Sl===E= =)
N\ )
‘r_r/ J

/L

a0

L]

llust. 37
1 Zotty przycisk

2 Uchwyt karty SIM

3 Karta SIM

Gdy uchwyt karty SIM jest umieszczony prawidtowo na prowadnicach, nie powinno by¢

zauwazalnego oporu, gdy sie go popycha.

Za pomocg dtugopisu ostroznie wcisnag¢ uchwyt karty SIM w gniazdo karty tak gteboko, jak to

mozliwe.

Uchwyt karty SIM nie jest sprezynowy i nie wskakuje na swoje miejsce. Gdy uchwyt karty SIM jest

w prawidfowym potozeniu, zotty przycisk wychodzi na zewnatrz.
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

12. Zatozy¢ ztacze na miejscu.

13. Nacisngé¢ czerwony uchwyt, aby zablokowaé
Zfacze.

14. Zamontowac pokrywe.

15. Wkreci¢ 4 $ruby i nakretke.

Illust. 38

1 Czerwony uchwyt
2 Ztacze

llust. 39

1 Pokrywa

2 Nakretka

3 Sruby

46
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

16. Umiescié interfejs top dock na dachu.

17.  Wkreci¢ 4 Sruby.
18. Podfgczy¢ ztacze.

llust. 40

1 Top dock
2 Sruba

3 Uchwyt
4 Ztacze

3.3.8 Aktualizacja poziomu autoryzacji odbiornika

Uzytkownik moze dokona¢ aktualizacji poziomu autoryzacji odbiornika systemu Valtra Guide, aby skorzysta¢
z sygnatu korekcyjnego o wyzszej doktadnosci. Zakupi¢ kod autoryzacji od lokalnego dealera firmy Valtra.

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkna¢ ikony sygnatu korekcyjnego.

MAP VALTRA v 08:26 11°C %

VRC
2] 0 [e2tm) [ o<
OLD FIELD

&

[ c | 4

B sprizen PsM tiowa UTM n

TGJUK0110005401

llust. 41
(1)  Sygnat korekcyjny
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3. Definicja sygnatu i dane techniczne

3.  Zapisac typ odbiornika, wersje i numer
seryjny sprzetu.
@)
4. Zakupi¢ kod autoryzacji od lokalnego dealera
firmy Valtra. I
Y @ NME2 | aPRs K)f Q\J‘ L\/
5.  Dotkna¢ ikony wprowadzania kodu &~
aUtoryzale: ) :ezi%bg:
6. \Wprowadzi¢ kod autoryzacji. I
VERSION INPUT AUT‘HORISATION C..
7 Dotkna¢ \/ aby zaakceptowaé zmiane. SERIAL NUMBER S
AUTHORISATION
TGJUK0110005101
llust. 42
(1) Karta informacji o odbiorniku
(2) Wprowadzi¢ kod autoryzaciji
8. Ponownie uruchomi¢ system Valtra Guide.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.1 Tryby systemu Valtra Guide

Interfejs uzytkownika systemu Valtra Guide ma 2 tryby: tryb GO! oraz tryb polowy.

W trybie GO! tatwo jest zacza¢ korzysta¢ z systemu Valtra Guide. Tryb GO! zapewnia instrukcje krok po
kroku. W trybie GO! nie mozna zapisywac¢ pél ani toréw przejazdu. Nowy tor przejazdu utworzony w trybie
GO! zastepuje poprzedni tor.

Tryb polowy to tryb zaawansowany, w ktérym dostepne sg wszystkie funkcje systemu Valtra Guide.

Tryb ustawien stuzy do regulacji ustawien

OJOJO

VALTRA || 026 1jc

SERLIC R AR 2

’

—T

“E

(=]

D1 Sprizen PSM towa UTM n &

llust. 1

(1) Tryb GO!

(2)  Tryb polowy
(3)  Tryb ustawien
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.2 Ekran Mapa

Dotkna¢ , aby powrécié do ekranu mapy.

E P oy VALTR: v 08:26 11°C

ks S = (VRC
S 0 ’ 0 ‘ 001m mynm Network P |
OLDFIELD

I 'T Sprizen PSM !lowa UTM n

llust. 2

TGJUKO0110004601

1 Stan systemu Valtra Guide Otwiera wyskakujgce okno informacji systemowych

e Biaty/niebieski =\Wytaczony

o 76ty = Aktywowany

e Zielony = Witaczony

® Przekreslenie = Stan btedu / nie mozna aktywowac

e Przekreslona kierownica = kierownica nie zostata
obrécona przez 5 minut.

2 Numer toru przejazdu Numer wybranego toru przejazdu (spos$rdd wszystkich

torow)

Tory przejazdu po lewej stronie majg numery ujemne (-), a
tory po prawej stronie numery dodatnie.

3 Nazwa pola Wyswietla nazwe pola, gdy wybrane jest pole.

Otwiera wyskakujace okno konfiguratora pola

Wyswietla komunikat ,Nie wybrano pola’ gdy pole nie
jest aktywne.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

Zejscie z toru

Wyswietla wartos¢ btedu zejscia z trasy oraz kierunek
btedu.

Otwiera wyskakujacy ekran ustawien przesuniecia toru

przejazdu

e Mata (<b cm) = zielone strzatki po lewej i prawej
stronie

e Srednia — w lewo (5-10 cm) = z6tta strzatka po lewej

stronie

e Duza— w lewo (> 10 cm) = czerwona strzatka po
lewej stronie

 Srednia — w prawo (5-10 cm) = z6tta strzatka po
prawej stronie

e Duza— w prawo (> 10 cm) = czerwona strzatka po
prawej stronie

Doktadnos¢ sygnatu

Wyswietla sygnat korekcyjny w postaci wartosci
numerycznej oraz jego site w postaci stupka.

Stupek sity:

e Zielony = prawidtowy
o 76ty = $redni
e (Czerwony = staby

Otwiera wyskakujace okno doktadnosci sygnatu

Sygnat korekcyjny

Nazwa i ikona wybranego sygnatu korekcyjnego
Otwiera wyskakujace okno ustawien sygnatu korekcji.

e SBAS

e TerraStarC

e TerraStarL

e RangePoint RTX
e CenterPoint RTX
e xFill

e Sie¢ RTK

e Stacja bazowa

* Inne punkty

Stan sterowania sekcjami

Otwiera wyskakujace okno ustawien sterowania sekcjami.
Stan jest widoczny tylko wtedy, gdy funkcja sterowania

sekcjami jest wigczona:

e Auto
® reczne

Sygnat GPRS

Przedstawia stan i site sygnatu GPRS.

Kompas

Czerwona strzatka wskazuje pétnoc.

10

Przetgczanie trybu widoku

e 2D
e 3D

M

Wysrodkowanie mapy wzgledem
pofozenia ciaggnika

Ustawia mape i ciagnik na srodku wyswietlacza.

Wyswietlane tylko po przeciggnieciu mapy.

12

Pomniejszenie

Pomniejsza obraz na mapie
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

13 Powiekszanie Powieksza obraz na mapie
14 Stan zmigrmego sterowania Otwiera wyskakujace okno przegladu mapy aplikacyjne;.
predkoscia

Stan jest widoczny tylko wtedy, gdy funkcja zmiennego
sterowania predkoscia jest wigczona.

15 Stan i nazwa zadania Widoczne tylko wtedy, gdy funkcja TaskDoc jest aktywna.

Pokazuje aktywny stan zadania (rejestrowanie/
wstrzymanie) i nazwe.

Gdy funkcja sterowania zmiennym dawkowaniem jest wigczona, na ekranie mapy wys$wietlana jest

dodatkowa ikona . Ikona ta pokazuje liste legendy mapy.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.3 Tryb GO!

Tryb GO! jest prostym sposobem uzywania systemu Valtra Guide.

Przed rozpoczeciem korzystania z trybu GO! dostosowacé ustawienia korekcji zgodnie z konfiguracja

uzytkownika.

Ikona trybu GO! rozpoczyna sekwencje, w ktérej nastepuje:

e \Wybdr nastaw narzedzi
e Utworzenie toréw przejazdu

Po jej wykonaniu mozna wtgczy¢ system Valtra Guide.

4.3.1 Uruchomic tryb GO!

Procedura
1. Nacisna¢ gtéwny przetacznik uruchamiajacy.

2. Dotkna¢ ikony systemu Valtra Guide, aby
wstepnie go uruchomic.

Gdy ikona ma kolor zielony/niebieski, system
Valtra Guide zostat wstepnie uaktywniony.

3.  Otworzy¢ ekran mapy .

4. Dotkna¢ karty trybu GO!
5. Dotkna¢ ikony trybu GO!

llust. 3

1 Wstepna aktywacja odbiornika systemu

Valtra Guide

2 Gtéwny przetacznik uruchamiajacy

MAP 08:26  11°C U

(2] 0 P [

OLD FIELD

o

| e— cm— |

B sprizen PsM tiowa UTM n 4

o [ [ #]

TGJUK0110000601

llust. 4
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

6. Ustawi¢ szerokos¢ i zachodzenie narzedzia.
a) Wyregulowa¢ szerokos$¢ narzedzia. @ @
b) Wyregulowa¢ zachodzenie narzedzia.
_ ) GO! ‘ ACTIVE PROFILE: VALTRA H V4 J
Korzysta¢ z tych ustawien dla szerokosci
trasy przejazdu.
UWAGA: Szerokosc i zachodzenie narzedzia | n ﬁ:ii:::_
sg takie same jak w profilu. W przypadku ich Q 0,10m D 2,40 m|
zmiany, nowe wartosci nie zostana zapisane
w profilu.
X
llust. 5
(1) Zaktadka
(2) Szeroko$¢ narzedzia
(3) Szerokos$c¢ toru przejazdu
7 Wybra¢ typ toru przejazdu.
®» @ ©®
8. Dotknaé opdcji \/ aby zatwierdzié.
—— Go! ‘ CHOOSE T|'PE OF WA|fLINE V4 ‘
THEEE
1) 1 1 1]
(%]
llust. 6
(1) Prosty (A-B)
(2) Obrysowy
(3) Skosny (kierunek A+)
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.3.2 Tworzenie toru przejazdu

4.3.2.1 Tworzenie prostego toru przejazdu (A-B)

Procedura

1.

Dotknaé ikony A, aby ustawi¢ punkt
poczatkowy A (na przyktad na rogu pola
miedzy polem a uwrociem).

Przejecha¢ na koniec pola lub odlegtos¢ co
najmniej 10 m.

Dotkna¢ ikony ®%, aby ustalié punkt koricowy
B.

Roéwnolegte tory przejazdu sg wysSwietlane
po lewej (ujemne liczby) i po prawej (dodatnie
liczby) stronie ciggnika. System oblicza
odstepy toréw przejazdu z ustawionej
szerokosci narzedzia i zachodzenia.

llust. 7

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)

Punkt poczatkowy A
Dtugosé toru przejazdu
Punkt koncowy B
Prosty tor przejazdu
Punkt poczatkowy A
Punkt koncowy B
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.3.2.2 Tworzenie trasy krzywoliniowej

Procedura

1.

Dotkng¢ ikony rejestrowania (na przyktad na
rogu pola miedzy polem a uwrociem).

Aby przerwac rejestrowanie (na przyktad jesli
odcinek toru na polu jest prosty), dotknaé
ikony wstrzymania.

Zapis tworzy prosta linie miedzy dotknieciem
ikony wstrzymania i wznowienia.

Dotkna¢ ikony wznowienia rejestrowania, aby
kontynuowac zapis.

Dojechac¢ do konca pola.

Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzié.

Réwnolegte tory przejazdu sa wyswietlane
po lewej (ujemne liczby) i po prawej (dodatnie
liczby) stronie ciggnika. System oblicza
odstepy toréw przejazdu z ustawionej
szeroko$ci narzedzia i zachodzenia.

llust. 8

(1
(2
(3
(4

)
)
)
)

Rejestrowanie
Krzywoliniowy tor przejazdu
Koniec toru przejazdu
Poczatek toru przejazdu
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.3.2.3 Tworzenie skosnego toru przejazdu (kierunek A+)

Procedura
1. Ustawi¢ kat toru przejazdu.

System Valtra Guide wskazuje kat, w ktérego
strone skierowany jest przéd ciagnika.

MAP 08:26
0° odpowiada pétocy, 90° to wschoéd, 180° 0 @ l_ =
to potudnie, a 270° oznacza zachéd. (owoFieLo )

W\wyline A+

Y |
G p V]

2. Dotknac¢ opcji \/ aby zatwierdzic.

Wyswietlony zostanie wybrany kat.

Roéwnolegte tory przejazdu sa wys$wietlane
po lewej (ujemne liczby) i po prawej (dodatnie GO!
liczby) stronie ciagnika. System oblicza
odstepy toréw przejazdu z ustawionej T s
szeroko$ci narzedzia i zachodzenia.

TGJUK0110003501

llust. 9

(1) Kat

(2) Akceptuj

(3) Tor przejazdu pod katem

Poczatek toru przejazdu
Koniec toru przejazdu

4.3.3 Uruchamianie systemu Valtra Guide

Procedura
1. Upewnic¢ sie, ze system Valtra Guide jest wstepnie wigczony.
2. Rozpocza¢ jazde.
System Valtra Guide moze dziata¢, gdy ciagnik porusza sie z predkoscig od 0,1 do 25 km/h.
3.  Obréci¢ kierownice.

Uktad Valtra Guide nie zacznie dziataé, jesli przed naciénieciem przycisku zataczania kierownica nie
byta obracana przez 60 sekund.
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4,

Nacisna¢ przycisk uruchamiania systemu
Valtra Guide, aby aktywowa¢é funkcje
automatycznego sterowania.

Ciggnik automatycznie ustawia sie na
najblizszej trasie i zaczyna sie po niej
poruszac.

UWAGA:

Mozna réwniez wczesniej wiaczy¢ system
Valtra Guide, nawet jesli niektdre elementy
na ekranie informacji o systemie maja status

X. Jesli warunki zostana spetnione w ciagu
5 sekund od nacisniecia przycisku, system
Valtra Guide wiaczy sie automatycznie.

UWAGA: Gdy zawdr uktadu kierowniczego
jest wiaczony, predkosc¢ jazdy jest
ograniczona do 25 km/h. Kiedy predkosc¢
wynosi powyzej 25 km/h, nie mozna wiaczyc¢
zaworu ukfadu kierowniczego.

Illust. 10

1 Wigczyé uktad Valtra Guide

Aby wytaczy¢ uktad automatycznego prowadzenia, obréci¢ kierownice lub ponownie nacisngé przycisk

uruchamiania systemu Valtra Guide.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.4 Tryb pracy w polu

Tryb polowy jest zaawansowanym trybem, w ktérym mozna uzywaé wszystkich funkcji systemu Valtra
Guide. Funkcje te obejmuja:

e Zarzadzanie polami
- 1 lub wiele toréw przejazdu dla kazdego pola
e Ustawienia uwroci
e Konfigurator przeszkdd
e Znaczniki

4.4.1 Wstepna aktywacja systemu Valtra Guide

Procedura

1. Nacisna¢ gtéwny przetacznik uruchamiajacy.

2. Dotknaé ikony systemu Valtra Guide, aby
wstepnie go uruchomic.

Gdy ikona ma kolor zielony/niebieski, system
Valtra Guide zostat wstepnie uaktywniony.

llust. 11
1 Wstepna aktywacja odbiornika systemu
Valtra Guide

2 Gtowny przetacznik uruchamiajgcy

4.4.2 Regulacja ustawien narzedzia

Procedura

e  Otworzy¢ ekran mapy .

e Dotkna¢ ekranu mapy.

e Dotkna¢ karty ustawien.
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Dotkngé ikony regulacji ustawien narzedzia.

Szeroko$¢ i zachodzenie narzedzia sg takie
same jak w profilu.

Ustawienia te maja wptyw na okreslenie
szerokosci toru przejazdu.

Wyregulowac¢ miejsce podtgczenia tylnego
narzedzia.

)k Tylny podnosnik.

A Punkt holowania (narzedzie wleczone)
X Nieuzywane

Wyregulowa¢ szerokos¢ tylnego narzedzia.

Wyregulowa¢ odlegto$¢ tylnego narzedzia od
punktu potaczenia.

Jesli tylne narzedzie ma przesuniecie:

e Ustawi¢ selektor przesuniecia do potozenia
YES (Tak).

e Ustawi¢ wartos¢ przesuniecia.

Wyregulowa¢ zachodzenie (lub przeskok)
wzgledem poprzedniego toru przejazdu.

MAP 08:26  11°C
0
OLD FIELD
—x
Bl sprizen PSM tiowa UTM n 4
TGJUK0110005801
llust. 12

1

Ustawienia narzedzia

®

©) ®

IMPL|

ZMENT SETTINGS REAR ( VALTRA v) 21.12.2016  06:39 |+21°C

- cﬁ
0E AN
8]

e T
o <250m>
Josoml>

|a=

100,00 m

@ 6 0 6

llust. 13

1 Przetacznik wyboru narzedzia przedniego/
tylnego

2 Potgczenie tylnego narzedzia

3 Odlegtos¢ tylnego narzedzia od punktu
mocowania

4 Selektor przesuniecia tylnego narzedzia

5 Zachodzenie (lub przeskok) wzgledem
poprzedniego toru przejazdu

6 Szerokos$¢ tylnego narzedzia

7 Przesuniecie tylnego narzedzia

8 Szerokos¢ toru przejazdu
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

e \Wyregulowat, jesli przednie narzedzie jest

podtgczone. @ @ @ @ @ @

) k IMPLIEMENT SE|ITINGS FRONT (VALTRA ') 21[12.2016  06:39 |+21°C
Podtaczone <| 0.50 m |>
X Nieuzywane A 20
3 2,00m)[>
¢ \Wyregulowa¢ szerokos$¢ przedniego narzedzia. & <| 1.00m |>

¢ \Wyregulowa¢ odlegtos¢ przedniego narzedzia
od punktu mocowania.

MEE

R

e Jesli przednie narzedzie ma przesuniecie: ﬂ
e Ustawic¢ selektor przesuniecia do potozenia
YES (Tak). | Q:
e Ustawi¢ wartos¢ przesuniecia. @
llust. 14
1 Przetacznik wyboru narzedzia przedniego/
tylnego
2 Przetacznik wyboru przesuniecia narzedzia
przedniego

3 Zachodzenie (lub przeskok) wzgledem
poprzedniego toru przejazdu

4 Szerokos$¢ narzedzia przedniego

5 Przesuniecie narzedzia przedniego

6 Odlegtos¢ przedniego narzedzia od punktu
mocowania

7 Potaczenie przedniego narzedzia

¢ \Wyregulowa¢ zachodzenie (lub przeskok) wzgledem poprzedniego toru przejazdu.

4.4.3 Zarzadzanie polami

Procedura

e Otworzy¢ ekran mapy .

e Dotkna¢ opcji zarzadzania polami.

®

MAP 1425 11C "4
2)[0 b L @ ) o)

4
| OLD FIELD

&

-

D1 Sprizen PSM tlowa UTM n

llust. 15
(1) Zarzadzanie polami
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e Aby wybraé pole:

e Dotkna¢ nazwy pola. @ @
e Dotkna¢ pola wyboru, aby wybra¢ pole. _[ £ | I- _’—|
. FIELDS v

¢ Dotkna¢ opdiji \/ aby zatwierdzic. - ZFE)

* Aby doda¢ nowe pole:

e Dotkna¢ ikony Dodaj pole. [ Fieldo2 [ P2
e \Wpisa¢ nazwe pola. [] Fieldo2
e Dotknagé ' \/ by doda¢ pole lub '
otknac opcje , aby dodac pole lub opcje |:| Field02 7 = %J
X, aby anulowad. )
e Aby zmieni¢ nazwe pola:
e Dotkna¢ konfiguratora pola. llust. 16
® Dotkna¢ ikony zmiany nazwy pola. (1)  Nazwa pola
o _ ) \/ (2) Zmiana nazwy

® 7mieni¢ nazwe pola i dotkna¢ , aby (3) Usuwanie pola

zapisa¢ nowa nazwe, lub x aby anulowac. (4) Dodawanie pola

e Aby usuna¢ pole:
e Dotkna¢ konfiguratora pola.
e Dotkna¢ ikony Usun pole.
Pole zostaje usuniete natychmiast bez potwierdzenia.

4.4.3.1 Nawigacja do pola

System Valtra Guide moze pomdc w docieraniu do pola, pokazujgc odlegtos¢ oraz kierunek za pomoca
kompasu.

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy.

2. Dotkna¢ opcji zarzadzania polami. O
1
MAP 1425 41C u
0 P I @ [oz)( S menamn

#

1 Sprizen PSM towa UTM n

llust. 17
(1)  Zarzadzanie polami

64 Smart farming
39924305



4. Obstuga systemu Valtra Guide

®

3. Dotkna¢ ikony nawigacji zadanego pola.

—[aﬁi | FIELDS

Fieldo1 A
[ Fieldo2
[] Fieldo2 A

~ 4

[] Fieldo2 o ) %J
llust. 18
1 Nawigacja do pola
4. Dotkna¢ \/ aby powrdci¢ do ekranu mapy. AP 1T
Na ekranie mapy zostanie wy$wietlony 0
kompas, wskazujacy kierunek oraz dystans (otoFiELD )
do pola.
Field 4
O ]
50 m
Bl sprizen PSM tiowa UTM n —xr b
TGJUK0110001201

llust. 19

5.  Aby przerwa¢ nawigacje:

e Dotkna¢ nazwy pola.
e Dotkna¢ ikony nawigaciji.

—[ﬁ\ FIELDS ]—@
Fi€ido1 (%)
[ Fieldo2 (%5 )
[] Fieldo2 )
[ Fieldo2 & A“J
TGJUK0110006501
llust. 20
1 Nazwa pola

2 Przerwaé nawigacje

4.4.3.2 Uzywanie funkcji automatycznego wykrywania pola

Istnieje mozliwos$¢ skonfigurowania uktadu Valtra Guide tak, aby automatycznie rozpoznawat pole, na
ktérym znajduje sie ciagnik.
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Procedura
1.  Otworzy¢ ekran mapy .
2. Dotkna¢ opcji zarzadzania polami. O
1
MAP 1425 1
(2|0 P 8 @ (o) [/ mmovamen

[
| OLD FELD

&

D1 Sprizen PSM towa UTM 0

llust. 21

(1)  Zarzadzanie polami

3. Przestawi¢ suwak funkcji automatycznego

wykrywania pola do pozycji wigczenia. —[ﬁ‘, | FIELDS I—’7|

N ™
4. Dotknaé opgji \/ aby zatwierdzié. Eleld0l
UWAGA: [] Fieldo2
Po przejsciu do nowego pola stychac¢ dzwiek i ]
pojawia sie ekran podreczny z informacja o [] Fieldo2
nazwie pola.
p [] Fieldo2 A % %J

llust. 22

(1)  Automatyczne wykrywanie pola

4.4.4 Rejestracja granicy pola

UWAGA: Granice pola mozna zarejestrowac, gdy system Valtra Guide jest wigczony, a na polu odbywa sie
praca.

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2.  Dotkna¢ ekranu mapy.
3.  Dotkna¢ karty pola.
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Dotkna¢ przycisku Dodaj granice pola.

Wybra¢ pozycje do zarejestrowania.

To ustawienie jest widoczne tylko wtedy, gdy
do ciggnika jest podtaczone narzedzie
przednie i tylne. Mozna wybra¢ narzedzie
przednie, ciagnik (potozenie odbiornika
systemu Valtra Guide) lub narzedzie tylne.

Wybra¢ pozycje do zarejestrowania.

To ustawienie jest widoczne tylko wtedy, gdy
do ciggnika jest podtaczone narzedzie
przednie lub tylne. Mozna wybra¢ narzedzie
lub ciagnik (potozenie odbiornika systemu
Valtra Guide).

o

e

I I Sprizen PSM !lowa UTM n

MAP VALTRA v 14:25 11°C %
N 0,01m

0 S— GC!—‘ ‘,
OLD FIELD

203
3 (02ha) 3 (026m )

¥ &u)

TGJUK0110002001

llust. 23

(1)

Doda¢ granice pola

®

:{al CHOOSE RECORDING [*OSITION

|
X
.

%

O

® [

llust. 24

(1)

Pozycja do zarejestrowania

®

:{al CHOOSE RECORDING [*OSITION

w
P
o

&

llust. 25
(1)

Pozycja do zarejestrowania
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7 Wybra¢ strone rejestrowania.

8.  Dotknaé opcji \/ aby kontynuowaé, lub X
aby anulowacé.

llust. 26

(1) Lewa strona
(2) Siedziba
(3) Prawy strona

9. Dotkna¢ ikony rejestrowania, aby rozpoczaé
rejestrowanie.

10. Jecha¢ po polu wzdtuz jego granic.

1.  Wstrzymac procedure rejestracji przed
wjechaniem w naroznik pola, aby zapewni¢
proste narozniki.

a) Dotkna¢ ikony wstrzymania.
b) Dotknac ikony rejestrowania, aby
kontynuowac rejestracje za naroznikiem.

| | TRAMLINE . I

Zapis tworzy prosta linie miedzy dotknieciem
ikony wstrzymania i wznowienia.

B0 Sprizen PSM tiowa UTM 0

12. Dotkna¢ ikony zatrzymania, aby zakonczyé
rejestrowanie.

Punkt poczatkowy i koncowy zostaja
automatycznie potgczone linig prosta.

llust. 27
(1) Granica pola
(2)  Anulyj

(3) Rejestrowanie
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4.4.5 Tory przejazdu

Jesli uktad Valtra Guide jest aktywny, ciagnik bedzie jecha¢ zgodnie z torem przejazdu. Ustawienia narzedzia
okreslaja szerokos¢ toréw przejazdu

UWAGA: /stnieje mozliwosc¢ wykonania kilku torow przejazdu na tym samym polu dla réznych zadan lub
narzedzi.

4.4.5.1 Tworzenie prostego toru przejazdu (A-B)

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2. \Wybraé pole.

3. Dotkna¢ opcji Dodawanie nowego toru
przejazdu.

: M0

/1 (0.26ha] ~1(0.26m )
D1 Sprizen PSM lowa UTM n ) g m

llust. 28

(1) Dodawanie nowego toru przejazdu

OO,
GO! | CHOOSE T|'PE OF WPE;(LINE }_TH

4, Dotkna¢ Prosty tor przejazdu.

5.  Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzi¢.

|

-———

——

———
Gz @

llust. 29

(1) Prosty tor przejazdu (A-B)
(2) Tor przejazdu z obrysem
(3) Skosny tor przejazdu (kierunek A+)
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6. Dotkngé ikony = aby ustawi¢ punkt

poczatkowy A (na przykfad na rogu pola @
miedzy polem a uwrociem).

\

MAP @E 08:26 | 11°C
7. Przejechaé na koniec pola lub odlegtosé co 0 Y E‘jﬂ
Wayline\&-B W
Al 9m

najmniej 10 m. (oo FELD
L - . l&l ]

8.  Dotknaé ikony B¥, aby ustali¢ punkt korhcowy o \ il

8. Ay_sh B

Roéwnolegte tory przejazdu sg wyswietlane 1 (026ha) 7 (0.26m)

po lewej (ujemne liczby) i po prawej (dodatnie

liczby) stronie ciggnika. System oblicza

odstepy torow przejazdu z ustawione;j =

szeroko$ci narzedzia i zachodzenia. B sprizen PSM owa U n $ m

o )

Illust. 30

(1)  Punkt poczatkowy A
) Dtugos$¢ toru przejazdu
) Punkt koncowy B

(4)  Prosty tor przejazdu
)
)

Punkt poczatkowy A
Punkt koncowy B

4.4.5.2 Tworzenie trasy z pojedynczym obrysem

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2. \Wybrac¢ pole.
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3. Dotkna¢ opcji Dodawanie nowego toru
przejazdu.

VALTRA o 14:25

OM'Q“‘.[GOI\

Ellr] &
]

i}

: M0

<1 (0.26ha] [ 026m )
D1 Sprizen PSM lowa UTM n ) E m

llust. 31

(1) Dodawanie nowego toru przejazdu

OONO

GO! | CHOOSE T|'PE OF WA|(LINE \/ ‘

4, Dotkna¢ Tor przejazdu z obrysem.

5.  Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzi¢.

e
—_—
-

llust. 32

(1) Prosty tor przejazdu (A-B)
(2) Tor przejazdu z obrysem
(3) Skosny tor przejazdu (kierunek A+)
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6.

10.

Dotkna¢ ikony rejestrowania (na przyktad na
rogu pola miedzy polem a uwrociem).

Aby przerwac rejestrowanie (na przyktad jesl
odcinek toru na polu jest prosty), dotknaé
ikony wstrzymania.

Zapis tworzy prosta linie miedzy dotknieciem
ikony wstrzymania i wznowienia.

Dotkna¢ ikony wznowienia rejestrowania, aby
kontynuowac zapis.

Dojecha¢ do konica pola.

Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzi¢.

Rownolegte tory przejazdu sg wyswietlane
po lewej (ujemne liczby) i po prawej (dodatnie
liczby) stronie ciggnika. System oblicza
odstepy torow przejazdu z ustawione;j
szerokos$ci narzedzia i zachodzenia.

/1 (026ha] 73 (0,26m |

, ¥ O

Illust. 33

(1) Rejestrowanie

(2)  Krzywoliniowy tor przejazdu
(3) Koniec toru przejazdu

(4) Poczatek toru przejazdu

4.4.5.3 Tworzenie skosnego toru przejazdu (kierunek A+)

Procedura

1.
2.

Otworzy¢ ekran mapy .

Wybraé pole.
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3. Dotkna¢ opcji Dodawanie nowego toru

przejazdu.
MAP 14:25
00 I L) gy

: M0

<1 (0.26ha] [ 026m )
¥ [&Ju)

—T

I Sprizen PSM tlowa UTM n )

llust. 34

(1) Dodawanie nowego toru przejazdu

OBIONO

5. Dotknaé opgiji \/ aby zatwierdzié. : ; -
46 opd 4 : Go! ‘ CHOOSE T|/PE OF WA|(LINE }* v H

4, Dotkna¢ Tor przejazdu pod katem.

|

e
—_—
-
= .

llust. 35

(1) Prosty tor przejazdu (A-B)
(2) Tor przejazdu z obrysem
(3) Skosny tor przejazdu (kierunek A+)

6. Ustawi¢ kat toru przejazdu.

System Valtra Guide wskazuje kat, w ktérego
strone skierowany jest przéd ciagnika.

VALTRA v 08:26
0° odpowiada pétnocy, 90° to wschéd, 180° 0 Y l =
to potudnie, a 270° oznacza zachéd. |omnem ]

iii W\yline A+

gz P G

7 Dotknac¢ opcji \/ aby zatwierdzic.

Tory przejazdu pod wybranym katem zostana

wyswietlone. /1 (0,26ha] 71 (0,26m |
Réwnolegte tory przejazdu sg wyswietlane
po lewej (ujemne liczby) i po prawe] (dodatnie
liczby) stronie ciggnika. System oblicza R Sprizen PSM tiowa UTM n s =4 EE
odstepy toréw przejazdu z ustawionej TGJUK0110002301
szeroko$ci narzedzia i zachodzenia. llust. 36

(1) Kat

(2) Akceptuj
(3) Tor przejazdu pod katem
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4.4.5.4 Zarzadzanie torami przejazdu

Procedura

Otworzy¢ ekran mapy .

Wybra¢ pole.

Dotkna¢ konfiguratora toréw przejazdu.

Aby wybra¢ tor przejazdu, dotkna¢ pola wyboru.

Aby wyswietli¢ informacje o wspotrzednych
toru, dotkna¢ przycisku Informacje o torze
przejazdu.

Zostanie wys$wietlony ekran podreczny z
informacja o potozeniu toru przejazdu.

Aby usuna¢ tor przejazdu, dotkna¢ ikony
usuwania.

Tor przejazdu zostaje usuniety natychmiast bez
potwierdzenia.

Dotkna¢ \/ aby zaakceptowac¢ zmiane.

MAP VALTRA v 14:25 1H1'C *a

~]0 I 4
_mm ' i
2]

% & |TRAMUNE |

/1 (026ha] ~1(0.26m )
—T
1 Sprizen PSM tlowa UTM n ) g m

llust. 37

(1)  Konfigurator torow przejazdu

0O ®@®
e 4[ ﬁ WAYLINES e

5)
H)
[Jesnse Hi (D)
() warme os n )
(] Wevine0s @ @
llust. 38

(1)  Pole wyboru

) Nazwa toru przejazdu

) Typ toru przejazdu

(4) Informacje o torze przejazdu
) Usun

4.4.6 Asystent toru przejazdu

Tor z pojedynczym obrysem
Dzielenie toru przejazdu
Konfigurator toréw przejazdu

Asystent toru przejazdu to opcjonalny pakiet funkgji, ktéry obejmuje funkcje takie, jak:

74
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<

~ (x]

llust. 39
(1)  Asystent toru przejazdu

Dzielony tor przejazdu to tor, ktéory moze mie¢ wiele segmentéw. Mozna za jego pomoca na przyktad
potaczy¢ istniejace tory, aby utworzy¢ nowy dzielony tor przejazdu. Dzielone tory przejazdu mozna tworzy¢ z
istniejacych toréw przejazdu i granic lub mozna tworzy¢ nowe.

4.4.6.1 Rejestrowanie pojedynczego obrysu

Tor przejazdu z pojedynczym obrysem jest podobny do normalnego toru przejazdu z obrysem, ale nie jest to
trasa réwnolegta.

Procedura

1. Dotkna¢ karty Asystent trasy.

2. Dotknaé ikony Pojedynczego obrysu.

O

<

llust. 40
(1) lkona Pojedynczego obrysu

Smart farming 75
39924305



4. Obstuga systemu Valtra Guide

3.  Dotkna¢ ikony rejestrowania.

4. Aby przerwaé rejestrowanie (na przyktad jesli
odcinek toru na polu jest prosty), dotknaé
ikony wstrzymania.

Zapis tworzy prosta linie miedzy dotknieciem
ikony wstrzymania i wznowienia.

5. Dotkna¢ ikony wznowienia rejestrowania, aby
kontynuowac zapis.

6. Dojecha¢ do konca pola.

7 Dotknag¢ ikony akceptaciji.

Zielone strzatki wskazujg punkt poczatkowy,
czerwona — punkt korcowy. Na poczatku i
na koncu trasy tworzone sg koncéwki o
dtugosci 10 metréw.

Ustawienia przestawiania przesuniecia sg
wyltaczone dla toru przejazdu z pojedynczym
obrysem.

4.4.6.2 Rejestrowanie dzielonego toru przejazdu
Procedura

1.  Dotkna¢ opcji Dodaj nowy tor przejazdu.

2. Dotknac¢ karty Asystent trasy.

® @
Map Gam ) 2 1o

OLD FIELD

&

(2] 0 o0 g

=X

Single I|.ontour

% ®

/1 (026ha] 73 (0:26m |
Y [OJu)

llust. 41

(1) Anulowanie rejestrowania
(2) Rejestrowanie toru przejazdu

MAP New Proiile 01 - 1425  11°C "y

0 P I @ [oom) (o mcnemn]

| OLD FIELD I

llust. 42

(1)  Zielona strzatka
(2) Czerwona strzatka
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

3. Dotkna¢ ikony Dzielony toru przejazdu.

4. Dotkna¢ opcji Rejestrowanie dzielonego toru
przejazdu.

5. Dotkna¢ ikony plusa (na przyktad w rogu
pola).

™P v

Afr
L
Ve
I

llust. 43
(1) lkona dzielonego toru przejazdu

X

llust. 44
(1) Rejestrowanie toru przejazdu

®

MAP i o
0
EE
[} Semesjitaeee
(ol gme |1 .
(+
5 3 /3 (026ha) 7 (0.26m ]

, ¥ &

llust. 45
(1) lkona plusa
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6.

10.

1.

Aby przerwac rejestrowanie (na przykfad jesli
odcinek toru na polu jest prosty), dotkna¢
ikony wstrzymania.

Zapis tworzy prosta linie miedzy dotknieciem
ikony wstrzymania i wznowienia.

Dotkna¢ ikony wznowienia rejestrowania, aby
kontynuowac zapis.

Dojecha¢ do kranca pola.

Dotkna¢ ikony zatrzymania, aby zakonczy¢
rejestrowanie segmentu dzielonego toru
przejazdu.

Utworzy¢ segment toru przejazdu na kazdym
krancu pola.

Dotkna¢ ikony akceptacii., aby zapisaé
dzielony tor przejazdu.

ojolo

1He |y

=
=l
-]

VALTRA b

0 eam) [F1X)

>

:

IELD

[ Segi[ented Wa|rline | Bl
I"-I S|.gment 1|0 -
»

/3 (026ha] <73 [0.26m |
, b

llust. 46

(1) Ikona pauzy

(2)  lkona zatrzymania
(3) lkona akceptacji

4.4.6.3 Tworzenie dzielonego toru przejazdu z granicy

Mozna automatycznie tworzy¢ dzielone trasy, ktére podazaja za granica pola.

Procedura
1. Wybra¢ pole, ktére ma granice.
2. Dotkna¢ karty Asystent trasy.
3. Dotkna¢ ikony Dzielony toru przejazdu.
®
kil Y
~ (x]J

llust. 47

(1) Ikona dzielonego toru przejazdu
78 Smart farming
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4, Dotknac¢ opcje Dzielony toru przejazdu z
granicy

Zostanie wyswietlony ekran podreczny z
granicami poél przekonwertowanymi na
segmenty. Czerwone strzatki wskazujag
numer segmentu i punkty koncowe.

5. W razie potrzeby nalezy dostosowac liczbe
segmentow.

Ma to wptyw na doktadnos¢ segmentow
podazajgcych za granica.

6. W razie potrzeby zoptymalizowa¢
przedtuzenia toru przejazdu.

Ma to wptyw na wyglad zakonczen toru
przejazdu. Po optymalizacji koniec segmentu
wskazuje poczatek nastepnego segmentu.

7 Dotkna¢ przycisku Akceptuj, aby zapisaé
segmenty toru przejazdu.

—— :{ﬂ ‘ Segm/nted wayline from boundary

Max | num a—

® ®

1= v v
11 5/ V {
</| v \
w /A

llust. 48

(1)
(2)
(3)

Maksymalna liczba segmentéw

Optymalizacja rozszerzenia toru przejazdu

Podglad

8. Zmieni¢ nazwe dzielonego toru przejazdu (w razie potrzeby) i dotkng¢ przycisku Akceptuj, aby ja

zapisac.

4.4.6.4 Tworzenie dzielonego toru przejazdu z istniejacego toru przejazdu

W celu utworzenia dzielonego toru przejazdu mozna uzy¢ istniejgcego prostego lub obrysowego toru

przejazdu.
Procedura
1. Dotkna¢ karty Asystent trasy.

2. Dotkna¢ ikony Dzielony toru przejazdu.

.

llust. 49

(1)

Ikona dzielonego toru przejazdu

Smart farming
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3.  Dotkna¢ opcji Dzielony tor przejazdu z ]
istniejacego toru przejazdu. CD

llust. 50

(1) Dzielony tor przejazdu z istniejgcego toru
przejazdu.

4. \Wybraé tor do wykorzystania.

Mozna wybra¢ maksymalnie 20 toréw @ @ @

przejazdu. Podglad przedstawia tory _1{ n ‘ Segmemdw‘_ﬁ;y"nefmmway"nesk- \/ ]‘

przejazdu. _ |
5.  Dotknaé przycisku Akceptuj, aby zapisa¢ il | |
segmenty toru przejazdu. e >
6. Zmieni¢ nazwe dzielonego toru przejazdu (w D i~ -‘.>-‘
razie potrzeby) i dotknaé przycisku Akceptuij, i
aby ja zapisac. [j Wayline 2019-0313 11:33 )} Hamber of seqments 226
<

llust. 51

(1)  Nazwa toru przejazdu
(2) Typ toru przejazdu
(3) Podglad

4.4.6.5 Uzywanie konfiguratora torow przejazdu

Za pomocg konfiguratora toréw przejazdu mozna tworzy¢ dzielone tory przejazdu z istniejacych toréw
przejazdu lub zmieniaé juz zapisane tory.

Procedura

1.  Otworzy¢ konfigurator torow przejazdu.

2.  Wybraé tor przejazdu.

80 Smart farming
39924305



4. Obstuga systemu Valtra Guide

3. Dotkna¢ ikony konfiguratora toréw przejazdu.

>

:{ ﬂ | llowa UTM n WAYLINES

Segmented wayline
Rye field

Segmented wayline f
Oat field ABC

2]

(&)
)
)

D Rye field: west edge

D Wayline 2019-03-13 11:33

<

=

llust. 52

(1)  Ikona konfiguratora toréw przejazdu

4. \\ybra¢ tor przejazdu do edyciji.

5.  Aby zaimportowac istniejace proste lub
obrysowe tory przejazdu, dotknaé przycisku ‘ Segmer edW: ,..ne Management
Importu;.
i Segmenlrdwayine -
a) Wybra¢ tory przejazdu z ekranu “"“""

podrecznegdo. D Segmented wayine a m
b) Dotkna¢ Akceptuj, aby zapisaé tory
przejazdu. 5\- (e G)

Tory przejazdu pojawiaja sie na j uSe.-.use.,m;

konfiguratorze. (+] 2] @ '| f
X

llust. 53

(1) Lista torow przejazdu

(2) Zmiana nazwy segmentu

(3) Usuniecie segmentu

(4) Podglad

(5) Import

(6) Scalenie segmentow

(7)  Wykorzystanie wszystkich/nieruchomych

segmentow

6. Aby dostosowaé zachodzenie i narozniki toru
przejazdu, dotkna¢ opcji Scal ustawienia. @

a) Wybra¢ segmenty przy uzyciu ikony +. ,:{ *- ‘ o ] h[?

Segmenty sg wyswietlane na 2(’)frto w SEEEr— [_ﬂ
podgladzie, a wybrany segment jest '
podswietlony na zielono. Segmented wayline 1-13 13:13
Kiedy wybrane sg 2 segmenty, czerwony Sagprited ol .0 10 D
kolor pokazuje czesci segmentu do

usuniecia, a z6tty kolor — segment @
wynikowy.

b) Aby zmieni¢ cze$¢ segmentu do
usuniecia, dotkna¢ ikony przetaczania, by
sprawdzi¢ inne wyniki.

c) Dotkna¢ Akceptuj, aby zapisa¢ nowy
dzielony tor przejazdu.

llust. 54

(1) lkona +
(2) Ikona przetgczania
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d) Dotkna¢ przycisku OK, aby wys$wietli¢ na ekranie wszelkie ustawione dla toru przejazdu
przesuniecia, ktére nie nie maja zastosowania dla nowego dzielonego toru przejazdu.

7 Aby uzy¢ wybranych lub wszystkich
segmentoéw, nalezy odpowiednio ustawic

suwak.
) o, ) /:{: | Segmented Wayline Management « ”
Podczas pracy w polu nalezy uzy¢ wszystkich
segmentéw. Jesli najpierw wykonywane sa Ryonad -
race polowe, a potem jazda na uwrociu, e .
ety BECw

nalezy uzy¢ wybranych segmentéw dla pola i
przefaczy¢ sie na wszystkie segmenty
podczas jazdy na uwrociu.

Use only the selected segment

= Or—ag)

8. Dotkna¢ Akceptuj, aby zapisac tor przejazdu.

llust. 55
(1)  Wykorzystanie wszystkich/nieruchomych
segmentow

4.4.6.6 Dzielony tor przejazdu na ekranie Mapa

Gdy uzywana jest funkcja dzielenia toru przejazdu, na ekranie mapy wyswietlane sg numery biezgcego toru
przejazdu i segmentu.

0lO
MAP |

a2 e
.
—%
1/3 [ectn) [y mcenor

l OLD FIELD I

#

llust. 56

(1)  Numer biezacego segmentu
(2) Numer biezgcego toru przejazdu

W przypadku toréw dzielonych kazdy segment mozna przesuna¢ w gore lub w doét listy.

4.4.6.7 Regulacja przesuniecia dzielonego toru przejazdu
Regulacja dzielonego toru przejazdu jest dostepna tylko wtedy, gdy wiaczono asystenta trasy.

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .
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2. Dotknac¢ ikony zejscia z toru

wap R

VRC
opsd
OLD FIELD

&

—T— )
TGJUK0110005501

I l Sprizen PSM !lowa UTM n

llust. 57
(1) Zejscie z toru

3. Ustawi¢ recznie wartos¢ przesuniecia

odchylenia. @

4, Dotkna¢ lewej lub prawej ikony |25 11c

MAP
zwiekszonego przesuniecia odchylenia 1130 0 4 o7 RTIC Network
segmentu.
Catkowita warto$¢ odsuniecia dla wszystkich
segmentow wskazuje odsuniecie segmentu.

5. Dotkna¢ ikony mapy, aby zamkngé¢ ustawienia %
przesuniecia.
—T
D1 Sprizen PSM tiowa UTM 0 [N

llust. 58

(1)  Wartos$¢é recznego przesuniecia odchylenia

(2) Zwiekszanie przesunigcia odchylenia
segmentu po lewej stronie

(3) Catkowita warto$¢ przesuniecia wszystkich
segmentow

(4) Zwiekszanie przesuniecia odchylenia
segmentu po prawej stronie

4.4.7 Regulacja przesuniecia toru przejazdu

Potozenie toru przejazdu przesuwa sie w przypadku zrédet korekcji o niskiej doktadnosci ze wzgledu na
przesuniecie pozycji GNSS. Za pomoca ustawienia przesuniecia toru przejazdu mozna przesuna¢ tor
przejazdu, aby odpowiadat on rzeczywistej pozycji ciggnika.

Przesuniecie toru przejazdu mozna regulowac recznie lub automatycznie.

Regulacja reczna jest przydatna np. w przypadku jazdy wzdtuz boku zbocza i przesuwania sie narzedzia w
dot.

Dzieki regulacji automatycznej mozna z tatwosciag przesuwac poprzednie tory przejazdu, tak aby pokrywaty
sie z rzeczywistym potozeniem ciagnika, np. po powrocie na pole.
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4.4.7.1 Uzywanie recznego przesuniecia toru przejazdu

Procedura

Otworzy¢ ekran mapy .

Dotkna¢ ikony zejscia z toru

Aby recznie wyregulowac przesuniecie toru
przejazdu, nalezy ustawi¢ przetacznik trybu
przesuniecia w pozycje Reczna.

Tor przejazdu przesuwa sie z potozenia
poczatkowego do rzeczywistego potozenia
ciagnika.

Funkcja regulacji przesuwa tor przejazdu
wytacznie po dotknieciu ikony.

Aby automatycznie regulowac przesuniecie toru
przejazdu, dotkna¢ ikony automatycznego
przesuniecia.

Aby recznie wyregulowac przesuniecie:

e Ustawi¢ krok przesuniecia.

* Dotkna¢ lewej lub prawej ikony zwigkszania
wartos$ci recznego przesuniecia dryftu.
taczne przesuniecie stanowi sume
automatycznego i recznego przesuniecia.

W celu ustawienia automatycznego i recznego
przesuniecia toru przejazdu na $rodku, dotkng¢
ikony zerowania przesuniecia.

Dotkngé ikony mapy, aby zamkna¢ ustawienia
przesuniecia.

MAP VALTRA v 08:26 11°C %

(2] 0 P 3 € (2

OLD FIELD

I I Sprizen PSM !lowa UTM n

o

—Tx— 4

TGJUKO0110005501

llust. 59
(1)  Zejscie z toru

New Profile 01

OLD FELD

%

—T

MAP
(2] 0 > 2 @ e {S/niorm

I Sprizen PSM tlowa UTM n [N

llust. 60
(1) Recznie zwigkszanie
lewej stronie

przesuniecia dryftu po

Warto$¢ recznego przesuniecia dryftu

)
(3) Automatyczne przesuniecie
(4)  Przetgcznik trybu przesuniecia
(5) Recznie zwigkszanie

prawej stronie

przesuniecia dryftu po

Zerowanie przesuniecia

(7) Catkowita wartos$é pr

zesuniecia
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4.4.7.2 Zapisywanie przesuniecia toru przejazdu jako nowy tor

Jesli tor przejazdu zostat przesuniety, mozna go zapisaé jako nowy tor przejazdu. Jest to bardzo przydatne
na przyktad w razie powrotu na pole.

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkna¢ ikony zejscia z toru

MAP VALTRA v 08:26 11°C %

VRC
0 (B & ) (o) [unrmmeremon
OLD FIELD

&

—x— )
TGJUK0110005501

I I Sprizen PSM !lowa UTM n

llust. 61
(1) Zejscie z toru

3. Dotknaé ikony zapisu, aby zapisa¢

dostosowane recznie przesuniecie toru MAP ME nc
przejazdu jako nowy tor. N K sons FTK Network

OLD FIELD
4. Dotkna¢ ikony mapy, aby zamkna¢ ustawienia

przesuniecia.

%

—T

I sprizen PSM tiowa UTM n [N

llust. 62
(1) Zapisaé przesuniecie jako nowy tor

4.4.73 Automatyczne przesuniecie toru przejazdu

Funkcja automatycznego przesuniecia toru przejazdu powoduje automatyczne przesuniecie, tak aby tor
przejazdu pokrywat sie z rzeczywistg pozycja ciggnika po kazdym wtaczeniu systemu Valtra Guide.

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .
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2. Dotkna¢ ikony zejscia z toru

MAP VALTRA v 08:26 11°C

VRC
0 (B & ) 2] [amrmmeremon
OLD FIELD

o

I I Sprizen PSM !lowa UTM n S Q

TGJUK0110005501

llust. 63
(1) Zejscie z toru

3. Dotkna¢ ikony trybu automatycznego, aby

aktywowaé funkcje automatycznego MAP s e

rzesuniecia toru przejazdu. opbIL d o RTK Network
p e prze

i . OLD FIELD
Tory przejazdu zostang automatycznie
. . . AUTO MANUAL
przesuniete, aby pokrywaly sie z rzeczywista :
pozycja _(:lagnlka. Funk_CJa automatycznego OFFET 15 AUTOMATICALLY SET
przesuniecia toru przejazdu pozostanie % 0o GuIDe EnGaGe
aktywna do nastepnego uruchomienia EFFECTIVE UNTIL TRACTOR RESTART
ciagnika. ‘
B Ssprizen PSM tlowa UTM n 4
TGJUK0110002101

llust. 64

4.4.74 Uzywanie ustawien przesuniecia mocowania

Jesli system Valtra Guide nie kieruje ciggnikiem po wyznaczonym torze w obie strony, przyczyna moze by¢
btad instalacji systemu Valtra Guide lub nieprawidtowe ustawienia narzedzia.

Jesli ustawienia narzedzia nie rozwigzujg problemu, istnieje mozliwos$¢ regulacji przesuniecie mocowania
odbiornika. Przed przystapieniem do wprowadzania jakichkolwiek zmian w przesunieciu mocowania nalezy
skalibrowa¢ czujnik kata skretu kot i sterownik nawigaciji (zyrokompas).

Procedura

1. Otworzy¢ ekran Stan techniczny ciggnika
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2. Dotkna¢ ikony Kalibracje.

TRACTOR HEALTH (VvALTRA w) 21122016 06:39 +21°C
SERVICE CODES Eﬁ _ﬁ?i @ p
SPN  FMI  SA MM
17,0h 31h

SW: valtra-20170612_120947

I &2

75°C O} 72°C®]  61°(] [ 144V

®

12 - 12 |-

llust. 65
1 Wyskakujgce okno Kalibracje

3. Stuknij karte kalibracji sterownika nawigaciji.

4. \Wykonac jazde prébna po prostej na odcinku O N
co najmniej 100 metréw na ptaskim podtozu.

a

MOUNTING OFFSET

Jesli teren jest odpowiednio miekki, mozna
. . ' 0,1 «0,0
tatwo zobaczy¢ i zmierzy¢ $lady. om

¥ 3
5. Odfaczy¢ narzedzia od ciggnika, jesli sa = H

podfaczone.

6. Przejecha¢ wzdiuz tej samej linii od poczatku
do konca, a nastepnie z powrotem do
potozenia poczatkowego. @ @
Jesli system Valtra Guide zostat prawidtowo
zainstalowany, ciggnik pojedzie po tym
samym Sladzie.

llust. 66
1 Przesuniecie mocowania
2 Resetowanie przesuniecia mocowania
7 Jesli slady dwdch kierunkoéw jazdy nie sa
réwne, zmodyfikowaé ustawienie przesuniecia mocowania.
a) Zmierzy¢ réznice pomiedzy srodkami Sladéw.
b) Wprowadzi¢ réznice na ekranie ustawien przesuniecia mocowania.
c) W razie potrzeby ustawi¢ warto$¢ na 0 za pomoca ikony resetowania.

4.4.8 Uzytkowanie szyn

Narzedzia, ktore obstuguja szyny, np. siewnik, moga nie sia¢ nasion w $ladach pozostawionych przez
ciggnik i narzedzie w celu ich ochrony. Szyny mozna ustawié w systemie Valtra Guide. Pozwoli to
wyswietli¢ momenty uruchomienia funkcji szyn w narzedziu. Szyny sg wyswietlane w kolorze
pomaranczowym wzdtuz toréw przejazdu, a podczas pracy na nich — w kolorze niebieskim.

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkna¢ mapy.
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3.  Dotkna¢ ikony trybu ustawien.

MAP
4. Dotknac¢ opcji ustawien toru jazdy. o (p 9

L C )
1 Sprizen PSM tlowa UTM n A

llust. 67
(1)  Ustawienia toru jazdy

f—[qﬂ'mmsmmes }\/] 4)-1 012345678 91011

® COUNTER 1 TRAN|_INES

TRIGGERS FOR COUNTING | NON- ON
ISOBUS WORKED AREA

@ Number of 4‘1
waylines L §

First wayline d l
~ 317]_] number L %

0
: X T
R- P
(3
llust. 68
(1) WL./WYt. funkcji szyn (4) Tory przejazdu
(2)  Liczba torow przejazdu (pomiedzy szynami) (6) Szyna

(3)  Numer pierwszego toru przejazdu (do
ustawienia jako szyna)

5.  WLACZYC funkcje szyn.

Ustawienia te moga dotyczyé np. siewnika o szerokosci roboczej 2 m i opryskiwacza o szerokosci
roboczej 10 m.

6. Ustawi¢ liczbe toréw przejazdu pomiedzy szynami.

7 Ustawié numer pierwszego toru przejazdu do oznaczenia jako szyna.

8.  Dotknaé opciji \/ aby zatwierdzi¢.

4.4.9 Jednoczesne rejestrowanie granicy pola i toru przejazdu

Uzytkownik moze rejestrowac jednoczesnie granice i trase przejazdu. Podczas rejestrowania granicy pola
lub toru przejazdu mozna przecigga¢ markery lub wskazywaé przeszkody.

Procedura
1. Rozpocza¢ zapis granicy.

2. Dotkna¢ ikony Dodaj tor przejazdu.
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3.  Wybra¢ konturowy tor przejazdu.

4. Zarejestrowac tor przejazdu w odpowiednim
miejscu.

MAP New Proi\e 01 14:25 11°C >

0 O -

OLD FIELD

1 CONTOUR WAYLINE
% ¥ | BOUNDARY
(]
—x
B sprizen PsM tiowa UTM n 4 E m
TGJUK0110005701
llust. 69

(1) Pasek menu granicy

(2) Pasek menu toru przejazdu

4.4.10 Tworzenie uwrocia

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy

2. \Wybra¢ pole.

3. Dotkna¢ ekranu mapy.
4. Dotkna¢ ikony ustawienia uwrocia.

5.  Wprowadzi¢ szeroko$¢ uwrocia.

®
MAP 1425 AL
0 ; - 4]
(owrew |
A0
% A (oo (JED)
/1 (0,26ha] 71 (0,26m |
—xe
II Sprizen PSM !lowa UTM n 0 E EE
TGJUK0110004201
llust. 70
1 |kona ustawienia uwrocia
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

6. Dotknaé \/ aby zaakceptowaé, lub x aby @ 2

anulowac. - . VAP e —) w5 e
Uwrocie pojawia sig na ekranie mapy. 0 E [ [y A hetwore |
UWAGA: Nalezy wybrac pole z granica. 0L FHELE

B0 Spfizen PSM Howa UTM n

llust. 71
1 Granica pola
2 Headland [Uwrocie]

4.4.11 Przeszkody

Na polu mozna utworzy¢ mate przeszkody lub przeszkody obszarowe. Zazwyczaj matg przeszkoda moze by¢
stup lub kamien, a przeszkoda obszarowa moze by¢ kilka drzew. Przeszkody zapisane dla pola s3
wyswietlane w konfiguratorze przeszkéd.

Podczas jazdy w poblizu przeszkody rozlega sie sygnat ostrzegawczy i powiadomienie pojawia sie na
ekranie SmartTouch.

UWAGA: Przeszkode mozna utworzyc, gdy system Valtra Guide jest wilaczony, a na polu odbywa sie praca.

4.4.11.1 Utworzyé mata przeszkode

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2. \Wybra¢ pole.

3.  Dotkna¢ ekranu mapy.

4. Podjecha¢ mozliwie najblizej przeszkody.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

5. Dotkna¢ opcji Dodawanie przeszkody.

6. Dotkna¢ matej przeszkody.

7.  Dotknaé \/ aby kontynuowaé.

8. Dotkna¢ ikony rejestrowania.

9. Aby zmienié nazwe przeszkody, dotkngé

sugerowanej nazwy.

10. Dotkna¢ opcji \/ aby zatwierdzié.

Przeszkoda pojawia sie na ekranie mapy.

®

MAP

VALTRA v 14:25 11

0,01
0

[cot] an |

OLD FIELD

o

| em— cm— |

I I Sprizen PSM !lowa UTM n

]

)5

i

A (o) A ()

@)FE
¥ @

TGJUK0110005001

llust. 72

(1) Dodawanie przeszkody

:[ 7 | CHOOSE TYPE OF OBSTACLE Vv

&3

£8

@

®

llust. 73

(1) Mata przeszkoda
(2) Przeszkoda obszarowa

VALTRA i 14:25 11'c *y

| OLD FIELD

—

B Sprizen PSM towa U

i1

&Obslade

|

MAP
(2] 0 B2 Gl gy | [ 4|

A

B >{]

5

/1 (026ha] ~1(0:26m |
Y&

®

llust. 74

(1)  Przeszkoda
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4.4.11.2 Tworzenie przeszkody obszarowej

Procedura

Otworzy¢ ekran mapy .

Wybra¢ pole.

Dotknag¢ ekranu mapy.

o 0 bd =

Dotkna¢ opcji Dodawanie przeszkody.

6. Dotknac¢ opcji Przeszkoda obszarowa.

7.  Dotknaé \/ aby kontynuowaé.

Podjecha¢ mozliwie najblizej przeszkody.

®
MAP 1425 11| |
0 4
OLD FIELD

2 (]

% & (mowe

1 [o26ha) (02
| (#])Fe)

TP — , ¥ &

TGJUK0110005001

I

llust. 75

(1) Dodawanie przeszkody

f:[ 5 ‘CHOOSETYPEOFOBSTACLE H v

&2 | L8

® @

llust. 76

(1) Mata przeszkoda
(2) Przeszkoda obszarowa
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10.
1.

12.

Wybra¢ strone, po ktérej znajduje sie
przeszkoda.

Jesli podifagczone jest narzedzie przednie lub
tylne, nalezy najpierw wybra¢, czy zapis ma
by¢ wykonywany z narzedzia czy ciggnika.

Dotkna¢ ikony rejestrowania.

Oming¢ przeszkode obszarows.

Aby wstrzymac zapis:

a) Dotkna¢ ikony wstrzymania

b) Aby wznowi¢ zapis, dotkna¢ ikony
wznowienia zapisu.
Procedura zapisu tworzy prosta linie
miedzy dotknieciem ikony wstrzymania i
wznowienia.

Dotkna¢ ikony zatrzymania, aby doda¢
przeszkode.

Przeszkoda pojawia sie na ekranie mapy.

4.4.11.3 Zarzadzanie przeszkodami

Procedura

e Otworzy¢ ekran mapy .

Wybra¢ pole.

Dotknagé¢ ekranu mapy.

llust. 77

(1) ITewa strona
(2) Srodek
(3) Prawa strona

@

MAP New Profile 01 v

1]:25

11°C

(2] 0 |0 € [z

OLD FIELD

e

B0 sprizen PSM tlowa UTM n 4

I | wayine 2019

(21X

) (0]

&

Ara

0

TGJUK0110001301

llust. 78

(1)  Przeszkoda obszarowa

(2) Rejestrowanie
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e Dotkna¢ ikony konfiguratora przeszkéd.

MAP VALTRA v 14:25 11°C
0 K2
OLD FIELD

Hﬁ]

% & |TRamune j

/1 (026ha) | [0,26m ]
| e— c— |
I I Sprizen PSM !lowa UTM n 0 E EE

TGJUK0110005601

llust. 79

(1)  Konfigurator przeszkod

e \Wybra¢ mate przeszkody lub przeszkody
obszarowe za pomoca selektora.

®

®

oAby usu_naé przeszkode, dotkna¢ ikony ,:[ 4| ‘ CHOOSE TYPE OF OBSTACILE v
usuwania. I
. . . Obstacle 01 5
Przeszkoda zostaje usunieta natychmiast bez (+)
potwierdzenia. Obstacle 02 =
Obstacle 03
.ﬁ
i -
llust. 80
1 Nazwa przeszkody

2 Usuwanie przeszkody
3 Selektor matej przeszkody/przeszkody
obszarowej

4.4.12 Korzystanie ze znacznikow

Znaczniki stuzg do oznaczania miejsc innych niz przeszkody na polu, np. moczaréw lub miejsca, w ktérym
zakonczono prace. Kolory znacznikéw mozna zmieniac.
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MAP VALTRA v 14:25 11°C %

~
MARKER(3 ]-'| v | . LDO ]
x1  COGD 71X
P> Marker02 ) ) [—P‘:‘] % i

/1 (0,26ha] 73 (0,26m |
P> Marker03 =)
L) (=)

P> Marker04 @) — Eﬁm
(®

-

B Sprizen PSM liowa UTM n 4

TGJUK0110004901

llust. 81

(1)  Kolor znacznika (5) Wybierz kolor znacznika

(2) Nazwa znacznika (6) Upuszczenie znacznika w aktualnej pozyciji
(3) Nawigacja do znacznika (7) Konfigurator znacznikow

(4)  Usuwanie znacznika (8) Dodawanie znacznika

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2.  Aby wybra¢ kolor znacznika
a) Dotkna¢ konfiguratora znacznika.
b) Dotkna¢ ikony koloru znacznika.
c) Wybra¢ kolor.

3. Aby doda¢ znacznik
a) Dotkna¢ ikony dodawania znacznika
b) Wprowadzi¢ nazwe znacznika.

4.  Aby usunaé znacznik
a) Dotkna¢ konfiguratora znacznika.
b) Dotknaé ikony usuwania.
Spowoduje to natychmiastowe usuniecie znacznika

5.  Aby przej$¢ do znacznika

a) Wybraé pole. MAP 1425 41°C L
b) Dotknaé¢ konfiguratora znacznika. ol d [M
c) Dotkna¢ ikone nawigacji zadanego

znacznika. orer 1

d) Dotkna¢ \/ aby powrécié do ekranu @ %

mapy.
Kompas na mapie pokazuje kierunek oraz 131m
odlegto$¢ do znacznika.
D1 Sprizen PSM tlowa UTM n T 4
llust. 82
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

6. Aby zatrzymac nawigacje.
a) Dotkna¢ konfiguratora znacznika.
b) Dotkna¢ ikony zatrzymania nawigacji.

== P> | MARKER{} —E/j
P> Marker 1 x) (&)
P> Marker02 =) m
P> Marker03 =)
P> Marker04 =)
TGJUKO110008601
Illust. 83

(1) Znaczniki
(2) Zatrzymac nawigacje do znacznika.

4.4.13 Sprawdzenie informacje o systemie

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .

2.  Dotkna¢ ikony stanu systemu Valtra Guide.

Map 08:26  11°C U

VRC
() 0 B 1 < (o) ()
OLD FIELD

o

—T— 4

B Ssprizen PSM tlowa UTM n

TGJUK0110001601

llust. 84
(1)  Stan systemu Valtra Guide
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3.  Gdy wszystkie informacje o systemie maja

status \/ system Valtra Guide moze zosta¢

wigczony

1

P G000

(o |
V| \/clﬂ""

(8 )

AR

]

Sleering wheel movement

XXX
T W

o\ =
®® ®

llust. 85

Status odbiornika GNSS (top
dock)

Automatyczny test stanu zakonczony powodzeniem/
niepowodzeniem.

Liczba satelitow

System Valtra Guide odbiera dane z satelitow GNSS.
Konieczne jest potaczenie z co najmniej 5 satelitami.

Wazne potozenie GNSS

Poprawng pozycje GNSS mozna okresli¢ na podstawie
danych GNSS i danych sygnatu korekcyjnego.

Stan zyroskopu

Prawidtowy/nieprawidfowy

Jesli pojawia sie X przejechaé krotki odcinek z predkoscia
wieksza niz 1,5 km/h w celu przygotowania zyroskopu.

Wstepna aktywacja systemu
Valtra Guide

Tak/nie

Stan kalibracji zyroskopu

Skalibrowany/nieskalibrowany

Stan aktywnosci kierownicy

Prawidtowy/nieprawidfowy

Zmienia sie na X gdy kierownica nie byfa obracana w ciggu
5 minut.

Odlegtos¢ do najblizszego toru
przejazdu

Odlegtos¢ musi byé mniejsza niz 10 m.

Predkos¢ jazdy

OK, gdy predkosé ciggnika miesci sie w zakresie 0,1-25
km/h.

10

Kat do toru przejazdu

Kat musi wynosi¢ od 0° do 75°.

4.4.14 Uruchamianie systemu Valtra Guide

Procedura
1. Upewni¢ sie, ze wszystkie elementy w informacjach dotyczacych systemu majg nieprzekreslony

symbol \/ lub ikone statusu sterownika uktadu kierowniczego na ekranie mapy.

2. Rozpoczaé jazde.
System Valtra Guide moze dziata¢, gdy ciagnik porusza sie z predkoscig od 0,1 do 25 km/h.

3.  Obrdcic¢ kierownice.

Uktad Valtra Guide nie zacznie dziata¢, jesli przed nacisnieciem przycisku zataczania kierownica nie
byta obracana przez 60 sekund.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4,

Nacisna¢ przycisk uruchamiania systemu
Valtra Guide, aby aktywowa¢é funkcje
automatycznego sterowania.

Ciggnik automatycznie ustawia sie na
najblizszej trasie i zaczyna sie po niej
poruszac.

UWAGA:

Mozna réwniez wczesniej wiaczy¢ system
Valtra Guide, nawet jesli niektdre elementy
na ekranie informacji o systemie maja status

X. Jesli warunki zostana spetnione w ciagu
5 sekund od nacisniecia przycisku, system
Valtra Guide wiaczy sie automatycznie.

UWAGA: Gdy zawdr uktadu kierowniczego
jest wiaczony, predkosc¢ jazdy jest
ograniczona do 25 km/h. Kiedy predkosc¢
wynosi powyzej 25 km/h, nie mozna wiaczyc¢
zaworu ukfadu kierowniczego.

llust. 86

(1) Przycisk uruchamiania systemu Valtra Guide.

Aby wytaczy¢ uktad automatycznego prowadzenia, obréci¢ kierownice lub ponownie nacisngé przycisk

uruchamiania systemu Valtra Guide.
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4. Obstuga systemu Valtra Guide

4.5 Dostosowanie ustawien uktadu kierowniczego

Procedura

1. Dotkna¢ ekranu mapy .

2. Dotkna¢ ikony ustawien.

3. Dotkna¢ opcji ustawien uktadu

kierowniczego. MAP 08:26  11°C %y
0 &
OLD FIELD

o

—r— & )
I I Sprizen PSM !lowa UTM n 0

TGJUK0110006901

llust. 87
(1) Ustawienia uktadu kierowniczego

4. Aby wyregulowa¢ ustawienia, dotkng¢ ikony.

o | @
W normalnej sytuacji system Valtra Guide p —
dziata prawidtowo, gdy oba suwaki znajduja {[ \/
sie w potozeniu srodkowym. WAYLINE CATCH-UP
a) Aby wyregulowa¢ korekte toru przejazdu,
przeciagna¢ suwak korekty toru przejazdu. j C ’ ) }
Przesuniecie suwaka w lewo wymusza STEERING SENSITIVITY
stopniowe kierowanie ciggnika w kierunku
toru przejazdu. Uzywaé, gdy narzedzie jest ? C . ) %
podfaczone do tylnego podnosnika.
e L B=S
Przesuniecie suwaka w prawo wymusza
szybkie kierowanie ciagnika w kierunku @
toru przejazdu. Uzywa¢, gdy narzedzie jest
podfgczone do zaczepu podnoszonego. llust. 88
b) Aby Wyregu|Owaé czutos¢ uktadu (1) Korekta toru przejazdu
kierowniczego, przeciaggna¢ suwak (2) Czuto$é sterowania

czutosci uktadu kierowniczego.

Gdy ustawienie czutosci uktadu kierowniczego jest przesuniete w lewo, reakcja uktadu jest wolna.
Uzywag, jezeli cisnienie powietrza w przednich oponach jest bardzo niskie lub gdy ciggnik
chybocze sie na trasie przejazdu.

Gdy ustawienie czutosci uktadu kierowniczego jest przesuniete w prawo, reakcja uktadu jest
szybka. Uzywag, jesli ciagnik podaza po torze przejazdu zbyt wolno.

c) Dotkna¢ opcji \/ aby zaakceptowag, lub X aby odrzucié¢ zmiany.
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4.6 Zaznaczanie obrobionego obszaru na ekranie mapy

Obrobiony obszar zaznaczony jest kolorem na
ekranie mapy tylko wtedy, gdy opcja Zaznaczanie
obrobionego obszaru jest WELACZONA, a licznik 1 i
jego wyzwalacze sg aktywne.

(1)  Obrobiony obszar
(2) Zaznaczenie obrobionego obszaru (Wt./
WYt

UWAGA:

Za pomoca przetacznika wyboru zaznaczania
obrobionego obszaru mozna na chwile zatrzymac
zaznaczanie, na przykiad podczas przemieszczania
sie na inne pole.

Procedura
1. Otworzy¢ ekran licznikdw.

2.  Wybraé licznik 1.

3.  Wybra¢ wyzwalacz.

Jesli wybrano wiecej niz 1 wyzwalaczy,
wszystkie one muszg by¢ aktywne, aby
licznik sie zwiekszat (i co za tym idzie
obrobiony obszar do zaznaczania na ekranie
Mapy).

Przy wykorzystaniu wyzwalacza systemu
Valtra Guide, obrobiony obszar zaznaczony
jest kolorem na ekranie mapy tylko wtedy,
gdy system Valtra Guide jest aktywny.

4. Dotknac¢ . aby uruchomi¢ licznik 1.
Wihaczy¢ funkcje zaznaczania obrobionego
obszaru z poziomu ekranu mapy.

Obszar obrobiony jest zaznaczany, gdy
wybrane wyzwalacze sg aktywne.

6. Aby wytaczy¢ zaznaczanie obrobionego
obszaru:

a) WYLACZYC zaznaczanie obrobionego obszaru.

b) Zatrzymac licznik 1.

MAP

(2] 0 >3

(|/ALTRA ) 1125 11C %

? K]
A | TRAMLINE L]

/1 (0,26ha] <7 (0,26m
Yy On)

TGJUK0110003801

Illust. 89

©

@
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80 | @] 8:32h [J|1632ha%| 11 m ar
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(L) (£]

@2 (@
) B ) &)

Auto

(2]
o

st

[=] [=] = (=]
Eo B~ B B

®

llust. 90

(1)  Licznik 1

(2) Uruchomienie
(3) Pauza

(4)  Wyzwalacz Valtra Guide
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4.7 Resetowanie zaznaczonego obszaru

Procedura

Otworzy¢ ekran mapy .

Dotkna¢ mapy.

Dotkna¢ ikony trybu ustawien.

P w p o=

Dotkna¢ opcji ustawien toru jazdy.

5. Dotknaé opcji Resetuj, aby usungé
zaznaczony obszar.

6. Dotkna¢ opcji TAK, aby przywroci¢, lub NIE,

aby anulowaé.

~E
o
A\ 4
fo

B Sprizen PSM lowa UTM n

llust. 91

(1)  Ustawienia toru jazdy

r—['ll i| TRACK SETTINGS

5 COUNTER 1 TRAMLINES
TRIGGERS FOR COUNTING / NON- i 7~
ISOBUS WORKED AREA

@ Number of 5 l

waylines |1

First wayline _g -

hY Lr(!lh number | 0

||
\ !

v

llust. 92

(1) Resetowanie zaznaczonego obszaru
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4.8 Wyregulowa¢ ustawienia alarmu

Procedura

e Otworzy¢ ekran mapy .

e Dotkna¢ ekranu mapy.

e Dotkna¢ karty ustawien.

e Dotkna¢ ikony ustawien alarmu.

e \Wiaczy¢ lub wytaczy¢ alarm granicy.

W momencie zblizania sie do granicy pola
rozlega sie sygnat dzwiekowy.

e \Wiaczy¢ lub wytaczy¢ alarm przeszkody.
W momencie zblizania sie do przeszkody
rozlega sie sygnat dzwiekowy.

e \Wiagczy¢ lub wytaczyé alarm powrotu.

Gdy nastepuje powrdt, a ukfad zaczyna
wykorzystywac bardziej/mniej doktadny sygnat,
rozlega sie sygnat dzwiekowy.

e \Wigczy¢ lub wytaczy¢ alarm uwrocia.

Gdy tylne kofa ciagnika przekroczag uwrocie,
rozlega sie sygnat dzwiekowy.

MAP 08:26  11°C %

0

OLD FIELD

Y & )
B sprizen PsM tlowa UTM n 4 ﬂlv
TGJUK0110004101

llust. 93
1 Ustawienia alarmu

r:[ﬂ 9 ‘ ALARM SETTINGS

s

A

® O)

llust. 94

1 Alarm granicy

2 Alarm przeszkody
3 Alarm powrotu

4 Alarm uwrocia
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4.9 Jednoczesne korzystanie z uktadow Valtra Guide i QuickSteer

Aby skorzystaé z systemu Valtra Guide z uktadem QuickSteer, wtaczy¢ system Valtra Guide, a nastepnie
uktad QuickSteer lub odwrotnie.

Procedura

1.  Aby wstepnie aktywowac odbiornik Valtra
Guide:

a) Nacisng¢ gtéwny przetgcznik
uruchamiajacy.
b) Dotkna¢ ikony Valtra Guide.

Gdy ikona ma kolor zielony/niebieski,
system Valtra Guide zostat wstepnie
uaktywniony.

llust. 95

1 Wstepna aktywacja systemu Valtra Guide
2 Gtowny przetacznik uruchamiajacy
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2.

Nacisng¢ przycisk QuickSteer.

Zapala sie zielona kontrolka na przycisku i
wigcza sie elektrohydrauliczny zawér uktadu
kierowniczego.

UWAGA: Gdy zawdr uktadu kierowniczego
jest wiaczony, predkosc¢ jazdy jest
ograniczona do 25 km/h. Kiedy predkosc¢
wynosi powyzej 25 km/h, nie mozna wiaczy¢
zaworu ukfadu kierowniczego.

Dostosowac¢ ustawienia QuickSteer na
ekranie Ustawienia uktadu kierowniczego

»)

Aby wytaczy¢ uktad QuickSteer, nacisnagé
ponownie przycisk jego aktywaciji.

STEERING SETTINGS (vaRa v)| 21122016 06:39 +21°C

llust. 96

1

2

Ustawienia uktadu QuickSteer do jazdy do

przodu

Ustawienia uktadu QuickSteer do jazdy do

tytu (opcja)
WE./WYt. uktadu QuickSteer
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4.10 Valtra Guide w konfiguracji z uktadami TwinTrac i QuickSteer

Systemu Valtra Guide mozna uzywacé takze w potaczeniu z uktadem napedu wstecznego TwinTrac. Po
obréceniu fotela system Valtra Guide pozostaje wstepnie aktywowany.

Do kierowania ciggnikiem z uktadem napedu wstecznego TwinTrac mozna uzywac¢ standardowego uktadu
kierowniczego lub uktadu QuickSteer.

Po obréceniu fotela operatora do potozenia normalnego lub potozenia TwinTrac uktfad QuickSteer zostaje
wytaczony, jesli byt aktywny.
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5. Obstuga sterowania sekcjami

5.1 Sterowanie sekcjami

Sterowanie sekcjami umozliwia catkowicie automatyczne przetgczanie sekcji na szerokosci osprzetu
zgodnie z wymaganym stopniem naktadania osprzetu, na przykfad, opryskiwaczy, rozrzutnikdw nawozdéw i
siewnikdéw. Sterowanie sekcjami moze byé réwniez uzywane do wigczania i wytaczania narzedzi na uwrociu
lub na skraju pola, gdzie zachodzitoby niepozadane naktadanie.

Sterowanie sekcjami moze Ci poméc:

¢ Unikna¢ naktadania lub pominiecia obszaréw pola

e (Oszczedza¢ materiaty (nasiona, nawozy, $rodki chemiczne itp.)

e Zapewni¢ wygode pracy operatora, zwtaszcza przy duzych szerokosciach roboczych

e Sprawi¢, ze pokryty obszar bedzie zawsze doktadny, nawet w nocy i przy ograniczonej widocznosci.

Sterowanie sekcjami dziata ze wszystkimi narzedziami ISOBUS, ktére sg zgodne z norma ISO 11783
standard i sg kompatybilne z funkcjg Sterowanie sekcjami. W momencie podtaczenia osprzetu ISOBUS do
ciggnika wszystkie powigzane dane sg automatycznie przesytane do ciggnika. Co za tym idzie, nie ma
potrzeby konfigurowania ustawien ogdlnych.

5.1.1 Otwieranie ekranu Sterowanie sekcjami

Procedura

1.  Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkng¢ ikony Sterowanie sekcjami.

Pojawi sie ekran Sterowanie sekcjami.

MAP VALTRA o 08:26 11°C %

0,01 VRC
0 &8
OLD FIELD

¥

B0 sprizen PsM tiowa UTM n —xr— b

TGJUK0110006301

llust. 1
(1) Sterowanie sekcjami
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5. Obstuga sterowania sekcjami

5.1.2 Ustawienia narzedzia

—(V])

IMPELEMENT TYPE

WORKING WIDTH (m)

cen] 8 [T &

Illust. 2

1 Ekran Ustawienia narzedzia

2 Typ narzedzia Typ narzedzia wyswietlany jest
automatycznie.

3 Informacja o sekgcji Pokazuje catkowita liczbe sekcji
narzedzia, w tym aktywnych.

4 Szeroko$¢ robocza Pokazuje szerokos$é wszystkich
sekcji narzedzia, w tym
aktywnych.

5.1.3 Wiaczanie i wytaczanie funkcji Sterowanie sekcjami

Uzytkownik moze ustawi¢ funkcje sterowania sekcjami, aby dziatata automatycznie lub w trybie recznym.
W trybie auto sterowanie sekcjami wtacza i wytacza sekcje osprzetu automatycznie. W trybie recznym
trzeba wigczac i wytacza¢ sekcje osprzetu recznie, na przyktad za pomoca urzadzenia sterujgcego osprzetu.

Przed rozpoczeciem procedury

Procedura

1.  Otworzy¢ ustawienia ISOBUS
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5. Obstuga sterowania sekcjami

2. Ustawi¢ ISOBUS UT w potozenie Wt.., aby
podfgczy¢ uniwersalny terminal ISOBUS do @ @

ekranu SmartTouch. ISOBU[5 SETTI|IGS ((VALTRA w) 21122016  06:39 +21°C
3. Ustawi¢ Sterownik zadan w potozeniu Wt_., isojus
aby go uruchomié.
N
VERSION ISOBUS TERMINAL NUMBER: 0
llust. 3

1 Sterownik zadan
2 ISOBUS UT

4. Przejdz do ekranu Sterowanie sekcjami.

5.  Dotknij zaktadki ustawien automatycznych.

1
6. Dotknij wybieraka, aby wtaczy¢ lub wytaczyé Q @

automatyczne Sterowanie sekcjami. - | v
=sp| <2 | [

N—"
=
G
llust. 4

1 Tryb automatyczny/reczny
2 Zaktadka ustawien automatycznych

5.1.4 Wiaczanie i wytaczanie trybu pracy na uwrociu

Tryb pracy na uwrociu umozliwia najpierw wykonanie pracy w polu, a nastepnie na uwrociach. Przyktadowo
mozna najpierw przeprowadzi¢ siew w polu, nastepnie bronowanie i siew na uwrociach. To zapewnia
lepsze zbiory, poniewaz uwrocia sg mniej ubite.

Tryb pracy na uwrociach dziata tylko wtedy, gdy ustawiona jest granica pola i uwrocia. Zaleca sie

stosowanie trybu pracy na uwrociu wytgcznie wtedy, gdy precyzja sygnatu korekcyjnego jest na poziomie
centymetrow.
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5. Obstuga sterowania sekcjami

Qj) ®

e LE

_
& =
llust. 5
1 Zaktadka ustawien automatycznych 2 Tryb pracy na uwrociu
Procedura

1 Przejdz do ekranu Sterowanie sekcjami.
2.  Dotknij zaktadki ustawien automatycznych.

3.  Dotknij wybieraka, aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ automatyczne tryb pracy na uwrociu.

5.1.5 Ustawienia nakladania

5.1.5.1 Regulacja naktadania prac polowych

Uzytkownik moze regulowaé naktadanie sie dla danej pracy. Przy naktadaniu ustawionym na 0% sekcja
wyltgcza sie natychmiast, gdy dotknie obszaru obrobionego, uwrocia lub granicy pola (mozliwe luki). Przy
naktadaniu sie ustawionym na 100%, sekcja nie wytacza sie, az catkowicie zakonczy prace w danym
obszarze (mozliwe naktadanie sie).

Uzytkownik moze na przyktad uzy¢ nastepujgcych ustawien jako wytycznych dla naktadania:

¢ 100% dla nawozéw, aby uniknaé luk.
e 50% dla siewu punktowego, gdy nasiono upada w $rodku sekcji.

* 0% dla srodkéw chemicznych, poniewaz dwukrotny oprysk tego samego obszaru moze spowodowac
uszkodzenie zbioréw.

e n il if
E

=3}
{VERLAP SETTINGS
IN-FIE| D BOUNDARY
B 09 [E <
DRIVING TOLERANCE OUTER
DIRECTION

SECTION

0 % 50 % 100 %
llust. 6
1 Zaktadka ustawien nakfadania 2 Ustawienia prac polowych
Procedura
1 PrzejdZ do ekranu Sterowanie sekcjami.
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5. Obstuga sterowania sekcjami

2. Dotknij zaktadki ustawien naktadania.

3. Wyregulowac¢ ustawienia naktadania sie prac polowych.

5.1.5.2 Regulacja naktadania sie granic

Uzytkownik moze regulowac naktadanie sie dla danej pracy. Przy naktadaniu ustawionym na 0% sekcja
wytacza sie natychmiast, gdy dotknie granicy pola lub uwrocia (mozliwe luki). Przy naktadaniu sie
ustawionym na 100%, sekcja nie wytacza sie, az catkowicie zakoriczy prace w danym obszarze (mozliwe
naktadanie sig).

Uzytkownik moze na przyktad uzyé nastepujacych ustawien jako wytycznych dla naktadania sie:

* 100% dla nawozéw, aby unikngé luk.
e 50% dla siewu punktowego, gdy nasiono upada w $rodku sekcji.
e (0% dla srodkéw chemicznych, poniewaz dwukrotny oprysk moze spowodowaé uszkodzenie zbioréw.

@ ®
=FE ] .8 B B

OVERLAP SETTINGS
IN-FIELD BOUN[DARY
N 0 % ] [r00%
DRIVING TOLERANCE OUTER
DIRECTION SECTION
1 <fo-p (my <o . . !
0% 50 % 100 %
llust. 7
1 Zaktadka ustawien nakfadania 2 Ustawienia granic
Procedura

1. PrzejdZ do ekranu Sterowanie sekcjami.
2.  Dotknij zaktadki ustawien nakfadania.

3. Wyregulowac¢ ustawienia naktadania sie granic.

5.1.5.3 Regulacja naktadania sie dla kierunku jazdy

Uzytkownik moze dostosowaé czasy witaczenia i wytaczenia narzedzia dla zblizania sie do uwrocia lub
opuszczania go. Przyktadowo w przypadku siewu punktowego, mozna dostosowagé, czy ostatnie nasiona
maja spas¢ bezposrednio na pierwszy rzad uwrocia, czy tez zachowaé niewielki odstep od niego.
Odpowiednia regulacja moze utatwié uprawe i pézniejszy zbior.
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ﬁ i Wﬁwy NG T T,
%§? %%
% g
A

OVERLAP SETTINGS
IN-FIELD BOUNDARY

RS b
A A
=
0cm 5cm
©,

llust. 8

1 Zaktadka ustawienia naktadania 2 Ustawienie kierunku jazdy
Procedura

1 Przejdz do ekranu Sterowanie sekcjami.
2.  Dotknij zaktadki ustawien naktadania.

3. Dostosuje ustawienie kierunku jazdy.

5.1.5.4 Regulacja tolerancji zewnetrznej sekcji osprzetu

Uzytkownik moze nada¢ zewnetrznej sekcji osprzetu pewng tolerancje naktadania sie. Ta funkcja jest
dostepna tylko wtedy, gdy ustawienie pracy w polu wynosi 0%. Tolerancja zewnetrznej czesci osprzetu
moze okazac sie przydatna w nastepujgcych sytuacjach:

® Pofozenie toru przejazdu przesuwa sie w przypadku zrodet korekcji o niskiej precyzji ze wzgledu na
przesuniecie pozycji GNSS.
e Ciagnik lub osprzet przemieszcza sie w doét, gdy szlak jest mokry lub jazda odbywa sie na zboczu.

Btedy te moga wynosié zaledwie kilka centymetréw, ale moga doprowadzié do wytaczenia sie zewnetrznej
sekcji osprzetu.

] s v — T
OVERLAP SETTINGS | I
IN-FIELD BOUNDARY | I
el <oy [E] ooy I I
RS e i I
o <«Cc-p [md «fo- | I
@ 0Ocm 30 cm
llust. 9
1 Zaktadka ustawien naktadania 2 Tolerancja sekcji zewnetrznej osprzetu
Procedura

1. PrzejdZ do ekranu Sterowanie sekcjami.

2.  Dotknij zaktadki ustawien naktadania.
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5. Obstuga sterowania sekcjami

3. Przeprowadz regulacje tolerancji zewnetrznej sekcji osprzetu.

5.1.6 Czasy opoznienia dla wtaczania i wytaczania

Wystepuje opdznienie pomiedzy wtaczeniem/wytaczeniem osprzetu, rozpoczeciem/zakoriczeniem jego

pracy. Osprzety ISOBUS majg domysine czasy opdznienia dla wigczania i wytaczania, ale mozna je takze

regulowac recznie. Dla rozrzutnikdw i opryskiwaczy domys$ine czasy sa zazwyczaj poprawne.

W przypadku siewu punktowego moze wystapi¢ opdznienie od uruchomienia modutu dozujgcy do

spadniecia nasiona na ziemie. Dtugo$¢ czasu opdznienia zalezy réwniez od masy i ksztattu nasiona. Co za
tym idzie, w przypadku siewu punktowego konieczne jest regularne dostosowywanie czasdéw opdznienia

dla wtaczania i wyfgczania.

Ustawianie czaséw wigczania i wytaczania osprzetu w razie potrzeby.

®

1 Domysliny czas opdznienia wigczania
2 Zaktadka ustawien opdznienia @ @
3 DomysIny czas opdznienia dla wytaczania

e

v

DELAY SWIT[CH-ON TIME

DEFAULT:

ADJUSTED:

%CE:%I

DELAY SWIT{ H-OFF TIME

DEFAULT:

0,00

ADJUSTED:

0,00 s

L_o00s |
llust. 10
5.1.6.1 Ustawianie czasu witaczania
Procedura
1. Przejdz do ekranu Sterowanie sekcjami.
2. Dotknij zaktadki ustawien opdznienia.
3. Dotknij pozycji Ustawiony czas wiaczania. @

i

v

DELAY SWITCH-ON TIME

DEFAULT:

ADJUSTED:

A | il

DELAY SWITCH-OFF TIME

DEFAULT:

ADJUSTED:

0,00 s

0,00 s

®

llust. 11

1 Zaktadka ustawien opdznienia

2 Ustawiony czas wiaczania
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5. Obstuga sterowania sekcjami

4,

Zmierzy¢ diugos¢ przerw na polu od miejsca
poczatkowego siewu do pozadanego
potozenia poczatkowego.

Ustawi¢ sygnat wedtug potrzeb, jezeli
wigczenie sadzarki/siewniki zachodzi po zbyt
krotkim lub dtugim czasie.

Whprowadzi¢ dtugos¢ zmierzonej przerwy.

Woprowadzi¢ wartos¢ predkosci roboczej.

Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzi¢.

5.1.6.2 Ustawianie czasu wylaczania

Procedura

1.

PrzejdZ do ekranu Sterowanie sekcjami.

Q) ®
——{ | ADJUST SWITCH-ON TIME v ]’

Please mejasure the
lenght of the [current GAP

00 Planter/Seeder
cm
switches on too o

EARLY

o Please enter the workin
& Planter/Seeder speed 9
biiiiil switches on too

4 LATE 13,00k

(x)
@ @

llust. 12

Sadzarka/siewnik wtacza sie przedwczesnie
2 Sadzarka/siewnik wtgcza sie zbyt pézno

3 Dtugos¢ aktualnej przerwy

4 Predko$é robocza

—_

2.  Dotknij zaktadki ustawien opdéznienia.
3.  Dotknij pozycji Ustawiony czas wiaczania. CP ﬁ
e 228 | I
DELAY SWITCH-ON TIME DELAY SWITCH-OFF TIME
DEFAULT: DEFAULT:
g
mI ADJUSTED: %I ADJUSTED:
0,00s 0,00s
@
llust. 13
1 Zaktadka ustawien opdznienia
2 Ustawiony czas wigczania
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4. Zmierzy¢ dtugos¢ przerw na polu od punktu

poczatkowego siewu do pozadanego @ @
potozenia zatrzymania

__{ | ADJUST SWITCH-OFF TIME \/

5. Ustawi¢ sygnat wedtug potrzeb, jezeli

Please mejasure the

wylaczenie sadzarki/siewniki zachodzi po zbyt lenght of the current GAP
krotkim lub dtugim czasie. ﬂ ewitohos off o 0 om
) ) ] H EARLY
6. \Wprowadzi¢ dlugos$é¢ zmierzonej przerwy. - Please enter the working
Pl'fm!er/Seeder speed
Wprowadzi¢ warto$é predkosci robocze;. ?‘T e

LATE 13,00

8.  Dotknaé opciji \/ aby zatwierdzi¢.

@ ®

llust. 14

1 Sadzarka/siewnik wytacza sie przedwczes$nie
2 Sadzarka/siewnik wytgcza sie zbyt pézno

3 Dtugos¢ aktualnej przerwy

4 Predkosé robocza

5.1.6.3 Resetowanie zmienionych czaséw opoznienia

Procedura
1. PrzejdZ do ekranu Sterowanie sekcjami.

2. Dotknij zaktadki ustawien opdznienia.

3. Dotknij opcji Zerowanie ustawionych . \/
opdznien.
pozn! - . | =) 233 | (|
Zmienione ustawienia wiaczania i wytgczania

. Lo DELAY SWITCH-ON TIME DELAY SWITCH-OFF TIME
sg zerowane do takich samych wartosci jak

domysIne ustawienia dla narzedzia. PEFAULT: PEFAULT:

amn
ADJUSTED: ADJUSTED:

llust. 15

1 Zaktadka ustawien opdznienia
2 Zerowanie ustawionych opdznien
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6. Obstuga systemu TaskDoc

6.1 Programy TaskDoc i TaskDoc Pro

Oprogramowanie TaskDoc utatwia planowanie i zarzadzanie codziennymi zadaniami roboczymi, jak rowniez
zapisywanie i sprawdzanie wszystkich danych zwiagzanych z pracami. Uzytkownik moze tworzy¢ zadania
bezposrednio w ciggniku lub za pomoca oprogramowania do zarzadzania gospodarstwem w swoim
komputerze.

Gdy kierowca uruchomi zadanie, menedzer zadar automatycznie przeprowadza dokumentacje, na przykfad,
obrobiony obszar i zuzycie paliwa. Wymiana danych pomiedzy ciagnikiem a komputerem zachodzi przez
potaczenie Bluetooth lub urzagdzenie USB.

Dzieki oprogramowaniu TaskDoc Pro wymiana danych moze zachodzi¢ takze przez potaczenie internetowe,
oprécz potgczenia Bluetooth i urzadzenia USB. Wymaga to licencji na oprogramowanie TaskDoc Pro Server i
potaczenia GPRS.

Oprogramowanie TaskDoc Pro zapisuje réwniez pozycje GPS ciggnika.

6.1.1 Wiaczanie i wylaczanie Sterownika zadan

Przed korzystaniem z menedzera zadan konieczne jest aktywowanie Sterownika zadan.

Procedura

1.  Otworzy¢ Ustawienia ISOBUS

2. Aby wigczy¢ Sterownik zadan, nalezy ustawié

go w potozenie Wt.. @
3 Aby Wyfaczyé SteroWr”k Zadah ha|ezy ISOBUS SETTINGS VALTRA w | 21122016 06:39 +21°C
ustawi¢ go w potozeniu WYt i5oel’s
E
VERSION ISOBUS TERMINAL NUMBER: 0
llust. 1

1 Sterownik zadan
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6.1.2 Zarzadzanie zadaniami

Procedura
1.  Dotkna¢ ikony Zadan.
@
TASK MANAGER (vaLTRA v) 21122016  06:39 +21°C
V= )|
L R (Fieid ] g,g
- % [Farmer ]
= ?6 [FenilizerSpreader ]
[T2[3]| (%
M —I
T (Fertilizer sA-13 ) (W)
— 7
(&5
llust. 2
1 Zadania

2.  Aby wybra¢ zadanie:

a) Dotknij zadania na liscie. @ @ @
——{ B | LisT OF TASKS ]: Vv

b) Dotkna¢ opcji \/ aby zatwierdzi¢.

3.  Aby doda¢ nowe zadanie: [Sowing = 'J
a) Dotknij opcji Dodaj nowe zadanie. Seeding ]|
Ploughing o
b) Wpisz nazwe zadania i dotknij \/ aby [i]

zatwierdzi¢.
Nowe zadanie pojawi sie na liscie zadan.

llust. 3

1 Lista zadan
2 Usun zadanie
3 Dodaj nowe zadanie

4. Aby usunaé zadanie:
a) Dotknij opcji Usun element.
b) Dotknij opcji Tak, aby usunaé, lub Nie, aby anulowad.

6.1.3 Elementy zadania

Symbol Opis
o
AR Gospodarstwo
ma
@ Pracownik
- R
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Opis

(2}
<
3
T
=3

Grupa produktow

Klient

narzedzia

Metoda uprawy

Dowolny komentarz

Grupa uwag

Identyfikator srodka chemicznego

Atest aplikatora
ACN

W ol

6.1.4 Konfigurowanie zadan

UWAGA:

Uzytkownik moze posiadac tylko 1 pole dla kazdego zadania. Ponadto po rozpoczeciu zadania po raz

pierwszy, nie mozna usuwac ani zmieniac pola.
UWAGA:

Uzytkownik moze utworzy¢ zadania bez pola (na przykiad, zadania transportowe), ale mozliwe jest, ze czes¢
oprogramowania do zarzadzania gospodarstwem nie obstuguje tego rodzaju zadan, co moze powodowac

nieprawidfowe wpisy.

Procedura
1.  Wybierz zadanie.
o _ ® @
2- DOtkn” OpCJI DOdaJ nowa pOZyCJe TASK MANAGER (vALTRA w( 21122016 06:39 +21°C
E[Sowing ) [@ l @ I 11
- B (Fied ] @.g
- % [Farmer ]
L {% [FemllzerSpreader ]
F- [To'altme ]
)
m [FertlllzerSA13 ]@
E [FerllllzerSA 13 ]
llust. 4
1 Zadanie
2 Dodaj nowa pozycje
3 Usun element
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3. Wybierz kategorie z listy i naciénij przycisk @
:[ ’:J | Select ca1|egory \/
&& Field |
ﬁ Farm
% Worker
ﬂ Product Group
'Q Customer x
llust. 5
1 Kategorie
2 Dodaj nowa pozycje
4. Wybierz pozycje i dotknij \/ @
Jesli brak jest odpowiedniej pozycji, utworzyé
ja. :[ ’:J| Selfct item \/
ﬁ Grain farm
| ﬁ Organic farm I
llust. 6
1 Elementy
5.  Aby utworzyé pozycje:
e v sk @ ©
Pola mozna tworzy¢ wytacznie na ekranie
systemu Valtra Guide. :[ FJ' Selec} item ]: V4
a) Dotknij opcji Dodaj nowa pozycje.
ﬁ Grain farm
b) Whpisz nazwe pozycji i dotknij opcji \/ — -
) ., @ | Organic farm I
aby zatwierdzi¢. l—
Nowa pozycja pojawi sie na liscie.
c) Dotknij \/ aby wybra¢ pozycje.
llust. 7
1 Elementy
2 Dodaj nowa pozycje
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6. Dodaj wszystkie pozycje potrzebne dla

® ®

zadania.
TASK MANAGER (\/ALTRA w| 21122016 06:39 +21°C
E[Sowing ] [:] . II
L a[Field1 ]. E"m
- a [Farmer ]
- @6 [FemllzerSpreader ]
-[T otal time ]
(038] |6 )
[F rtilizer SA-13 ]@
L ﬁ_ (Fertitizer sa-13 )
llust. 8
1 Zadanie
2 Dodaj nowa pozycje
3 Usun element
7 Aby usuna¢ pozycje z zadania:
a) Dotknij opcji Usun element.
b) Dotknij opcji Tak, aby usungé, lub Nie, aby anulowac.
6.1.5 Uruchamianie i wstrzymywanie zadania
Procedura
1.  Aby uruchomié zadanie, dotkna¢ ikony zapisu
zadania. MAP 1435 11Cc %
PN
Uzytkownik moze posiadac¢ tylko 1 LDO - [ GO! ‘ | & ‘

uruchomione zadanie w danym momencie.
Stan poszczegélnych zadan jest
przedstawiony rowniez na liscie zadan. W
przypadku zmiany na inne zadanie,
dotychczasowe zadanie zostanie
automatycznie wstrzymane.

2. Aby zatrzymac zadanie, dotkna¢ ikony
wstrzymania zadania.

A0
5 Ml Crra—| Y

/1 (026ha] ~1(0.26m )
R) (#)Ce)
El ojn)

B Sprizen PSM tiowa uTM n & ?

llust. 9
(1) Zapis zadania
(2) Wstrzymanie zadania
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6. Obstuga systemu TaskDoc

6.1.6 Zapisywanie i eksport zadania

Procedura

1.

Po zakonczeniu zadania dotkna¢ opcja Zapisz
biezace zadanie.

Ikona wskazuje, czy typ aktywnego
potaczenia to GPRS (serwer TaskDoc Pro),
komputer (Bluetooth) lub USB.

Pojawi sie wyskakujgcy ekran z
podsumowaniem zadania.

Dotknij ikony \/ aby zapisaé i

@

TASK MANAGER (vALTRA w) 21122016 |06:39 +21°C
Y= (sowing ) (]| (o]
| &[Field1 ] E,g

- % [Farmer ]
- ?6 [FenilizerSpreader ]
OBE
[ T
L _E (Fertilizer sA-13 ]

llust. 10

1 Zapisz biezace zadanie

2.
, ) :‘ TASK SUMMARY
wyeksportowac zadanie. W' \/ H
Aby powréci¢ do poprzedniego ekranu, B (Sowing J
dotknij ikony 2% i anuluj, &8
B
)
Ak X ’
llust. 11
3.  Dotknij przycisk OK.
Zadanie zostanie zapisane i usuniete z listy Task export finished
zadan. Jesli wyswietlacz SmartTouch jest
podtaczony do komputera lub do programu
TaskDoc Pro Server, eksport zadania zostanie
przeprowadzony automatycznie. Jesli
potagczenie nie jest dostepne, zadanie llust. 12
zostanie przeniesione do listy Zarejestrowane
zadania na ekranie Wymiana danych — Informacje.
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6.1.7 Wymiana danych — Informacje

(1)  Wymiana danych

Ciagnik w momencie potaczenia z komputerem (z
oprogramowaniem do zarzadzania
gospodarstwem) lub oprogramowaniem TaskDoc
Pro Server, automatycznie przesyta zarejestrowane
zadania i otrzymuje nowe zadania. Ostatnia
wymiana pokazuje date i godzine ostatnigj
prawidtowej wymiany danych.

Funkcja eksportu ISOXML umozliwia wysytanie
wszystkich danych pola do komputera za
posrednictwem potaczenia Bluetooth lub GPRS.

(1)  Wersja oprogramowania komputera

(8
(9

Testowanie potaczenia
Eksport ISOXML

(2) Ostania wymiana
(3) Zarejestrowane zadania
(4) Usuwanie zarejestrowanych zadan
(6)  Stan potaczenia radiowego
(6) Typ potaczenia
(7)  Odbior GPS
)
)

TASK MANAGER [ VALTRA '] 21.12.2016  06:39 +21°C
E[soww ) [)
- ‘ [Farmer ] @ h
b5 [Fenmzer Spreader J [E
To'al time ]
] (6 )
@ Fertilizer SA-13 ] @
[Fenlllzer SA-13 ] @
TGJUK0110007001
llust. 13

LAST EXCHANGE

PC SOFTWARE

BOOKED TASKS

TYPE OF CONNECTION

RADIO
CONNECTION

e

llust. 14

6.1.7.1 Parowanie modutu radiowego Bluetooth z wyswietlaczem SmartTouch

Procedura

1. Przestawic¢ kluczyk zaptonu do potozenia @ (zasilanie wt.).

Smart farming
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6. Obstuga systemu TaskDoc

2. Podtgczy¢ antene do modutu radiowego
Bluetooth.

llust. 15
1 Modut radiowy Bluetooth
2 Antena
3.  Podtgczy¢ modut radiowy Bluetooth do
wys$wietlacza SmartTouch za pomoca kabla )B Bluetooth \/
USB.

A Bluetooth dongle has been paired.
Pojawi sie wyskakujacy ekran informujacy o
sparowaniu modutu radiowego Bluetooth z
wys$wietlaczem SmartTouch.

MAC address: 00:06:77:25:66:CE

Wystarczy tylko raz sparowaé modut radiowy llust. 16

Bluetooth i wyswietlacz

SmartTouch.Wyskakujace okno nie pojawi sie, jezeli wyswietlacz SmartTouch jest juz sparowany z
podtaczonym modutem radiowym Bluetooth.

UWAGA:
Wyswietlacz SmartTouch mozna sparowac tylko z jednym modutem radiowym Bluetooth
jednoczesnie, ale jeden modut radiowy Bluetooth mozna sparowac z wieloma wyswietlaczami
SmartTouch.

4. Dotkna¢ opcji \/ aby zatwierdzi¢.

Odtaczy¢ modut radiowy Bluetooth od wyswietlacza SmartTouch.

6.1.7.2 Obstuga oprogramowania TaskDoc manager

Oprogramowanie TaskDoc manager jest niezbedne do synchronizacji danych za pos$rednictwem potgczenia
Bluetooth pomiedzy wys$wietlaczem SmartTouch a komputerem.

Procedura

1 Instalacja oprogramowania TaskDoc Manager:
a) Wiozy¢ ptyte CD do komputera.
b) Uruchomi¢ kreator instalacji.

Po zakonczeniu instalacji ikona programu TaskDoc Manager TD pojawi sie na pasku zadan
systemu Windows.

2. Podtaczy¢ modut radiowy Bluetooth do komputera za pomoca kabla USB.
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6. Obstuga systemu TaskDoc

Sterownik (generyczny sterownik modutu radiowego bluetooth) jest instalowany automatycznie. W
przypadku nieprawidtowej instalacji sterownika nalezy sprébowac wytaczy¢ inne adaptery Bluetooth z
poziomu Menadzera Urzadzen.

Gdy modut radiowy Bluetooth jest podtaczony do komputera i dziata prawidtowo, miga niebieska
kontrolka. Gdy modut radiowy Bluetooth jest potaczony z ciggnikiem, kontrolka miga na niebieski i
Czerwono.

3.  Aby wyswietli¢ stan ciggnika/ciggnikdw, nalezy kliknaé prawym przyciskiem myszy na ikonie
programu TaskDoc Manager TD i wybrac¢ ,,Pojazdy” z menu.

Wyswietli sie okno ,, Lista Pojazddéw” Sparowane ciggniki zostang wys$wietlone na licie. Zaznaczenie
w polu potaczenia wskazuje, czy program TaskDoc Manager jest potaczony z ciggnikiem.

o e &6 & 6 ® @

To List of Vehicles X
Vehicle Identification Number Connected Waiting To Vehicle From Vehicle Last Connection Password
yk5t234d0js095764 | 1 10 16 Mar 13, 2018 11:33:13 AM Reset

Close

llust. 17

1 Numer identyfikacyjny pojazdu 5 Catkowita liczba zadan przestanych z pojazdu
2 Potgczono / Nie potagczono 6 Data i godzina ostatniego potgczenia

3 Oczekiwanie — liczba zadan, ktére nie sg 7 Resetowanie potgczenia z ciggnikiem

zsynchronizowane
4 Catkowita liczba zadan przestanych do
pojazdu

4, Ustawianie nazwy uzytkownika i hasta:

Nazwa uzytkownika i hasto sg uzywane w oprogramowaniu do zarzadzania gospodarstwem w celu
utworzenia potaczenia z oprogramowaniem TaskDoc Manager.

a) Klikna¢ prawym przyciskiem myszy na ikonie programu TaskDoc Manager TD i wybraé pozycje
. Uzytkownik” z menu.
b) Utworzy¢ nazwe uzytkownika i hasto.

Nazwa uzytkownika i hasto nie majg zadnych ograniczen.
c) Wybraé OK.
5.  Aby sprawdzi¢ numer wersji oprogramowania TaskDoc Manager, nalezy klikng¢ prawym przyciskiem
myszy ikone programu TaskDoc Manager TD i wybra¢ pozycje ,Wersja" z menu.

6. Aby zresetowac potaczenie oprogramowania TaskDoc Manager z ciggnikiem, nalezy wybra¢ pozycje
Reset w oknie , Lista pojazdow”

Jest to konieczne jedynie woéwczas, gdy w ciagniku zostanie wymieniony wyswietlacz SmartTouch.

6.1.7.3 Sprawdzi¢ potaczenie Bluetooth oraz potaczenie internetowe

W przypadku braku potgczenia Bluetooth w komputerze lub potaczenia GSM w oprogramowaniu TaskDoc
Pro Server nalezy sprawdzié potaczenie w celu wykrycia usterki.
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6. Obstuga systemu TaskDoc

Procedura

1.

Wybra¢ typ potaczenia — Bluetooth lub
GSM.

X ‘
Dat.
aM) | DATA EXCHANGE INFORMATION [ \/

LAST EXCHANGE

PC SOFTWARE

TYPE OF CONNECTION [ Bluetooth

13.03.2018 13:13

BOOKED TASKS 2 | ¥

(w)

o)7E57]

RADIO
CONNECTION GPS RECEPTION

llust. 18

1 Typ potaczenia
2 Sprawdzi¢ potfaczenie.

®

[ o l
l I ‘ BLUETOOTH CONNECTION TEST V

@

°
—{ 1 ‘ GSM CONNECTION TEST

N

<

TaskDoc feature unlock - h

<

TaskDoc Controller switched on .

USB radio module paired to terminal
* Connect USB radio module to the SmartTouch USB port

USB radio module paired to terminal
* Turn on office PC

* Install TaskDoc Manager to PC or restart TaskDoc Manager
* Connect USB radio module to PC

* Reduce distance between PC and tractor

<

TaskDoc feature unlocked

TaskDoc Pro feature unlocked

-

Task Controller switched on

Valid internet connection

Tractor found on TaskDoc server

Tractor assigned to a client in the server

WL

TGJUKO0110008901

llust. 19

1

2.

6.1.7.4 Wymiana danych miedzy ciagnikiem a komputerem przez potaczenie Bluetooth

Potaczenie Bluetooth — wyniki testowania

Wybraé opcje Testowanie potgczenia.

2

Potgczenie GSM — wyniki testowania

Pojawi sie wyskakujacy ekran informujacy o wynikach testowania potgczenia. Nalezy przewinaé ekran

w dét i sprawdzi¢, czy stan wszystkich pozycji to \/ Jesli stan to X nalezy postepowaé zgodnie z
instrukcjami przedstawionymi na ekranie w celu aktywowania potaczenia.

Procedura

1.

Uruchomi¢ komputer i podtaczy¢ do niego modut radiowy Bluetooth.

130
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6. Obstuga systemu TaskDoc

1 Ekrany postepu importu i eksportu danych

2 Ekrany zakoriczenia importu i eksportu

danych

5. Nacisénij przycisk OK, aby zaakceptowaé przesytanie danych.

2. Upewni¢ sig, ze typ potaczenia to Bluetooth .
na ekranie Wymiana danych — Informacje na :{D@j‘ DATA EXCHANGE INFORMATION H V4
wys$wietlaczu SmartTouch.

s exouance

3.  Wijecha¢ ciggnikiem w zasieg sygnatu

Bluetooth z komputera. PC SOFTWARE |:]
Gdy ciggnik znajduje sie w zasiegu sygnatu BOOKED TASKS E 3
Bluetooth, stan potaczenia radiowego
\/ TYPE OF CONNECTION [ Bluetootn 4 [ TEST]
zmienia sie na )
ggg'r?&cnon g’] GPS RECEPTION
® ®
llust. 20
Stan potaczenia radiowego
Typ potaczenia
4. Synchronizacja danych pomiedzy wyswietlaczem SmartTouch a komputerem odbywa sie
automatycznie.
”[ D@d| Receiving a task from a PC [ \/ ]
Task import finished
S o
”{ D@ﬂ| Exporting a task to a PC \/
Task export finished
llust. 21
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6. Obstuga systemu TaskDoc

6.1.7.5 Wymiana informacji miedzy ciagnikiem a komputerem przez potaczenie internetowe

Procedura
1. Upewni¢ sie, ze typ potfaczenia to GPRS na

ekranie informacyjnym Wymiana danych na :{D@| DATA EXCHANGE INFORMATION H \/
wys$wietlaczu SmartTouch.
s

Gdy ciagnik nawiazuje potaczenie z

oprogramowaniem TaskDoc Pro Server, stan PC SOFTWARE [ = ]
potgczenia radiowego zmienia sie na \/ BOOKED TASKS E A2
Uzytkownik moze uzyska¢ dostep do TYEE OF CONNECTION [ePrs o) TEST]
s 075 s pomos kony vt | | (] oo ] (8]

®» @
llust. 22

1 Stan potaczenia radiowego
2 Typ potaczenia

2.  Synchronizacja danych pomiedzy wyswietlaczem SmartTouch a oprogramowaniem TaskDoc Pro
Server odbywa sie automatycznie.

@ ©)

aﬂ| Receiving a task from a PC \/

2)

¢

ft Da
Task import finished

S »

1 Da‘aﬂ| Exporting a task to a PC \/

Task export finished

llust. 23

1 Ekrany postepu importu i eksportu danych

2 Ekrany zakonczenia importu i eksportu
danych

3. Nacisnij przycisk OK, aby zaakceptowa¢ przesytanie danych.

4. Zadania pojawiajg sie w oprogramowaniu do zarzadzania gospodarstwem po podtgczeniu go do
oprogramowania TaskDoc Pro Server.
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7. Zmienne sterowanie predkoscia

71 Zmienne sterowanie predkoscia

Dzieki funkcji zmiennego sterowania predkoscig mozna zmienia¢ ilo$é nawozow sztucznych i wysiewanych
nasion, uzyskujac odpowiednia ilo$¢ w odpowiednim miejscu. Za pomocg oprogramowania do zarzadzania
gospodarstwem mozna utworzy¢ mapy aplikacyjne wykorzystywane przez funkcje zmiennego sterowania
predkoscia, a nastepnie przenies¢ je do ciggnika za posrednictwem oprogramowania TaskDoc Pro.

Zmienne sterowanie predkoscig dziata ze wszystkimi narzedziami ISOBUS, ktére sg zgodne z norma ISO
11783 i kompatybilne z funkcjg TC-GEO. Narzedzie ISOBUS steruje siewem lub nawozeniem zgodnie z
informacjami mapy aplikacyjnej i pozycjg GNSS.

Wymagania dotyczgce funkcji zmiennego sterowania predkoscig sg nastepujgce:
e Valtra Guide
e TaskDoc Pro

e Oprogramowanie do zarzadzania gospodarstwem
e Narzedzie ISOBUS, ktére jest zgodne z norma ISO 11783 i kompatybilne z funkcjg TC-GEO.

7.1.1 Uzywanie zmiennego sterowania predkoscia

Procedura

1. Przesta¢ zadanie (i powigzana z nim mape aplikacyjna) do ciagnika.

2. \Wybierz zadanie.
@
TASK MANAGER (vALTRA w) 21122016 06:39 +21°C
E[Sowing ) ) T]
- &R (Fiea s ) -0
- 52 [Farmer ]
= % [FenilizerSpreader ]
[gosc::: time ]
=R (Ew )
m Rye FI-13 @
L ﬂ (Rye seed Fi-13 ) ()
~
B
llust. 1
(1) Zadanie
TASK MANAGER (VALTRA w) 21122016 06:39 +21°C ( m |
Prescription Map [ ]
¥ ot )| )| [ 4
- &R (Fielan ) A= D 0.00 kg/ha
- & (e ) C] 50.00 kg/ha
- % [FertilizerSpreader ]
] ) C] 100.00 kg/ha
I
L OB (RyescedFi3 ) )
= oiapy
(%5
® ®
llust. 2
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(1)

Informacje o mapie aplikacyjne;

(3) Podglad mapy aplikacyjnej

(2) Przeglad mapy aplikacyjne;
3. Dotkna¢ informacji o mapie aplikacyjnej, aby upewni¢ sie, ze wyswietlana jest prawidtowa mapa.
4. Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzié.
TASK MANAGER (VALTRA v] 21.12.2016  06:39 +21°C [ @
—| Select prescription map H
E[Sowing ] I o I II m | \/
- &8 (Fieas ) SRy Compound fertilazer
I~ E;& [Farmer ]
- ?6 Fertilizer Spreader ] |:| Nitrate of lime
=
FCE——] )
L _E (Rye seedFi-13 ]
O,
llust. 3
(1) Zbiornik narzedzia (2)  Wybor mapy aplikacyjne;j
5. Dotknga¢ zbiornika narzedzia, aby wybraé¢ mape aplikacyjna.
6. \Wybrac¢ wtasciwa mape aplikacyjna.
7.  Dotknaé opcji \/ aby zatwierdzi¢.
8.  Przejs¢ do ekranu mapy.
9.  Dotkna¢ ekranu mapy. Wyswietlana jest mapa aplikacyjna.
10. Aby wiaczy¢ funkcje sterowania zmiennym
dawkowaniem, rozpocza¢ zadanie, MAP 1425 1°C U
wybierajac ikone zapisu zadania. 0
Na ekranie pojawi sie ikona aktywacji funkcji (ctorer 1)
zmiennego sterowania predkoscia. 5] >{
i
/1 (0,26ha] <7 0,26m
% )R] (&)Fe)
e
B sprizen PSM tlowa UTM n ) E EET ?
TGJUK011006201
llust. 4
(1)  Zapis zadania
(2)  Wstrzymanie zadania
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11. Dotkna¢ ikone warstw mapy, aby wybrac¢
warstwe.

12. \Wybra¢ zadang warstwe.

Legenda mapy zostanie wys$wietlona po
wybraniu warstwy aplikacji.

13. Dotknaé opgiji \/ aby zatwierdzi¢.

VALTRA v

11°C %5

MAP :
0 PLIED

OLD FIELD

8.

b

I l Sprizen PSM !lowa UTM n

TGJUK0110006101

llust. 5

(1)

Warstwy mapy

MAP v 08:26 11°C %

K Basestation L
AUTO L) -

\ (b o <

OLD FIELD

¢ LAYERS
[°] emery

™| TOTAL WORKED AREA

Prescriotion map

100 I/ha
2501/ha

400 I/ha
| ASAPPLIED MAP

/] PRESCRIFTION MAP

I sprizenPsmul 4
TGJUK0110006001
llust. 6
(2) Warstwa aplikagiji
(3)  Warstwa rzeczywistej wartosci
(4) Warstwa obrobionego obszaru
(5) Brak warstwy
Smart farming 137

39924 305



138

7. Zmienne sterowanie predkoscia

14.

Aby wyftaczy¢ funkcje zmiennego sterowania
predkoscia, wstrzymac zadanie za pomoca
ikony wstrzymania zadania.

Ikona aktywacji funkcji zmiennego
sterowania predkoscia zgasnie.

VALTRA o 14:25 11°C

MAP
o
¥
M Crra—
/1 (026ha] <1 (026m )
o

c—e

Bl sprizen PSM tiowa UTM n 4

o

TGJUK011006201

llust. 7

(1)
(2)

Zapis zadania
Wstrzymanie zadania
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8. ISOBUS AUX

8.1 ISOBUS AUX

Narzedziami ISOBUS, ktére spetniajg wymogi normy ISO 11783, mozna sterowac bezposrednio z
podtokietnika SmartTouch. Gdy do ciggnika jest podtgczone odpowiednie narzedzie ISOBUS, AUX ISOBUS
wlgcza sie za pomoca gtownego przetgcznika. Funkcje ISOBUS AUX mozna przypisaé do urzadzen
sterujgcych SmartTouch z ekranu podtokietnika.

Alokacje nie sg przypisane do profilu, tzn. gdy funkcja ISOBUS AUX zostanie przydzielona do urzgdzenia
sterujgcego SmartTouch, ustawienie to bedzie dziatart na wszystkich profilach. Funkcje pomocnicze
ISOBUS pozostaja przydzielone réwniez po wytaczeniu ISOBUS AUX za pomocg gtdwnego przetacznika.

Po odtaczeniu narzedzia ISOBUS przydziat AUX ISOBUS zostanie utrzymane i konieczne bedzie powtérzenie
przydzielania. Gdy narzedzie ISOBUS zostanie ponownie podtaczone, przydzielenia ISOBUS AUX uaktywnig

sie.
Profil Valtra jest wyjatkiem, poniewaz jego ustawienia po jego wybraniu zawsze maja domysine wartosci.

8.1.1 Typy funkcji

Dla urzadzen sterujacych SmartTouch dostepne sa nastepujace funkcje: WL./WYL. i analogowe.

\E’ Typ WL./WYL., bez blokady

e Uaktywniaja sie po przesunieciu dzwigni do
U Nl przodu
¢ \Wytaczaja sie po przesunieciu dzwigni w tyt

[ | Typ WL./WYL., bez blokady

o e Uaktywniaja sie po przesunieciu dzwigni w tyt
{ U | * \Wytaczaja sie po przesunieciu dzwigni do przodu

Typ WL./WYL., z blokada

e Uaktywniajg sie po zablokowaniu dzwigni w
skrajnym przednim potfozeniu

* \\yigczaja sie po przesunieciu dzwigni w
potozenie srodkowe

Typ WL./WYL., z blokada
Uaktywniajg sie po zablokowaniu dzwigni w

Ve
K
)
skrajnym tylnym potozeniu

¢ \Wytaczaja sie po przesunieciu dzwigni w
potozenie srodkowe

Sterowanie analogowe

e Potozenie do przodu = 100%
® Pofozenie srodkowe = 0%
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0%
|I | 1
100%
| U |
L]

Sterowanie analogowe

e Potozenie srodkowe = 0%
e Potozenie do tytu = 100%

100%

t 0%

Sterowanie analogowe

e Potozenie do przodu = 100%
¢ Potozenie srodkowe = 50%

L ) —
e Potozenie do tytu = 0%
i Sterowanie analogowe
=l ¢ Potozenie do przodu = 0%
ll U Jl 100% e Potozenie srodkowe = 50%

e Potozenie do tytu = 100%

8.1.2 Dodawanie funkcji ISOBUS AUX do SmartTouch

Procedura

Podtgczy¢ odpowiednie narzedzie ISOBUS do ciggnika

1.

2.  Nacisna¢ gtowny przetacznik uruchamiajacy.
3.  Dotknaé opcji ISOBUS AUX, aby jg wiaczy¢.
4,

Otworzy¢ ekran podfokietnika.

5. Wybra¢ narzedzie, ktére ma by¢ sterowane

®
| ACTIVATE PREVIOUS
O FUNCTIONS?
1SOBUS %
AUX o L o]
AUTO
— |
(55 X|
llust. 1

(1) ISOBUS AUX

VALTRA ARMREST [(vaLTRA W] 21122016 0639 +21°C

llust. 2
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6. Wybra¢ ISOBUS.
7 Dotknaé, +, aby doda¢ funkcje. @

No assi [nments

3

llust. 3
(1) + (dodawanie funkcji)

8. Wybraé, czy funkcja narzedzia jest cyfrowa
lub analogowa.

9. Dotknaé, +, aby doda¢ funkcje. —

llust. 4

’:‘lSOBUS ‘ ASSIGNABLE FUNCTIONS « ]‘

5=, | Function: 31232

10. Wybra¢ funkcje narzedzia i dotkna¢ Akceptuj.

_5=2_| Function: 31233

START AT
STOP Function: 31234

ol Lo dma [
llust. 5
1.  Wybra¢ kierunek dzwigni sterujacej, ktéra ma
uruchamiac funkcje. ’Z‘ISOBUS‘ASSIGNABLE FUNCTIONS V4 ]‘
12. Dotkna¢ przycisku Akceptu;. ' 1
U] mo
' o
ik £
|
llust. 6
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13. Dotkna¢ przycisku Akceptuj, aby zapisac
funkcje, lub przycisku +, aby doda¢ jeszcze f \/
jedna funkcije.

llust. 7

14. Funkcja zostanie wys$wietlona na ekranie
podtokietnika.

llust. 8

8.1.3 Usuwanie wszystkich alokacji AUX ISOBUS

Procedura

1. Wytaczy¢ gtéwne zasilanie ciggnika.
2. Upewnic sie, ze narzedzie ISOBUS jest podtaczone do ciggnika.
3.  Wiaczy¢ zasilanie.

Po uruchomieniu wys$wietlacza SmartTouch zostanie wys$wietlony ekran podreczny.

4.  Aby usuna¢ wszystkie alokacje, dotkngé opcji
Usun. 1 \/

uH l
— W

Y] mo

v =
E—— ==

9] l’1 L

Illust. 9
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9. Urzadzenie USB

9.1 Przesylanie danych przez USB

Profile, zadania i pola mozna kopiowa¢ pomiedzy urzgdzaniem USB a wy$wietlaczem SmartTouch

Jest to przydatne, gdyz umozliwia skopiowanie skonfigurowanych elementéw z jednego ciggnika do
drugiego za pomoca urzadzenia USB.

Eksportowaé¢ mozna:

e Profile

e Zakonczone zadania

e Pola (w formacie KML)

e Pola (w formacielSO xml)

Importowa¢ mozna:

Profile

e Dane zadania (w formacie .zip lub rozpakowane)
Dane zadania (w formacie .xml bez zatgcznikdw)
Pola (w formacie KML)

UWAGA:
Urzadzenie USB musi by¢ sformatowane w systemie plikow FAT32.

UWAGA:
Import profili powoduje skasowanie wszystkich profili zapisanych w pamieci maszyny.

(1) Importowanie danych
(2)  Eksportowanie danych 1)( 2 /3)
(3) Uzywana/wolna pamieci wewnetrzna CPQ N
urzadzenia USB (Mimgort [ Export —| A
&l » USB | 4.08/4.08 GB
(] [ smartoven - tasks ]
Task 1 bl
[] Task 2 >
[] Task 3
llust. 1
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9. Urzadzenie USB

9.1.1 Eksportowanie danych do urzadzenia USB

Procedura

1.

Podtaczy¢ urzadzenie USB wys$wietlacza
SmartTouch.

Zostanie wys$wietlone wyskakujgce okno

©

i -

-

OO®

magistrali USB. EE E‘; USB
Wybra¢ karte eksportowania. ['] [mmuch_ﬁm ‘]
Wybra¢ typ elementu, ktéry bedzie =y EXPORT
eksportowany.
[] Task 2 > |
4. Aby zaznaczy¢ elementy do
wyeksportowania: [] Task3
a) Dotkna¢ pola wyboru, aby wybra¢ |
elementy. -
b) Dotknac¢ opcji Wybierz wszystko, aby @ @ @
wybraé wszystkie pozycje.
5. Dotknac¢ opcji Eksportu;. llust. 2
> Jesli plik lub element o tej samej nazwie (1) Wybor wszystkich elementow
znajduje sie na urzadzeniu USB, nalezy na (2) Karta Eksport . o
Wyév\”eﬂonym ekranie Wybrac’ Opcje (3) Wybér e.lement(')w, 'ktére maozna WYéW|et||é
zastgpienia, zmiany nazwy lub scalenia. (4) Usuv_vame urza_dzema UsSB
°  Eksport danych moze troche potrwac, (5)  Wybierz pozycje
jesli pola zawierajg dane dotyczace (6)  Nazwa elementu )
obrobionego obszaru. (7) Eksport wybranych elementéw
° Wybra¢ z poziomu wyswietlonego
ekranu, czy dane dotyczace obrobionego obszaru majg zostac przestane.
6. Dotknaé opcji Usun, aby odtaczy¢ urzadzenie USB.
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9. Urzadzenie USB

9.1.2 Importowanie danych zadania z urzadzenia USB

Procedura

1.  Podfgczyé urzadzenie USB wyswietlacza

SmartTouch. @ @ @
Zostanie wys$wietlone wyskakujgce okno - = |

. . 3 | -
magistrali USB. I""P::_ Iaf.?' uUSB 4_011;:4_08 oB l T
2. \Wybrac¢ karte importowania. I-_'-I [ e ‘]
3. Wybrac element, ktéry ma zostaé IMPORT i

zaimportowany.
| K ]
Task 2

4. Aby wybraé elementy, ktére majg zostaé
importowane: [,] Task3
a) Dotkna¢ pdél wyboru tych elementow.
b) Dotknac¢ opcji Wybierz wszystko, aby

wybra¢ wszystkie pozycje. @ @ @

5. UWAGA:
Zaimportowanie profili powoduje skasowanie llust. 3
wszystkich profili zapisanych w SmartTouch. (1)  Karta Import
Dotknad . ; . (2)  Wybor wszystkich elementow
otknac opcji importowania. (3)  Wybdr elementéw, ktére mozna wyswietlié
Jesli plik lub element o tej samej nazwie (4) Usuwanie urzadzenia USB
znajduje sie¢ w SmartTouch, nalezy na (5) Import wybranych elementéw
wyswietlonym ekranie wybra¢ opcje (6) Wybierz pozycje
zastgpienia, zmiany nazwy lub scalenia. (7) Nazwa elementu
6. Dotkna¢ opcji Usun, aby odtaczy¢ urzadzenie
USB.
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10. Rozwiazywanie problemow

10.1 Sprawdzanie przyczyny wytaczenia systemu Valtra Guide

Mozliwe jest sprawdzenie przyczyny ostatniego wytgczenia systemu Valtra Guide. Moze to pomdc w

przypadku wystapienia awarii.

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkna¢ ikony stanu systemu Valtra Guide.

3.  Sprawdzi¢ powdd wytaczenia systemu Valtra
Guide.

SSSKSKS

\ D
HHEIEE

*

$ T e

)

0,00km/h

A

vV Ve
Ve V&

LAST DISENGAGEMENT REASON

‘Bteering wheel movement

llust. 1
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10. Rozwiazywanie problemow

10.2 Przechowywanie danych diagnostycznych w celu wykrywania
uszkodzen

W przypadku ciagtego wystepowania usterki w okreslonych warunkach mozliwe jest zapisanie danych
diagnostycznych systemu Valtra Guide z ostatnich 5 minut. Moze to pomdc pracownikom serwisu w
wykryciu nieprawidtowosci. System przechowuje 5 ostatnich dziennikdw.

Procedura

1. Otworzy¢ ekran mapy .

2. Dotkna¢ ikony stanu systemu Valtra Guide.

3.  Dotkna¢ opcji przechowywania danych
diagnostycznych.

4.  Powtorzy¢ czynnosé, ktéra powoduje
wystepowanie usterki.

i\/
v vo
Ve Ve

LAST DISENGAGEMENT REASON

w \ D

HELEEERS

Steering wheel movement

*

SSSKKLKS
S ¢

0,00k

llust. 2
(1) Zapisaé¢ dane diagnostyczne
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10. Rozwiazywanie problemow

10.3 Kalibracja sterownika nawigacji (zyrokompas)

Skalibrowa¢ sterownik nawigacji, jesli istnieje podejrzenie, ze ukfad kierowniczy nie dziata prawidtowo.
Zaleca sie kalibracje sterownika nawigacji na poczatku sezonu, jesli od ostatniego korzystania z systemu
Valtra Guide uptynat dtuzszy czas.

Procedura

1. Uruchomi¢ silnik.

2 Pozostawi¢ pracujacy silnik na 10 minut, podczas gdy temperatura sterownika nawigacji wzrasta.
3.  Wijecha¢ ciggnikiem na réwne podtoze.
4

Uruchomi¢ hamulec postojowy.

5.  Otworzy¢ ekran Stan techniczny ciggnika .

6. Dotkna¢ ikony kalibracji.

TRACTOR HEALTH (vALTRA w) 21122016 06:39 +21°C
SERVICE CODES Eﬁ ﬁ @ ‘,
s Fwm sA | TMrm
17,0h 31h

SW: valtra-20170612_120947

£l
75°CO| 72°C®]  61°(C] 14.4V

@

12 - 12 |

llust. 3
1 Kalibracje

7 Stuknij karte kalibracji sterownika nawigacji.

8.  Dotknac ikony kalibraciji. p q) v
0 N[

MOUNTING OFFSET

23 VI E] H

® 6

llust. 4

1 Sterownik nawigacji jest w stanie kalibracji
2 Stan kalibragji

3 Kalibracja zyrokompasu (IMU)
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10. Rozwigzywanie problemow

9.  Stukngé przycisk YES, aby rozpoczaé
kalibracje.
Do you want to start calibration of the
gyro (IMU)?
‘ NO ’ ‘ YES ’
llust. 5
10. Rozpoczyna sie kalibracja, ktéra trwa przez 35
sekund.
Jesli 10-minutowy czas rozgrzewania nie Calibration in progress
uptynat, licznik wskazuje go w pierwszej
kolejnosci. L .
Remaining time:
llust. 6
11. Kalibracja zakonczyta sie pomysinie.
Jesli kalibracja nie powiodta sie, wykonac ja \/
ponownie. Jesli kalibracja nadal sie nie
powiedzie, skontaktowac sie z lokalnym )
dealerem Valtra/serwisem. ] .
Calibration completed
successfully
llust. 7
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10. Rozwiazywanie problemow

10.4 Resetowanie zaworu systemu kierowniczego Valtra Guide i
QuickSteer

Jesli kontrolki na przycisku systemu Valtra Guide zaswieca sie, a kontrolki na przycisku uktadu QuickSteer
zaczna migac¢, wystapit btad zaworu systemu kierowniczego. Kod serwisowy moze pojawi¢ sie na
wys$wietlaczu SmartTouch. w celu usuniecia usterki nalezy zresetowac¢ zawér systemu kierowniczego.

Jesli kontrolka na przycisku wt./wyt. zaworu systemu kierowniczego Valtra Guide miga, wystapit btad
zaworu systemu kierowniczego. Kod serwisowy moze pojawi¢ sie na wyswietlaczu SmartTouch. W celu
usuniecia usterki nalezy zresetowac¢ zawér systemu kierowniczego.

Procedura

e Obréci¢ kluczyk zaptonu w potozenie (WYL.) i poczekac na wyfaczenie wytacznika gtownego.
e \Wigczy¢ zasilanie.

Jesli kontrolka nadal miga, oznacza to, ze usterka wcigz wystepuje. W takim przypadku nalezy
skontaktowac sie z lokalnym dealerem Valtra/serwisem.
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10. Rozwigzywanie problemow

10.5 Btedy i usterki

Jesli wystapi btad systemu Valtra Guide, QuickSteer lub TwinTrac, system Valtra Guide uruchamia sie, a
przycisk wt./wyt. uktadu QuickSteer na podtokietniku miga. Ekran SmartTouch wyswietli warunek btedu lub
informacje o braku mozliwosci wiaczenia Valtra Guide. Stan sterownika uktadu kierowniczego bedzie
przekreslony.

MAI VALTRA o 08:26 11°C

2] 0 3§ @ [e)fm/rmreen] [R)(ZH)

OLD FIELD

o

B Sprizen PSM tiowa UTM n

TGJUK0110006701

llust. 8

(1)  Stan sterownika uktadu kierowniczego (3) Wiaczenie uktadu QuickSteer
(2) Wiaczy¢ uktad Valtra Guide

1.

Czerwony krzyzyk na symbolu stanu sterownika uktadu kierowniczego:

e \Wystepuje przynajmniej jeden warunek niedozwolony, uniemozliwiajgcy wiaczanie systemu Valtra
Guide

e Wiecej informacji na ekranie informacyjnym systemu
Biaty symbol stanu sterownika uktadu kierowniczego:

¢ \Wszystkie warunki konieczne do wigczenia systemu Valtra Guide sa spetnione, ale system Valtra
Guide nie jest wiaczony

Zotty symbol stanu sterownika uktadu kierowniczego:

* Przycisk wigczania systemu Valtra Guide zostat nacisniety, ale wystepuje przynajmniej jeden warunek
niedozwolony

e Systemu Valtra Guide wigczy sie od razu, gdy wszystkie warunki beda spetnione

e Jesli warunki nie zostang spetnione w okreslonym czasie, symbol wskaznika stanu zmienia sie w
czerwony krzyzyk na symbolu stanu stan sterownika uktadu kierowniczego.

Zielony symbol stanu sterownika uktadu kierowniczego:

e System Valtra Guide jest wigczony i kieruje ciagnikiem
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10. Rozwiazywanie problemow

(1)  Kody usterek na ekranie stanu kondycji
ciggnika

Jesli wystapi btad i kod usterki pojawi sie na
ekranie stanu kondycji ciagnika, zalecamy
zatrzymanie ciaggnika, wytaczenie zasilania, a
nastepnie ponowne uruchomienie pojazdu. Jesli
bfad wystapi ponownie, autoryzowany dealer firmy
Valtra moze udzieli¢ pomocy.

SPN FMI SA

1= 1=

TRACTOR HEALTH VALTRA v 08:26  11°C %y
()
4=

SERVICE CODES m = ol 4

17,0h 31h

SW: vaitra-20190610_132418

1l | 12l
oL oLU =
75°c D} 72°C {it§ s1°Cc | § 14.4v
TGJUK0110008201
llust. 9
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10. Rozwigzywanie problemow

10.6 Rozwiazywanie problemow

System Valtra Guide mozna wtaczy¢, gdy dla wszystkich wymagan ekranu informacji o systemie pojawi sie

symbol \/

| Q@é @@@P@

v & 1
v <=/ (3] \/ i V\O
S
vy (Uyve ver
v B
' LAST DISENGAGEMENT REASON
« l'_;ﬂ_ Steering wheel movement
J ANCED
llust. 10
Wartos¢ wymagana Mozliwa przyczyna Procedura
1 Liczba potaczonych Informacja na temat Jecha¢ ciaggnikiem, aby zmieni¢ jego
satelitow potfozenia nie jest potozenie. Do dziatania systemu Valtra
prawidtowa Guide wymaganych jest co najmniej 5
satelitow.
2 Op&znienie sygnafu e Satelita emitujacy sygnat |® Zapewnié systemowi wystarczajaca
korekcyjnego korekcyjny jest ilo$¢ czasu na potaczenie
niedostepny * Skontaktowa¢ sie z dealerem w
e Dane sygnatu zwigzku z sygnatem korekcyjnym i
korekcyjnego lub licencji danymi dotyczacymi licencji
nie sg kompletne e Upewni¢ sie, ze ustawienia sa
¢ Nieprawidtowe prawidtowe
ustawienia sygnatu e Podaé poprawny numer seryjny
korekcyjnego
* Nieprawidtowy numer
seryjny sygnatu
korekcyjnego
3 Dziatanie kierownicy Przez okres 60 sekund nie Obréci¢ kierownice.
obrécono kierownicy.
4 Stan zyroskopu Stan 2yroskopu nie jest e Przejecha¢ krotki odcinek z
prawidtowy predkoécig wyzsza niz 1,5 km/h.

e Jezeli problem wystepuje nadal,
skontaktowac¢ sie z autoryzowanym
dealerem Valtra.

5 Wstepna aktywacja e System Valtra Guide nie |® Wstepnie uaktywni¢ system Valtra
systemu Valtra Guide jest wstepnie aktywny na|  Guide z poziomu wyskakujacego
ekranie podrecznym ekranu gtéwnego przetacznika
ekranu gtéwnego aktywaciji.
przefacznika aktywacii.
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10. Rozwigzywanie problemow

Wartosé wymagana

Mozliwa przyczyna

Procedura

6 Stan kalibracji Nie skalibrowany Przeprowadzi¢ kalibracje zyroskopu.
zyroskopu
7 Status odbiornika GNSS | Test gutomatyozny e Sprawdzié, czy antena jest
zakoniczony prawidtowo podigczona.
niepowodzeniem e Upewni¢ sig, ze bezpieczniki
zasilania sg sprawne.
e Upewni¢ sig, ze kontrolka anteny
telewizyjnej jest widoczna
(wymontowa¢ pokrywe odbiornika).
8 Nieprawidtowa Odlegtos¢ do najblizszego Podjecha¢ blizej najblizszego toru

odlegtos¢ do
najblizszego toru
przejazdu

toru przejazdu jest zbyt
diuga.

przejazdu.

9 Predkos¢ jazdy

Predkos¢ jazdy jest zbyt
wysoka lub zbyt niska.

Ustawi¢ predkos¢ jazdy w zakresie 0,1-
25 km/h

10 Nieprawidtowy kat
wzgledem toru

przejazdu

Kat miedzy ciggnikiem a
torem przejazdu jest zbyt
stromy.

Przejecha¢ wzdtuz toru przejazdu pod
katem 0-75°.

Wartos¢ wymagana

Mozliwa przyczyna

Procedura

1 Liczba potaczonych Informacja na temat Jechac¢ ciggnikiem, aby zmieni¢ jego
satelitow potozenia nie jest potozenie. Do dziatania systemu Valtra
prawidtowa Guide wymaganych jest co najmniej 5
satelitow.
2 Opdznienie sygnatu

korekcyjnego

e Satelita emitujacy sygnat
korekcyjny jest
niedostepny

e Dane sygnatu
korekcyjnego lub licenciji
nie sa kompletne

¢ Nieprawidtowe
ustawienia sygnatu
korekcyjnego

e Nieprawidtowy numer
seryjny sygnatu
korekcyjnego

e Zapewni¢ systemowi wystarczajgca
ilo$¢ czasu na potaczenie

e Skontaktowac sie z dealerem w
zwigzku z sygnatem korekcyjnym i
danymi dotyczacymi licencji

e Upewni¢ sig, ze ustawienia sg
prawidtowe

e Poda¢ poprawny numer seryjny

3 Dziafanie kierownicy Przez okres 60 sekund nie Obréci¢ kierownice.
obrécono kierownicy.
4 Nieprawidtowy kat Kat miedzy ciggnikiem a Przejecha¢ wzdtuz toru przejazdu pod
wzgledem toru torem przejazdu jest zbyt katem 0-75°.
przejazdu stromy.
5 Nieprawidtowa Odlegtos¢ do najblizszego Podjechac blizej najblizszego toru

odlegtos¢ do
najblizszego toru
przejazdu

toru przejazdu jest zbyt
diuga.

przejazdu.
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10. Rozwigzywanie problemow

\/ALTRA

Wartos¢ wymagana Mozliwa przyczyna Procedura
6 Wstepna aktywacja e System Valtra Guide nie |® Wstepnie uaktywni¢ system Valtra
systemu Valtra Guide jest wstepnie aktywny na|  Guide z poziomu wyskakujacego
ekranie podrecznym ekranu gtéwnego przetacznika
ekranu gtéwnego aktywaciji.
przefacznika aktywacii.

7 Status odbiornika GNSS | Test ?utomatyczny e Sprawdzic, czy antena jest
zakoriczony prawidfowo podtaczona.
niepowodzeniem e Upewni¢ sig, ze bezpieczniki

zasilania sg sprawne.

e Upewnic¢ sie, ze kontrolka anteny
telewizyjnej jest widoczna
(wymontowa¢ pokrywe odbiornika).

8 Stan zyroskopu Stan ?yroskopu nie jest e Przejecha¢ krotki odcinek z
prawidtowy predkoscia wyzsza niz 1,5 km/h.

e Jezeli problem wystepuje nadal,
skontaktowac¢ sie z autoryzowanym
dealerem Valtra.

9 Stan kalibracji Nie skalibrowany Przeprowadzi¢ kalibracje zyroskopu.

zyroskopu

Problem Przyczyna Wskazanie Dziatanie

Uktad automatycznego
prowadzenia jest
wigczony, ale maszyna
nie jest prowadzona
wzdtuz toru jazdy

Czujnik kata skretu ma
mechaniczna lub
elektryczna tolerancje

e Skalibrowaé czujnik
kata skretu

e Jesli problem nadal
wystepuje,
skontaktowac sie z
autoryzowanym
dealerem Valtra

Luz w amortyzacji lub
tozysku osi przednie;.

Skontaktowac sie z
autoryzowanym
dealerem Valtra

Srodkowa pozycja
czujnika kata skretu nie
jest prawidtowo
skalibrowana

Skalibrowa¢ czujnik kata
skretu

Czutosé uktadu
kierowniczego nie jest
prawidtowa dla
zastosowania

Wyregulowac¢ czutos¢
uktadu kierowniczego

Stacja bazowa porusza
sie

Statyw stacji bazowej nie
zabezpiecza anteny
GNSS przed poruszaniem

sie

Prawidtowo zamocowac
stacje bazowa
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10. Rozwigzywanie problemow

Problem

Przyczyna

Zrodta zewnetrzne
powoduja zaktdcenia
potaczenia radiowego
miedzy stacjg bazowg a
odbiornikiem.

Wskazanie

Sygnat korekeyjny ze
stacji bazowej zrywa sie
tymczasowo

Dziatanie

Jechac¢ ciggnikiem, aby
zmienic¢ jego potozenie

Awaria zyroskopu

Patrz strona systemowa

Skontaktowac sie z
autoryzowanym
dealerem Valtra

Ruchy zaczepu przyczepy
lub belki zaczepowej
umozliwiajg ruch
narzedzia na boki

Ciagnik jedzie prosto, ale
narzedzie przemieszcza
sie na bok.

e Poprawi¢ mocowanie
belki.

e Skorygowac
ustawienia narzedzia

Gdy warunki terenowe
sg zte i zainstalowane
zostaja narzedzia, ciagnik
zbacza z toru przejazdu

Prowadzenie po torze
przejazdu jest lepsze na
innych warunkach
terenowych lub gdy
narzedzie jest
podniesione

e Zmniejszy¢ predkosc i
gtebokos¢ robocza.

e Upewni¢ sig, ze
ustawienia narzedzia
sg prawidtowe; w
razie potrzeby
podnies¢ narzedzie.

Ustawienia narzedzia nie
sg optymalne

Prowadzenie po torze
przejazdu jest lepsze na
innych warunkach
terenowych lub gdy
narzedzie jest
podniesione

Upewnic sig, ze
ustawienia narzedzia s3
prawidtowe

Zachodzenie lub btedy
pojawiajg sie podczas
automatycznego
prowadzenia

Dtugos¢ toru przejazdu
jest ustawiona
nieprawidfowo

Wyregulowa¢ odlegtosé
miedzy Sciezkami

Przesuniecie narzedzia
jest nieprawidtowo
ustawione

Ustawié¢ przesuniecie
narzedzia

Nieprawidtowe potozenie
GNSS, automatyczne
prowadzenie nie jest
mozliwe

Sygnat korekeyjny jest
niedostepny

Patrz ekran zrédta
korekcji

e Sprawdzi¢, czy
dostepna jest wazna
licencja sygnatu
korekgji.

e Sprawdzi¢, czy sygnat
korekcyjny nie jest
zablokowany (np. lasy,
budynki, linie
wysokiego napiecia)

Wygasta licencja sygnatu
korekcyjnego

Patrz ekran zrédta
korekciji

Zamowi¢ nowa licencje
na sygnat korekcyjny.
Skontaktowac sie z
dealerem.

Sygnat potozenia GNSS
jest zablokowany

Odjecha¢ od drzew lub
budynkow, ktére
powoduja blokade
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10. Rozwigzywanie problemow

\/ALTRA

Problem Przyczyna Wskazanie Dziatanie
Usterka odbiornika Patrz menu zrédta Skontaktowac sie z
korekgji autoryzowanym
dealerem Valtra
Sygnat korekcyjny nie Patrz menu zrédta -
jest dostepny w obszarze | korekgji
Staby odbidr sygnatu Sygnat korekcyjny zostat | Patrz menu zrédta Skontaktowac sig z

korekcyjnego

nieprawidfowo ustawiony
za pomoca terminala

korekcji

autoryzowanym
dealerem Valtra

Satelita emitujacy sygnat
korekcyjny jest poza
widokiem

Patrz menu Zrédta
korekcji

Dane sygnatu
korekcyjnego lub licencji
nie sa prawidtowe

Patrz menu Zrédta
korekcji

Nieprawidtowy numer
seryjny, gdy sygnat
korekcyjny jest
zamowiony
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11. Akcesoria

11.1 Dodatkowy wyswietlacz SmartTouch

W ciggniku mozna zamontowa¢ dodatkowy wys$wietlacz SmartTouch. Dodatkowy wyswietlacz SmartTouch
stuzy do sterowania narzedziem ISOBUS lub do podgladu kamery. Mozna wéwczas obstugiwaé uktad Valtra
Guide za pomoca wys$wietlacza w podtokietniku, a narzedzie ISOBUS za pomoca dodatkowego
wys$wietlacza SmartTouch.

Uniwersalny terminal ISOBUS dziata tylko na jednym z dwdéch wys$wietlaczy SmartTouch.

11.1.1 Uzywanie dodatkowego wyswietlacza SmartTouch

Procedura
@ ® @ ®
7 sz ISOBUS SETTINGS VALTRA 21.1212016  06:39 +21°C
1. Otworzy¢ ekran ustawien ISOBUS ( =)
za pomoca wy$wietlacza SmartTouch w SO (omaroven4)

podtokietniku.

2. Ustawié¢ uniwersalny terminal ISOBUS w

potozeniu wytaczenia.

3. Ustawi¢ wyswietlacz SmartTouch jako
urzadzenie podstawowe.

VERSION | AUX-N 4 ISOBUS TERMINAL NUMBER: 0

4. Ustawi¢ wersje na AUX-N.

Przej$¢ do ekranu gtdéwnego.

llust. 1

1 Uniwersalny terminal ISOBUS
2 Wersja

3 Urzadzenie podstawowe

Smart farming 167
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11. Akcesoria

©) ®

©

6.  Otworzy¢ ekran ustawient ISOBUS z s0aus semies e A
dodatkowego wyswietlacza SmartTouch. EEA (a2

7 Ustawié uniwersalny terminal ISOBUS w
potozeniu wigczenia. %

8.  Ustawic¢ Valtra jako urzadzenie podstawowe.

9.  Ustawi¢ wersje na AUX-N.

A

10. Przejéé dO ekranu ng’)WnegO, VERSION @ ISOBUS TERMINAL NUMBER: 0

llust. 2
1 Uniwersalny terminal ISOBUS
2 Wersja

3 Urzadzenie podstawowe

11.  Otworzy¢ uniwersalny terminal ISOBUS z dodatkowego wys$wietlacza SmartTouch.

Uniwersalny terminal ISOBUS zostanie wy$wietlony na dodatkowym wys$wietlaczu SmartTouch. Jesli
uniwersalny terminal ISOBUS nie zostanie wys$wietlony, wytgczyé, a nastepnie ponownie wigczyé
gtdbwne zasilanie.
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11. Akcesoria

11.2 Stacja bazowa

System Valtra Guide moze wspdtpracowacé ze stacja referencyjna w celu osiggniecia doktadnosci
centymetrowej. Dziatanie ukfadu jest identyczne, bez wzgledu na to, czy korekcja jest odbierana ze stacji
referencyjnej czy z satelity. Ten rozdziat zawiera przeglad informacji dotyczacych dodatkowych czynnosci
wymaganych przy obstudze stacji referencyjnej. Stacja referencyjna jest zintegrowana jednostka
wyposazong w modut radia, odbiornik GNSS, antene GNSS i antene radiowa. Stacja referencyjna jest
zamontowana na stojaku. Stacja referencyjna wykorzystuje wewnetrzng antene radiowa, aby zapewnié
sygnat korekcyjny jednostkom mobilnym w promieniu od 3 km do 5 km.

e Satelity GNSS przekazuja sygnaty okreslajace potozenie.

e Stacja bazowa pordéwnuje te dane ze swoja doktadna pozycja.

e Sygnaty korekcyjne sa przekazywane ze stacji bazowej (nadajnika) do pojazdu (odbiornika) za pomoca
modemu.

e QOdbiornik uktadu Valtra Guide oblicza bardzo doktadne dane lokalizacji na podstawie sygnatu potozenia i
korekcji.

11.2.1 Zakres dostawy i akcesoria

Stacja bazowa HiPer AG

llust. 3

Antena UHF : 10
llust. 4

Przewdd sieciowy
llust. 5
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11. Akcesoria

Jednostka zasilajaca

Przewdd taczacy SAE - zasilanie stacji bazowej

Przewdd taczacy SAE - zaciski szczekowe

Przewdd taczacy SAE - zapalniczka

llust. 6

llust. 7

llust. 8

- /\...

Illust. 9
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11. Akcesoria

Przewdéd przedtuzajagcy SAE

Przewod do tagczenia szeregowego

Modem Null DB9 z adapterem M-M

Stojak tréjnozny

llust. 10

llust. 11

& > 'g
llust. 12
llust. 13
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11. Akcesoria

Obudowa przenosna

llust. 14

11.2.2 Przeglad stacji bazowej

(A)  Przycisk WL/ WYL

(B)  Przycisk funkcyjny

(C) Interfejs komunikacyjny A RS 232

(D) Interfejs komunikacyjny D RS 232

(E) Interfejs komunikacyjny USB

(F)  Wejscie ztacza zasilania: Obstuga: 6-28 VDC,;

tadowanie: 9-28 VDC (pobor pradu < 2A)

(G) Dioda LED stanu modemu

(H) Dioda LED stanu akumulatora

(I)  Przycisk ponownego ustawiania

(J) Dioda LED stanu rejestrowania A

(K) Dioda LED stanu urzadzenia B
llust. 15

(L) Ztacze anteny modemu radiowego

(M) Przytacze zewnetrznej anteny GNSS
llust. 16
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11. Akcesoria

11.2.3 Diody LED

A
B

C DEF G

llust. 17

Dioda LED stanu
modemu (G)

Miga naprzemiennie na czerwono/zielono Stacja bazowa przesyta dane korekcyjne.

Dioda LED (H)
stanu akumulatora

Poziom
natadowania:

e Zielona: > 85%
Srednio

. Czerwona: <
15%

e Pomaranczowa:

e Miganie raz na sekunde: Zostato podtaczone zewnetrzne Zrédto zasilania,
akumulator wewnetrzny jest tadowany.

¢ Miganie co pie¢ sekund: Odbiornik wykorzystuje akumulator wewnetrzny oraz
nie jest podiagczone zadne zewnetrzne zrédfo zasilania.

e \Wyt.: Odbiornik pracuje w trybie "WYt.." lub akumulator wewnetrzny zostat
roztadowany i nie podtagczono zewnetrznego przewodu i

Dioda LED stanu
urzadzenia (K)

¢ Miga na czerwono: Odbiornik jest wigczony, lecz nie odbiera sygnatéw satelitow.

¢ Miga na zielono: Odbiornik jest wtaczony i odbiera sygnat satelitarny; jedno
migniecie na kazdy odebrany sygnat satelitarny GPS.

¢ Miga na pomarariczowo: Odbiornik jest wtgczony i odbiera sygnat satelitarny;
jedno migniecie na kazdy odebrany sygnat satelitarny GLONASS.

11.2.4 Tryby pracy

e Tryb WYt .: Stacja bazowa jest catkowicie wytgczona. Wszystkie diody LED sa wytgczone.

UWAGA: tadowanie akumulatora nie jest mozliwe.

e Tryb GOTOWOSCI: Stacja bazowa jest wiaczona, a odbiornik jest wytaczony. Dioda LED (H) stanu
akumulatora: W zaleznosci od poziom natadowania i zasilania zewnetrznego/wewnetrznego.

UWAGA: Uzy¢, aby natadowac akumulator.
e Tryb Wt .: Stacja bazowa jest catkowicie wiaczona.
- Miga dioda LED (K) stanu urzadzenia.
- Miga dioda LED (G) stanu modemu.
- Dioda LED (H) stanu akumulatora: W zaleznos$ci od poziom natadowania i zasilania zewnetrznego/

wewnetrznego.

UWAGA: Nalezy stosowac do automatycznego prowadzenia.
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11. Akcesoria

11.2.5 tadowanie akumulatora

Procedura

1. UWAGA: tadowac ,akumu/ator tylko w trybie
Wt. lub GOTOWOSCI.

Podtgczy¢ przewdd tadowania do przytacza F

2. Przetaczy¢ stacje bazowa w tryb
GOTOWOSCI

UWAGA: Po 9 godzinach akumulator bedzie
natadowany w 90%, a w ciggu 10 godzin
zostanie natadowany catkowicie.
Przefadowanie akumulatora nie jest mozliwe.
Poziom natadowania akumulatora okresla
dioda LED (H) natadowania akumulatora.

UWAGA: Utrzymac stacje bazowa w tryb
wylaczenia.

A
B

llust. 18

UWAGA: Jezeli akumulator wewnetrzny jest roztadowany i nie jest podiaczone zewnetrzne Zrédfto zasilania,
odbiornik przetaczy sie w tryb "WYL.", aby zabezpieczy¢ akumulator przed gtebokim roziadowaniem.

11.2.6 Konfigurowanie i podtaczanie stacji bazowej

Procedura

1. Zamocowac stacje bazowa na stojaku
tréjnoznym lub podobnym przyrzadzie
(poziomo, patrz poziomowanie na tréjnogu)

2. W razie potrzeby podtaczy¢ zasilanie
(akumulator, jednostka zasilajaca) do (F)

3. Podtaczy¢ antene (L)

llust. 19

Illust. 20
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11. Akcesoria

11.2.7 Obstuga stacji bazowej za pomoca akumulatora zewnetrznego

Procedura
Podtaczy¢ kable (2, 3, 4) do akumulatora

5/

llust. 21

(1) Stacja bazowa

(2) Przewdd zasilajgcy stacji bazowej

(3) Przewdd fgczacy SAE - zasilanie stacji
bazowe]

(4) Przewdd faczacy SAE - zaciski szczekowe

(5) Akumulator

11.2.8 Przetaczanie stacji bazowej w tryb Wk.

Procedura
Mozna réwniez nacisnagé nastepujacy
przycisk:
° Stacja bazowa w trybie WY%L.: Nacisngé
przycisk resetowania (I)
°  Stacja bazowa w trybie GOTOWOSCI:
Nacisna¢ przycisk WL /WYL, (A)

UWAGA: WV trybie Wt.. diody LED (G), (H) i
(J) sg wigczone.

A
B

llust. 22

11.2.9 Przetaczanie stacji bazowej w tryb GOTOWOSCI

Przed rozpoczeciem procedury

Stacja bazowa musi znajdowac¢ sie w trybie wigczenia.
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11. Akcesoria

Procedura
1. Przytrzymac przycisk WL.AMWYL. (A).

2. Diody LED (K) i (J) zmienia kolor na zielony, a
nastepnie zgasna

3.  Zwolni¢ przycisk WL./WYL. (A)
UWAGA: Dioda LED (H) swieci sie.

A
B

C DEF G

llust. 23

UWAGA: Przefaczenie bezposrednio z trybu WYt. w trypb GOTOWOSCI jest niemozliwe.

11.2.10 Przetaczanie stacji bazowej w tryb WYL.

Przed rozpoczeciem procedury
Stacja bazowa musi by¢ w trybie trybie wigczenia.

Procedura
1 Przytrzymac przycisk WL./WYL. (A).

2. Diody LED (K) i (J) zmienia kolor na zielony, a
nastepnie zgasna.

3. Diody LED (K) i (J) zmienig kolor na
pomaranczowy

4. Diody LED (K) i (J) zmienia kolor na czerwony
Zwolni¢ przycisk WL./MWYL. (A).

UWAGA: Wszystkie diody LED sa
wylaczone.

A
B

C DEF G

llust. 24

UWAGA: Przefaczenie bezposrednio z trybu WYt. w trypb GOTOWOSCI jest niemozliwe.
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